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PRESENTACION

El presente plan tiene la intencién de aportar una forma alternativa para mitigar el
transporte precario en el Caserio de las Flores del Rio Mayo, ya que este vehiculo o unidad
de transporte por el uso diario e indispensable requiere de este dispositivo mecéanico para
que facilite al poblador su viaje sin inconvenientes, puesto que actualmente el transportarse

es toda una odisea.

Para el disefio de este dispositivo mecdnico se cuenta con pardmetros técnicos, se
determinan las propiedades fisicas, se cumple con todos los requisitos como la aplicacién
de diversos célculos cineméticos propios de la fisica, usados en el disefio para que el
producto final tenga el valor referencial y la calidad del producto cumpla con los
estandares internacionales.

También se muestran todas las etapas del disefio del dispositivo exterior y se presentan los

materiales con la innovacién aplicada para cumplir las metas trazadas.

Y en la parte final también se enfocan conclusiones, recomendaciones que se obtuvieron en
la elaboracién del proyecto, se mencionan las referencias bibliograficas que se utilizaron
en este documento, por ultimo se incluyen los anexos y apéndices empleados, en la

elaboracién del disefio del proyecto total hasta cumplir los objetivos trazados.
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RESUMEN

Para el disefio de este dispositivo mecénico de gran necesidad para este caserfo, se realizé
un levantamiento topogréfico para que los datos que se obtengan sean reales y lo maés

exactos posibles.

En el disefio de este dispositivo mecénico a base de un motor, una caja reductora de
engrane y tornillo sinfin, se debe tener diversos conocimientos sobre las diferentes areas de
la ingenieria mecénica, principalmente las de disefio de elementos de maquinas y procesos

de manufactura.

Para que el lector se familiarice con el desarrollo de este trabajo, primeramente se dan los
conocimientos bésicos acerca de lo que son los engranajes, su funcionamiento, las normas

por las cuales se rige su disefio, los diferentes tipos, su aplicacién y funcionamiento.

En lo que se refiere al proyecto en sf, se procede a una recopilacion tedrica sobre el disefio
de: tornillo sinfin, engranes para tornillo sinfin, ejes, chaveteros, rodamientos y otros, asi
como los métodos a utilizar para el célculo de cada uno de los elementos que conformaran

el reductor y sus componentes del dispositivo mecénico.
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ABSTRACT

For the design of this mechanical device of great need for this village was made a survey to

obtain data that are real and as accurate as possible.

The mechanical design of the device based on a gearbox motor and worm gear, you must
have knowledge of several different areas of mechanical engineering, especially the design

of machine elements and manufacturing processes.

So that the reader is familiar with the development of this paper, we first give the basic
knowledge about what are the gears, its operation, the rules that govern their design,

different types, its implementation and operation.

In regards to the project itself, we proceed to a theoretical about designing: worm, wortn
gears to shafts, keyways, bearings and other, as well as the methods used to calculate each

elements that will make up the gearbox and mechanical components





