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RESUMEN

El presente trabajo de investigacibn tuvo como objetivo general el
demostrar en qué medida la roboética educativa contribuye en el aprendizaje
colaborativo de los estudiantes del nivel primaria, de una institucion educativa de
Arequipa, lo cual se alined bajo un enfoque constructivista y cognitivista. Para ello
se dio uso a procedimientos metodoldgicos de rigor, donde el método estadistico
que se utilizé fue el cuantitativo, aplicado con el disefio preexperimental de corte
longitudinal, con un solo grupo de 14 estudiantes del 4to grado de
primaria, aplicando un pre-test y post-test durante el desarrollo de clases del
taller de robdtica educativa. El instrumento utlizado fue un test de 19
preguntas distribuidas en las 03 dimensiones estudiadas de la variable de
aprendizaje colaborativo, bajo el formato de escala de Likert. Los resultados
obtenidos de la investigacion demuestran una diferencia de medias de -10.21
puntos, la cual es estadisticamente significativa, como lo indica el p-valor,
(p=8.825e-06***), concluyéndose que la robdtica educativa contribuye

positivamente en el desarrollo del aprendizaje colaborativo.

Palabras clave: Robdética educativa, aprendizaje colaborativo, institucion.



ABSTRACT

The general objective of this research work was to demonstrate to what extent
educational robotics contributes to collaborative learning of primary school
students at an educational institution in Arequipa, which was aligned under a
constructivist and cognitivist approach. To do so, rigorous methodological
procedures were used, where the statistical method used was quantitative, applied
with the longitudinal pre-experimental design, with a single group of 14 4th grade
primary school students, applying a pre-test and post-test during the development
of classes in the educational robotics workshop. The instrument used was a 19-
question test distributed in the 03 dimensions studied of the collaborative learning
variable, under the Likert scale format. The results obtained from the research
show a difference in means of -10.21 points, which is statistically significant, as
indicated by the p-value, (p=8.825e-06***), concluding that educational robotics

contributes positively to the development of collaborative learning.

Keywords: Educational robotics, collaborative learning, institution.



l. INTRODUCCION

Una pelicula mundialmente conocida: La Guerra de las Galaxias. ¢Quién
no la ha visto alguna vez o escuchado de ella? Tal vez nadie la desconozca,

asi como a un entrafiable personaje que tenia: Arturito.

Gracias a Arturito, un robot denominado R2-D2, se nos da cuenta, a
manera de muestra, cOmo es que en décadas pasadas ya emergia con
importancia una ciencia, no solamente para peliculas, sino para innumerables
facetas que comprende la vivencia diaria que corresponde al ser humano. Y,
¢cual es ella? Justa y precisamente viene a ser la roboética, &mbito al que

precisamente viene relacionado el tema que hemos de desarrollar.

La robdtica, en version de la Real Academia de la Lengua Espafiola, se
comprende como una técnica aplicando la informatica al disefio y al empleo de
aparatos sustituyendo personas con la realizacion de operaciones, asi como
trabajos, generalmente en las instalaciones industriales. En ese entendido,
retne diversas ramas de la tecnologia (la computacién, ingenieria mecanica,
etc.) constituyéndose como el estudio de los robots, asi como el disefio, la
programacion, el desarrollo, la produccion y aplicacion de los modelos
concebidos. Ha habido en el mundo diversos tipos de robots, considerados
cada uno de ellos asi, definiéndolos formalmente en la Organizacion
Internacional para la Estandarizacion (ISO), en la denominacién de un
manipulador multifuncional reprogramable, el mismo que es capaz de lograr el
movimiento de materiales, las piezas, las herramientas o los dispositivos
especiales, por medio de unos movimientos variables programados, con lo cual
se tendra el desempeiio de diversas tareas (Kumar, 2010), siendo algunos
denominados como de primera generacion o robots manipuladores con el factor
mecanico en prioridad, aquellos de aprendizaje o de segunda generacion, los
reprogramables o de tercera generacion, los moviles o denominados de cuarta
generacion, asi como los de quinta generacion relacionados con la inteligencia
artificial (Telefénica, 2023).

Independientemente a tenerse por acufiado el término “robot” por el
escritor Karel Capek, término que “aparece por primera vez en el ano 1921, en
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la obra teatral R.U.R.” (Ollero, 2001), se menciona que la nominacion de
“robdtica” fuera insertada por el famoso escritor Isaac Asimov, asignandosele la
responsabilidad de la “creacion del término robotics” (Barrientos et al., 1997),
siendo una ciencia que a lo largo de la historia ha sido un factor favorable en la
ejecucion de las actividades humanas (sector laboral, médico, familiar, etc.).

Si bien se menciona que una de las primeras figuras robdticas, que seria
autOmata, es la que se describe por Lie Yukou (350 a.c.) en el texto LieZi, (obra
taoista) como una forma de figura humana mecénica (Fiorda, 2020), es en el
pasar del tiempo que se plasma la existencia real de diversos robots y con un
avance incontenible, tanto asi que el denominado Sophia se convirtiera en el

primer robot reconocido como ciudadano de un pais (Arabia Saudita).

En ese sentido, queda claro que la robdtica, al venir trascendiendo en el
porvenir humano, en sus diferentes facetas o ambitos de tratamiento, llega a
configurarse como un medio indispensable en el desarrollo y avance social. Tal
situacion, no podria negarse, abarcaria el aspecto educativo con un haz de
posibilidades y proyecciones en los estudiantes, recordando que, como una
forma de aprender por los nifios se viene proyectando la robética educativa
(Quiroga, 2018), tanto de manera integrada, sustentando la importancia de una
participacion y trabajo en equipo y de manera conjunta (Martin & Morales,
2013).

Segun MINEDU, se nos informa en el documento 505-2016 sobre la
“Estrategia nacional de las tecnologias digitales en la educacion béasica” de las
TIC, que se plantea con respecto a la inteligencia digital su desarrollo como
“suma de habilidades sociales, emocionales y cognitivas para enfrentarse a
desafios y adaptarse a la vida digital”, debido a los avances en herramientas
digitales como inteligencia artificial, realidad virtual, realidad aumentada, web
3.0, IDC y robdtica, y cuyo objetivo es el empoderamiento de los estudiantes
como unos ciudadanos que son capaces de utilizar las TIC para relacionarse y
transformar el ambito de su comunidad con la finalidad de conseguir su
realizacion plena. La estrategia se implementa en 5 hitos: capacitacion, entrega

de kits de robdtica, conectividad, competencia 28 e inteligencia digital.



De igual modo (Balarin, 2013) en la revista “Las Politicas TIC en los
sistemas educativos de América Latina”, referencia que en los afios de 1990 en
el Perd se inicia y se va implementando las redes educativas, la robdtica
escolar y la conocida educacién a distancia, donde en 1996 empieza el
programa de robotica escolar con el Programa de Mejoramiento de Calidad de
Educacion Primaria (MECEP) de EDURED INFOESCUELA, llegando a
ejecutarse en 17 departamentos y un total de 400 colegio publicos, obteniendo
un impacto significativo. En el afio 2001 inicia el proyecto Huascaran, el cual
tuvo bastantes quiebres por decisiones politicas que demostraron no tener
sostenibilidad con las escuelas. En el periodo 2006-2011 inicia un programa
denominado “One Laptop per Child” (OLPC), como una laptop por nifio, asi
como la creacion de la DIGETE, llegando a la distribucion de la laptop XO a
mas de 500 escuelas publicas de primaria y secundaria.

En camino a introducirnos en la realidad problematica, precisamente en
cuanto se refiere a la robdtica en su aspecto educativo, resulta pertinente
observar en la interaccion que tienen los estudiantes haciendo uso de dicho
medio tecnoldgico, si entre ellos se evidencia una consecuencia de actitud
colaborativa, es decir, si como producto del uso de la robética en el quehacer
educativo, se tiene un resultado positivo en la colaboraciéon que efectdan

cuando participan con sus compafieros en el trabajo.

En ese hecho, queda presente la necesidad de indagar el papel que
juega la robodtica educativa para el trabajo colaborativo referente a los
estudiantes, teniendo presente que el area profesional educativa es la que se
relaciona con el rol que se desempefia en el magisterio, mas aun, si a nivel de
la comunidad educativa, como en especifico es lo que encierra la institucion
educativa (con nivel primario), de la ciudad de Arequipa, como contexto social
al que se es de embarcar la problematica, es donde se ha de dar el esfuerzo
que se haga en relacion a la robética. Hay que tener presente que el campo
que comprende la robdtica educativa viene caracterizado por ensayos y
experiencias que se dan en distintas instituciones y niveles educativos
(Gonzéles, et al., 2021).



Sobre lo sefialado, no pasaria desapercibido el analisis evidente que se
abriria paso, en cuanto a contener el planteamiento de un problema necesario
Si se tiene en cuenta la importancia que puede tener la robdtica para el trabajo
colaborativo. En esa evaluacion ingresa como hecho importante, cuando se
observa que a nivel de las instituciones educativas se viene articulando el
accionar de los estudiantes con los kids de robdtica, la trascendencia de saber
cual es el efecto que tiene el uso de la robodtica en lo colaborativo que puede
significar el actuar de los mismos, sin olvidar que “es necesario crear y apoyar
diferentes actividades de formacion en ciencias y tecnologia, fuera de la
escuela, como puede ser torneos y competiciones roboéticas, 0 campamentos y

clubes tecnoldgicos” (Pina, 2017).

Asi, en consideracion al alcance se plantea como problema: ¢En qué
medida la robética educativa contribuye en el aprendizaje colaborativo en los

estudiantes del nivel primaria, de una institucion educativa de Arequipa?

Asimismo, el presente trabajo investigatorio se justifica teéricamente,
porque aparte de permitir la obtencion de nuevos conocimientos con los cuales
se puede afrontar mejor los obstaculos en el trabajo colaborativo de los
estudiantes, ayuda también a implementar los conceptos y estudios sobre la
robdtica educativa en el trabajo estudiantil, donde todo ello cientificamente
tiene trascendencia en la sociedad. En la practica, o que se consiga como
resultados por medio del presente trabajo investigatorio, claramente ayudara a
tener una mejor idea del como surte efecto la robdtica educativa en la labor del
alumnado, donde de modo real o practico el docente podra conducir de manera
mas adecuada dicha aplicacion tecnoldgica, al igual que los estudiantes
beneficiandose por el uso o aplicacion de dicha robdtica en su trabajo, que
podria estar teniendo una influencia positiva, no solamente en su labor, sino en
diversos ambitos de su vida diaria. La institucion educativa, sobre la que gira la
investigacion, nos da un campo de accion que, con los logros que se obtengan
hasta las demas instituciones educativas pueden encontrar utilidad para una
réplica a nivel interno de su problematica al respecto. Ya la metodologia no se
viene descuidando, por cuanto se inserta todo un esquema, el que no
solamente acompafia a algunos datos introductorios, la concepcion
problematica y demas aspectos, sino con la aplicacion de un método
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(cuantitativo con una investigacion preexperimental), una técnica y el desarrollo
de diversos puntos metodologicos (por citar, con construccion y disefio de
instrumentos de recogida de datos), de tal forma que se tenga una
investigacion acabada. En el campo social, se tiene presente que la
investigacion por medio de sus resultados ayudar4d a tener un mejor
conocimiento de como sobre la robotica educativa opera la aplicacion
estudiantiimente, en cuanto al aspecto de colaboracion y el beneficio que
consecuentemente en su realidad educativa se ha de producir socialmente,
muy importante por cierto, lo cual con un andlisis debido nos encaminara el
esfuerzo y recursos que se pongan a disposicion de la ensefianza para un
adecuado aprendizaje de los alumnos, con mejores planes de accion y decision
para tal fin, donde ellos se beneficien a nivel escolar, mejor aun, con

posibilidades de que a lo largo de su vida desarrollen su aspecto colaborativo.

Asi, en este estado se alinea como una razoén la necesidad de investigar,
conocer o determinar la influencia que ejerceria en la labor estudiantil
colaborativa la ejecucibn de actividades de robdtica desde el aspecto
educativo. En los docentes, en especial cuando se tiene a manos un camulo de
estudiantes, avidos de conocimiento del entorno y el mundo que los rodea, de
descubrir y de vivir nuevas experiencias, con mayor razon viene urgiendo una
respuesta favorable de dar atencion a dicha situacién de aprendizaje. El poder
evidenciar como se daria la implicancia del medio tecnolégico de robdética en el
trabajo colaborativo, incentiva no solamente plantear la problemética, sino

principalmente materializar el dar realidad investigatoria a lo proyectado.

No queda desafortunado indicar que un dato vital para la realizaciéon de
la investigacion, es una clara y sincera intencion de lograr la mejora en el
aprendizaje estudiantil, de poder potenciar sus habilidades y capacidades,

como ayudarlos a ser mejores cada dia.

Como objetivo general se plantea demostrar en qué medida la roboética
educativa contribuye en el aprendizaje colaborativo en los estudiantes del nivel

primaria, de una institucion educativa de Arequipa.

De igual manera, se puede indicar que se tiene como objetivos

especificos:



- Determinar la contribucibn de Ila roboética educativa en la
responsabilidad individual de los estudiantes del nivel primaria, de una

institucion educativa de Arequipa.

- Establecer la contribucion de la robdtica educativa en la
interdependencia positiva de los estudiantes del nivel primaria, de una

institucion educativa de Arequipa.

- Sefalar la contribucion de la robética educativa en las habilidades de
colaboracion de los estudiantes del nivel primaria, de una institucion educativa

de Arequipa.

Teniendo como hipotesis:

La robdtica educativa contribuye positivamente en el desarrollo del
aprendizaje colaborativo de los estudiantes del nivel primaria, de una institucion

educativa de Arequipa.

Como hipotesis nula, se plantea: La robdtica educativa no contribuye
positivamente en el desarrollo del aprendizaje colaborativo de los estudiantes
del nivel primaria, de una institucién educativa de Arequipa.

Asi, se tiene como hipoétesis especificas:

- La robdtica educativa contribuye positivamente en el desarrollo de la
responsabilidad individual de los estudiantes del nivel primaria, de

una instituciéon educativa de Arequipa

- La robdtica educativa contribuye positivamente en el desarrollo de la
interdependencia positiva de los estudiantes del nivel primaria, de

una institucién educativa de Arequipa

- Larobdtica educativa contribuye positivamente en el desarrollo de las
habilidades de colaboracion de los estudiantes del nivel primaria, de

una institucién educativa de Arequipa



Il. MARCO TEORICO

Dentro del ambito internacional y nacional ya se han ido desarrollando
trabajos investigativos sobre la forma de coémo influye la robotica educativa en
el aprendizaje colaborativo, por lo cual veremos a continuacién algunos de

ellos.

En la parte internacional tenemos a Sanchez et al. (2020), en su estudio
“Influencia de la robdtica educativa en la motivacion y el trabajo cooperativo en
Educacion Primaria: un estudio de caso”, teniendo como objetivo analizar el
impacto de la robdtica educativa en el aspecto motivacional y el trabajo
cooperativo entre los estudiantes de un centro educativo de la region de
Murcia. Este estudio fue de tipo descriptivo con un enfoque circunscrito a una
investigacion mixta, con la utilizacion de procedimientos cuantitativos y
cualitativos. En la técnica e instrumentos se aplicG cuestionario y entrevista
semiestructurada, con una muestra de 18 nifios con edades de entre 10 y 12
afnos del sexto grado de primaria, siendo 11 nifias y 7 nifios. Con esto se tuvo
como conclusién que la robédtica educativa aumenta la motivacion como el
interés, desarrollando la responsabilidad y la diversion en el trabajo cooperativo
mientras aprenden, enfrentando retos o desafios. En el contexto educativo, la
robética educativa parece ser una buena estrategia para trabajar especialmente
la creatividad, la experimentacion, el trabajo en equipo y el aprendizaje a partir
del error, elementos que pueden incidir en la mejora de los resultados
académicos del alumnado (Morales, 2021). Tal razén, porque hay un rapido
avance de la tecnologia y la demanda de nuevas habilidades y conocimientos
asociados a las areas STEM (ciencia, tecnologia, ingenieria y matematicas, por
sus siglas en inglés), asociado al manejo de tecnologias digitales y de

codificacion (Castro et al., 2022).

Asimismo, tenemos a Caballero (2020), en su investigacién “Desarrollo
del pensamiento computacional en Educaciéon Infantil mediante escenarios de
aprendizaje con retos de programacién y robédtica educativa®, presentando
como objetivo general el disefiar e integrar actividades curriculares de robaotica
y programacion en los primeros grados, al igual que valorar el desarrollo del

nominado pensamiento computacional. En el aspecto metodologico desarrollo



el enfoque cuantitativo y también un disefio cuasiexperimental con un grupo de
control, con una muestra de 131 estudiantes, entre 3 a 6 afos, y 10 docentes,
aplicando los pre-test y post-test, sefialando haber utilizado la rdbrica SSS y
donde llegd a la conclusion de existir una influencia significativa positiva en el
desarrollo de habilidades cognitivas, técnicas y sociales, las cuales estan

relacionadas con el comportamiento y la interaccién en grupo.

Bajo esa linea, tenemos a Pérez & Correa (2020), en su investigacion
sobre “Una propuesta de ensefianza para la construccion de significados en
fisica basada en el Modelo Pedagogico de la Robédtica Educativa”, cuyo
objetivo general consiste en el andlisis de la contribucion que tiene la propuesta
de enseflanza que realiza un uso de la robdtica educativa para una
construccion de lo que llega a ser significados en fisica, fundamentado en un
enfoque cualitativo, teniendo como muestra a 18 estudiantes y utilizando como
técnicas e instrumentos los cuestionarios, la observaciéon participante, al igual
que el diario de campo y la entrevista semiestructurada. De igual modo,
presenta como conclusion la contribucion de la robotica educativa en cuanto a

la ensefianza de fisica y el aprendizaje colaborativo.

Tenemos a Poco (2018), quien en su trabajo investigativo tuvo como
objetivo la determinacion de la medida en que la robdtica educativa tiene
influencia en el aprendizaje colaborativo estudiantil de primero de secundaria
de la institucion educativa General José de San Martin de Arequipa,
mencionando que su estudio se basé en un nivel de investigacion experimental
y donde toda su poblacion es su muestra, atendiendo el disefio de preprueba y
posprueba con un Unico grupo, utilizando como técnica e instrumentos para
una recoleccion de datos las rubricas de evaluacion, examenes escritos y
autoevaluacion, y para su confiabilidad aplicé el Alfa de Cronbach. Asimismo,
llega a la conclusion de un mejoramiento significativo en el rubro del desarrollo
de competencias respecto a la contribucion de metas del grupo, en lo
concerniente al conocimiento, asi como al trabajo y habilidad que se tiene con

los demas de compartir, como el logro de actitudes a través del esfuerzo.

Por otra parte, Ordaya, & Sarmiento (2019), en su investigacion de tesis
“La robdtica educativa RoboMind y el aprendizaje colaborativo en estudiantes
del tercer grado de secundaria en el area de educacion para el trabajo de la
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Institucion Educativa Emblematica Daniel Alcides Carrion de Cerro de Pasco”,
ha basado su objetivo general en el establecimiento de la influencia que tiene la
robdtica educativa RoboMind en relacidon al aprendizaje colaborativo, tomando
en consideracion que el tipo de investigaciéon fue descriptivo, analitico y
correlacional, con un disefio no experimental, al igual que la técnica e
instrumentos que se utilizaron fueron la encuesta y el cuestionario, con una
muestra de 21 estudiantes, comprobandose que existe una relacion
significativa, como lo demuestra las conclusiones en la prueba de hipétesis con
un resultado de 0,01 menor que 0,05.

De igual modo, Gutiérrez (2021), con su tesis “La robdtica educativa y su
influencia en el aprendizaje colaborativo a partir del fortalecimiento del
pensamiento tecnoldgico, en estudiantes de educacién distrital de Bogota”, fue
un estudio que realizé con la aplicacién del programa “Coding for kids”, con un
método hipotético-deductivo, dentro de un enfoque cuantitativo y
fundamentandose en una investigacion aplicada, explicativa de corte
longitudinal, con una muestra de 280 estudiante, entre el signado grupo de
control y el denominado grupo experimental, donde el tipo de instrumento
encuesta es aplicada en dos momentos, antes y después, obteniéndose
resultados muy favorables en cuanto a las variables de roboética educativa y
aprendizaje colaborativo. En conclusion, se obtuvo un 5,53% mas en relacion al
grupo de control, demostrandose que el uso de kits roboticos potencia mayores
habilidades en los estudiantes en relacién a la interaccién, el trabajo en equipo

y la gestién del conocimiento.

Con relacién a las teorias que sustentan esta investigacion tenemos al
constructivismo, como una teoria que persigue la accién constructora del
estudiante, es decir, la posicion comprensiva de la capacidad y potencial sobre
la que radica la personalidad del individuo en el proceso de aprendizaje, no
guedando duda que Vygotsky cimenta una transformacion bajo la guia de
procesos psicoldgicos partiendo de las relaciones dialécticas interpersonales
con el medio (el medio social permitiendo una reconstruccion). La participacion
conjunta de los discentes en los trabajos educativos, independientemente de
las particularidades de cada uno de ellos y los aportes que implementan o que

suman como contribucion por medio de sus saberes previos, trae consigo una



construccion cognoscitiva. En esa medida, Vygotsky ha sustentado que el
aprendizaje particularmente humano es un proceso en esencia interactivo
(Sesento, 2017), y en la teoria de Piaget como un proceso intramental
pudiendo ser guiado por la interaccion con otras personas (Serrano y Pons,
2011).

En reflexion de cémo se da el constructivismo a la actualidad, se refiere
que es un modelo pedagdgico con el entendimiento que los estudiantes son
sujetos activos, capaces de la emisién de juicios y decisiones respectivas,
implicando una participacion también de los profesores. En ese sentido, una
interaccion de los alumnos con el docente replica en un aprendizaje reflexivo
con la adopcién de acciones, comprendiendo que la capacidad es un factor que
tienen ellos en la ejecucion de sus diferentes actividades.

En cuanto a la construccion de conocimientos en la postura de Papert
(Obaya, 2003), el constructivismo parte de una premisa, la cual es tener por
establecido que se aprende a través de la interaccion dinamica con el mundo,
desde un punto fisico, social y cultural, es decir, en esos estratos donde se
desenvuelve un individuo es que ha de producirse esa accion mutua o conjunta
con sus pares, para que emane el saber o conocimiento de una manera viva.
La pasividad o simple recepcién de datos por los estudiantes, sin mas
proactividad y con una postura unilateral o dictatorial del docente, solamente
puede conducir a anular un proceso de aprendizaje, cuando menos,
minimizarlo o limitarlo a conceptos errados o sin mayor verificacion o contraste.
Ya se ha mencionado una idea sobre tenerse que interactuar, porque segun
encontramos con precision, el planteamiento del constructivismo es en realidad
gue exista una interaccion entre las personas del docente y los estudiantes
(Ortiz, 2015).

En una explicacion de posturas esbozadas con respecto a la
conectividad, en la mirada de Cueva et al. (2019), queda clara su indicacion de
que es un enfoque pedagdgico el conectivismo, aplicAndose organizadamente
para la obtencion de resultados excelentes en el proceso de ensefianza
aprendizaje, no perdiendo el horizonte del protagonismo estudiantil, donde las
TIC Unicamente se presentan como recursos o medios facilitadores del acceso

al mundo del conocimiento.
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En ese estado, la conectividad como capacidad de un establecimiento y
mantencion conectiva de diferentes dispositivos, permitiendo con ello una
transferencia informativa, se constituye como una expresion de aplicarse las
tecnologias de la informacién y de las comunicaciones. Estar conectados
coadyuvara no solamente a una mera comunicacion o traspaso de informacion,
sino a una practica o ejecucion de una accion, sea individual o grupal,
permitiendo con ello la fluidez y concrecién de los objetivos propuestos. No
pasa ignorado que la facilitacion de la adquisicion de conocimientos por la
utilizacion de las TIC juega un papel trascedente en la educacion, mejor aun, si
se tienen en cuenta que, una posicion de colaboracion adoptada por los
educandos para el aprendizaje la tecnologia, fortalece el logro de los objetivos

propuestos.

Seguidamente, se considera de suma importancia definir algunos
términos que nos ampliaran el panorama para una mejor comprension, los
cuales vendrian a ser las variables de nuestra investigacion como son robética

educativa y aprendizaje colaborativo.

Segun Freedman (1996), conceptualiza como robot “un manipulador
multifuncional y reprogramable” construido y programado para realizar
diferentes tareas. Ya, desde hace tiempo atras se ha venido trabajando en el
tema con diferentes aplicaciones de robot, lo cual se ha desarrollado para
facilitar muchas tareas con el mejoramiento de la calidad de vida de los
individuos, siendo a partir de alli que se ve su importancia para insertarlo en el
campo educativo. Tomando diferentes nombres como robética escolar, robdtica
educativa o en la denominacion de robdtica pedagdgica, tiene una
conceptualizacién disciplinaria de imaginacion, disefio y construccion de robots
para que los estudiantes, desarrollen su habilidad creativa, recordando que, al
mismo tiempo aprenden conceptos relacionados con las disciplinas duras
(Ruiz-Velazco, 2007), que alinea el entender que, es una forma de lograr la
introduccion de modo ludico a los estudiantes en asuntos innovadores en la
creacion de objetos con una programacion de su funcionamiento realista con su

entorno.

La Real Academia de la Lengua Espafiola nos precisaba que el
“diseno” llega a ser el proyecto o plan que configura algo, hecho sobre el cual,
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segun Garcia (2019), nace su concepto en la Florencia de la época del
Renacimiento, concerniente al desarrollo grafico, de lo que posteriormente en
las Reales Fabricas, en el afio de 1775 el emperador Carlos Ill dispone la
creacion de la primera escuela de disefiadores en el mundo, con la finalidad de
lograr el abastecimiento de las primeras fabricas con produccion en serie,
situacion posterior a la que deviene ya un sinnimero de acepciones, tanto en el
mundo industrial (disefio industrial) como en otras areas de la actividad
humana, recordando que la robdtica también se encarga del disefio de los
robots.

De acuerdo a Graciani (2020), la construccion es el soporte fisico,
creando limites y exigencias al proyecto, aunque bajo una mirada
arquitectonica nos da luces sobre como operaria en la fabricacion de robots,
estructurando el camino constructor de lo proyectado que, con la definicion de
sus caracteristicas a través del disefio adoptado, se ha de ejecutar en un
trabajo cientifico, el cual seguird los pasos preestablecidos para la obtencién de
un resultado. La construccién de diversos tipos de robots ha evolucionado a lo
largo de la historia de la robética, llegando a la produccién de modelos mas
sofisticados que ultimamente aprovechan la inteligencia artificial. La industria es
uno de los rubros de mayor avance en la utilizacién de los robots construidos,
modernizando las etapas de construccion, no solamente en serie los productos,
sino para mas objetos que requieren los diferentes campos o necesidades

humanas.

La programacion, es una actividad de formar programas o delinear una
secuencia, que en informatica se podria plantear como la accion de programar
gue, a decir de Pareja et al. (1994), es un proceso por el cual el algoritmo se
expresa en lenguaje de programacion, que sea posible de ser comprendido y
en ese sentido ejecutado por la computadora, desarrollandose por tanto un
programa. El conjunto de instrucciones que denota la programacién para que
se cumpla tareas por parte de la computadora, va delineado en una
codificacion que al final debe de darse segun lo programado o el programa
utilizado para tal fin, de lo contrario, si no se han seguido los pasos respectivos
de ejecucién, no podriamos estar ante una correcta o debida programacion. Es

importante mencionar que, para dicha ejecucién programada, debe de haber
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previamente un programa, el mismo que evidentemente se efectia por medio
de un lenguaje de programacion, uno de los cuales de tantos que existen en el
mercado y para diferentes fines, llega a ser el C++, utilizado en gran medida

por los desarrolladores, incluso, para las aplicaciones actualmente conocidas.

Asimismo, socializar como un aspecto de transmision o comunicacion
se enfatiza por Simkin & Becerra (2013), indicando la existencia de diversos
autores que la definen de manera general como aquel proceso por el que los
individuos efectian una incorporacion de normas, los roles, algunos valores, las
actitudes y ciertas creencias, con un punto de partida como el contexto socio-
histérico en cual se ubican por medio de variados agentes de socializacion
como los medios de comunicacion, las instituciones educativas, religiosas y
recreacionales, la familia, los grupos diversos, entre otros. En ese contexto, se
produce el aprendizaje sociocultural de los seres humanos, lo cual permitira su
convivencia y adaptacion al medio que lo rodea, integrando aspectos
estructurales a su personalidad, gracias a los agentes sociales que se han
indicado. Asi, el a&mbito de la robdtica educativa también ha de quedar
socializada para una mejor receptividad y materializacion de su objeto y
beneficios también en la comunidad, sin olvidar que las instituciones educativas
como entes de socializacién contribuyen en la concrecién de una sociedad mas
avanzada, que esté a la par con la evolucién de la tecnologia, sea por medio de
la robdtica y todo el marco que comprende. Ello, desde luego e
independientemente que el alumnado sea el usuario directo, todos en su
conjunto al final de cuentas nos hemos de favorecer (docentes, padres de
familia, institucion educativa, etc.) en la interaccién y resultados de la ejecucion

de la actividad al respecto.

Continuando con la otra variable de estudio que es el aprendizaje
colaborativo, describimos como la adquisicion de una conducta duradera por
una practica se significa el aprendizaje, segun se recoge por parte de la Real
Academia de la Lengua Espafiola, sentido por el cual vamos entendiendo que
la consecucion en el tiempo u oportunidades de la cognicion de una actividad
perenniza el accionar de una persona. Ya la adquisicion del conocimiento
mediante el estudio o la experiencia, van dando cuenta del dominio de un arte u

oficio, teniendo como eje la consolidacibn por medio de dicho proceso,
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precisamente del conocimiento y modificacibn del comportamiento. El
aprendizaje queda, asi como un proceso de adquisicion de conocimientos con

una modificacién de los sistemas cognitivos de nuestro mundo.

De igual modo, si se tiene presente que la colaboracion, siguiendo a la
academia linguistica, es la accion y efecto de colaborar, y esto ultimo es
trabajar con personas en la produccion o realizacion de una obra,
ineludiblemente que un aspecto que irradia la comunion de esfuerzos es el

colaborativo, previsto como un trabajo plural con el fin de lograr un objetivo.

En dicho contexto, el aprendizaje colaborativo implica, como lo sostiene
Roselli (2015), no bajo el entendimiento de una aplicacion de modo
circunstancial de técnicas grupales, sino de promocion del intercambio y accion
participativa de todos en el construir de una cognicion compartida. Asi, la
expresion “aprendizaje colaborativo”, como cita Collazos & Mendoza (2006), da
una descripcion sobre una situacion esperando la ocurrencia de modos
particulares de interaccion y que han de producir mecanismos de aprendizaje,
con la posibilidad de conduccién a la obtencién de un aprendizaje, aunque no
existiendo una total garantia de que tales condiciones hagan su presentacion

ciertamente.

En este telon, el proceso de adquisicion de conocimientos para una
modificacién del comportamiento de manera colaborativa o de coparticipacion
mutua del grupo, no solamente se constituye en un instrumento importante en
la actividad laboral, sino en diversos rubros de la actuacion humana, como bien
puede ser en la esfera del sector educativo, mejor aiin, en cuanto se participa
en actividades estudiantiles de robdtica por parte de un numero grupal de

alumnos.

En cuanto a sus dimensiones de dicho aprendizaje colaborativo, se
considera, segun Driscoll y Vergara (1997), en su articulo “Nuevas Tecnologias

y su impacto en la educacion del futuro”

La interdependencia positiva, que nos remite a un trabajo de
cooperacion o colaborativo, con una interaccion de individuos componentes de
un grupo de trabajo, cuestion que ha de suscitar un mejor resultado y en la

linea de voluntad desplegada por ellos. Asi, siguiendo a Lobato (1997), se

14



entiende la interdependencia positiva existente entre los miembros, donde cada
uno muestra sus preocupacion y responsabilidad, no solamente de su propio
trabajo, sino también de todos los demas. Se entiende con la muestra de
preocupacion y responsabilidad de cada uno con los demés. Se da donde cada
uno depende del otro integrante para llegar a la meta (Monroy, 2022). Asi, se
produce la ayuda y el animo con la finalidad que todos los integrantes
desarrollen eficazmente la labor encomendada o el aprendizaje que se ha
propuesto inicialmente. Agrega el referido autor, citando a Johnson, sobre la
existencia de la interdependencia positiva, que se da cuando un integrante
logra percibir que esta vinculado o unido a los deméas de forma que no puede
obtener el éxito mientras que aquellos no lo logran también y, por ende, tiene el
deber de coordinar los esfuerzos que realiza con los que corresponden a ellos,

esto es, para la materializacién de la tarea.

En ese sentido, una preocupacion o cuidado mutuo que se implementa
entre los integrantes del grupo, efectivamente trasciende también cuando en
ambitos de la labor educativa pueda fomentarse, en raz6n a que, en el
desarrollo del disefio o ejecucion de los proyectos o estructuras robéticas, una
interaccidn es ineludible. Como entender que no haya algun tipo de conexién
entre los integrantes que a nivel de responsabilidad se encuentran sujetos a un
fin de logro de los objetivos y en bienestar de todos. Claramente el trabajo de
robdtica estudiantil traeria consigo, en la comunion de esfuerzos, una
consecuencia en la posicién o actitud asumida por cada uno de sus personajes,
reflejando no solamente una intencion de satisfaccion personal y excluyente a

los demas, sino grupal y colaborativa.

En un trabajo educativo en muchas ocasiones se presenta la conjuncion
de individuos, unidos en algunos casos por ciertos lazos académicos o
curriculares, materializando el papel asumido bajo una orientaciéon o directriz,
donde de modo grupal se contenga la accion llevada a cabo en la busqueda de
un resultado. Alli, como seria en cuanto a la roboética educativa, la participacion
mas alla de una actuacion unitaria o personal, no es aislada y, por ende, sujeta
a la conformacion de una masa de estudiantes, porque la labor grupal reflejara
que educativamente también actian colaborativamente con una finalidad

definida, la misma que ha de concretarse con un esfuerzo integrado.
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En esa situacién presentada podremos indicar que, como lo refiere
Alexander (1982), existiendo en un grupo responsabilidades individuales, el
concepto de compartir y de aceptar mutuamente es la base de la relacion entre
sus integrantes, con el fundamento de la existencia del grupo para el
desempefio de tareas, tomandose la responsabilidad personal por cada
miembro por lo que cada uno de los componentes haga, razén por la que no
existiran expectativas sobre aspectos cuantitativos de logros grupales.
Efectivamente, la responsabilidad individual implica aceptarse mutuamente en
una relacion de integrantes para el desempefio de tareas grupales. Esto es, sin

dejar de lado el rol personal (Reyna, 2023).

El compromiso en el trabajo, con empatia en la realidad de los demas y
la cualidad final del objetivo a lograrse, al margen de que la responsabilidad
vaya individualizada, dan un norte de cdmo se debe conducir la participacién de
las personas, proyectando su actuar desterrando un olvido situacional de la
posicion de los otros individuos, dado que no se ha de caminar como una isla,
sino como un integrante que en un trabajo individualizado deja comunicar y

ejecutar la tarea propuesta planificada.

Sobre ello, queda plausible que el trabajo individual no entra en conflicto
con el trabajo grupal, mas aun, si se toma en cuenta que cada sujeto que
integra un grupo debe asumir totalmente sus tareas, pero sin perder espacio de
compartirlas para beneficio de todos, por cuanto, con el aporte o contribucion
de los demas, podra permitir llegar a la consumacion de los objetivos o, mejor
dicho, con su concretizacion de modo mas exacto y eficaz. Ya en la
implementacion y ejecucion de una labor de robdtica educativa no puede calzar
la idea de que, un individuo se aleje o excluya de la importancia y
coparticipacibn de los demas integrantes del grupo al cual pertenece,
independientemente de la autonomia y responsabilidad que individualmente

recae en cada componente.

La facilidad de interaccion social se plasma como uno de los
fundamentos de las caracteristicas de ciertos individuos en la convivencia con
sus pares, teniendo destreza en la interrelacion que mantiene con ellos,
formulando asi, una definicibn de la denominada “habilidades de

colaboracién” que, en palabras de Caballo citado por Betina & Contini de
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Gonzéles (2011), se constituirian como una conjuncion de conductas de
permision para que el individuo se desarrolle en contextos individuales e
interpersonales. La expresion en esos contextos, de sentimientos, opiniones,
deseos, actitudes o derechos en forma adecuada expresan esas ideas de
colaboracion. La facilidad de interaccion social se plasma como uno de los
fundamentos de las caracteristicas de ciertos individuos en la convivencia con
sus pares, siendo necesaria en el funcionamiento del equipo. Asi, se realiza de

manera conjunta por los miembros de un grupo (Aliaga et al., 2022).

En esa capacidad de interactuacion para una socializacion, no se puede
pasar por alto que ello también debe ayudar a facilitar la resolucién de
problemas, permitiendo que un individuo se asiente mejor como un ser social.
El aprendizaje de habilidades de colaboracion ubica de mejor modo a una
persona en su contexto social, hecho que nos ha de recordar que, siendo nifios
0 adolescentes el proceso de socializacion tiene una participacién evolutiva,
siendo mas compleja a menudo que va madurando el sujeto social en el
manejo de resolucién de problemas o conflictos, de liderazgo en el trabajo

efectivo de equipo.

Entonces, la facilidad o no de resolucién de conflictos por parte de los
estudiantes ira también, en parte, en comunicacién con sus habilidades
sociales, cuando interactuando con sus pares se proyecte a una actividad,
como bien puede ser lo relacionado con la robética en el &mbito educativo. En
ese orden, su actuaciébn grupal en actividades robéticas traera consigo
ineludiblemente un efecto en su ser o desarrollo social, permitiendo que se
constituya un elemento valioso, no solamente para los intereses del mismo,
sino de todos los demas individuos que conforman su esfera de socializacion,

incluso, la sociedad en su conjunto.
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. METODO

3.1 Tipo y Disefio de investigacion
3.1.1 Tipo de investigacion

Las cuestiones planteadas al inicio de la investigacion se
resolveran desde el enfoque cuantitativo, bajo el nivel de investigacion

aplicada (Bunge, 2004) y tipo experimental (Tamayo, 2003).

3.1.2 Disefio de investigacion

Esta investigacion se apoy6 desde un alcance longitudinal,
donde se propone una serie de estimulos (variable 1), interviniendo asi
sobre la variable 2, cuyos resultados han de compararse de acuerdo a
los momentos de medicion. Se determind el uso del disefio
preexperimental de tipo de preprueba/posprueba con un solo grupo
(Herndndez y Mendoza, 2018).

FIGURA 1. DISENO DE PRE EXPERIMENTAL

] ® o ®
S

Donde:

G = Estudiantes de primaria.
M1 = Pre-test (aprendizaje colaborativo)
X = Tratamiento (robdética educativa)

M2 = Post-test (aprendizaje colaborativo)

3.2 Variables y operacionalizacion
3.2.1 Variables

Robotica educativa

Definicion conceptual: En el contexto educativo, la robdética
educativa parece ser una buena estrategia para trabajar especialmente la

creatividad, la experimentacion, el trabajo en equipo y el aprendizaje a
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partir del error, elementos que pueden incidir en la mejora de los
resultados académicos del alumnado (Morales, 2021). Este enfoque no
solo ensefia conceptos tecnolégicos y cientificos, sino que también
promueve habilidades como el pensamiento critico, la resolucion de
problemas, la colaboracion, la creatividad, la comunicacién y la

socializacion (Simkin y Becerra 2013).

Definicién operacional: Se desarrollo en talleres de robotica, en 7
sesiones con estudiantes del 4to grado, de tres secciones A, B, C. Dy E
con un total de 14 participantes, los cuales hicieron uso de los kits de
robdtica de WeDo 2.0, tablets, proyector, laptops. Las sesiones de
aprendizaje se basaron especialmente en las éareas de ciencia y
tecnologia, matematica y en la competencia 28.

Aprendizaje Colaborativo
Definicion conceptual: Como lo sostiene Roselli (2015), es la
promocién del intercambio y accién participativa de todos en el construir
de una cognicién compartida. Es una situacion esperando la ocurrencia de
modos particulares de interaccion y que han de producir mecanismos de
aprendizaje, con la posibilidad de conduccién a la obtencion de un
aprendizaje (Collazos & Mendoza, 2006).

Definicién operacional: El instrumento utilizado posee la finalidad
de demostrar en qué medida la robdtica educativa contribuye en el
aprendizaje colaborativo, cuyo formato de medicién del instrumento es la
escala de Likert, midiendo asi las dimensiones: responsabilidad individual,
interdependencia positiva y habilidades de colaboracién.

Indicadores: Para ello, se propone el instrumento test de
aprendizaje colaborativo, elaboracién propia, el cual estd constituido por
19 items, cuya unidad de medida de cada uno es bajo el formato de la
escala de Likert, donde se plantea. Siempre (5), casi siempre (4), a veces
(3), casi nunca (2) y nunca (1). Asi, los items se distribuyen de la siguiente
manera: dimension responsabilidad individual (1-7) dimensidn
interdependencia positiva (8-13) y de la dimensién de habilidades de

colaboracién (14-19) como indicadores.
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Escala de mediciéon: ordinal

3.3. Poblacion, muestra y muestreo

3.3.1 Poblacién: Se denomina al conjunto finito de elementos,
poblacidon de estudio, cuyo rasgo caracteristico es la pertenencia a sector. En
este caso es el ambito educativo, siendo determinado por la identidad laboral
hacia la institucion educativa donde se ejerce (Hernandez-Sampieri &

Mendoza, 2018), en esa medida.

La poblacién esta integrada por todos los estudiantes del 4to de las
secciones A, B, C, D y E, con un total de 90 estudiantes de la institucion
educativa de gestiéon publica del cercado de la ciudad de Arequipa, lugar donde
se brinda solo el servicio educativo del nivel primaria, desde primero hasta

sexto grado.

De esta manera, considerando la problemética del estudio se considera
el muestreo no probabilistico intencional, es decir, se considera como muestra
de estudio a los estudiantes del cuarto grado, los cuales reldnen los siguientes

criterios:

Criterios de inclusion: Ser estudiante de cuarto grado, tener entre 9 a
10 afios, estar presente en todas las actividades del programa (taller de

robotica).

Criterios de exclusion: Estudiantes del 1ro, 2do 3ro, 5to y 6to grado,

no estar inscritos en el taller.

3.3.2 Muestra: De esta manera, se posee una muestra significativa,

siendo el minimo requerido 14 casos de estudio (total inscritos en el taller).

3.3.3 Muestreo: no probabilistico intencional que consiste en elegir
deliberadamente a los participantes del estudio, de seleccion al azar

(Sampieri).

20



3.4 Técnicas e instrumentos de recoleccion de datos, validez y confiabilidad

Para registrar los datos de la variable dependiente se procediéo a
recolectar informacién, de acuerdo al disefio de investigacion, durante el antes

y después del estimulo de la investigacion.
Validez

Segun Hernandez et al. (2010) afirma que un instrumento es valido
cuando mide lo que realmente se quiere medir de la variable propuesta.

Se valido el instrumento de recoleccion de datos de la variable
aprendizaje colaborativo con el juicio de tres expertos: Mg. Miguel Alexis
Cahuana Condori, Mg. Giovanna Humpire Gutiérrez y Mg. Angela Hurtado
Quintanilla, quienes validaron el test de 19 items certificando su validez en

cuanto claridad, relevancia y pertinencia.
Confiabilidad

La confiabilidad se constituye en la consistencia de datos, teniendo en
consideracion que ello se genera porque se puede replicar la investigacion al

ser sistematica y ajustarse a los procedimientos y normas (Borjas, 2020)

Se tiene la prueba de consistencia interna del instrumento de
aprendizaje colaborativo, en cual consta de 19 items con una escala de
medida, politbmica ordinal, cuantificada del 1 al 5. De esta manera, bajo una
muestra de 14 casos de estudio, el analisis de Omega de McDonald’s ofrece el
siguiente resultado: la escala tiene una alta consistencia interna, como lo indica
el McDonald's w de 0.820. Esto significa que los items de la escala estan
midiendo de manera coherente el mismo constructo subyacente. Por otro lado,
la baja desviacidn estandar (0.273) sugiere que las respuestas de los
participantes estan muy cerca del promedio, indicando poca variabilidad en las
respuestas, infiriéndose de esta que la muestra medida posee casi las mismas
atribuciones en cuanto a la variable a medir. Finalmente, en razén a la media
2.73, se proporciona una idea del promedio de las respuestas, las que tendrian

una tendencia moderada en razon con el constructo medido.

Por lo tanto, los resultados indican que la escala es confiable y que las

respuestas de los items son consistentes entre si. La baja variabilidad en las
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respuestas y la alta consistencia interna sugieren que la escala es una
herramienta adecuada para medir el constructo de interés en la muestra

estudiada.

3.5 Procedimientos de recoleccién de datos

La ejecucion del estudio se realizo considerando las siguientes etapas:

e Primera etapa: se determina la literatura cientifica sobre las variables de
estudio y su validez actual dentro de la poblacion de estudio.

e Segunda etapa: se solicita la aprobaciéon de los coordinadores y
direccibn para la aplicacion de los instrumentos de aplicacion,
estableciendo asi las fechas de estos eventos.

e Tercera etapa: se procede a medir el aprendizaje colaborativo antes de
la aplicacion del tratamiento.

e Cuarta etapa: se aplica un total de 6 talleres.

e Quinta etapa: se evalla el impacto del programa mediante la medicion
del aprendizaje colaborativo mediante un post test.

3.6 Método de andlisis de datos

Se analiz6 siguiendo el siguiente orden, en base a Hernandez-Sampieri
et al (2010), el cual describe los procesos estadisticos a utilizar:

e Andlisis de fiabilidad estadistica, que se realiza mediante Omega de
McDonald’s para dar validez interna de los datos obtenidos.

e Andlisis descriptivo, que se realiza para categorizar las variables de
estudio mediante las caracteristicas estadisticas de la poblacion
(percentiles).

e Normalidad de datos, que se realiza mediante la prueba de Shapiro Wilk,
buscando asi determinar la normalidad de datos, para asi determinar la
prueba estadistica para validar la hipo6tesis de investigacion.

e Prueba de hipoétesis, que se utiliza T de Student o Wilcoxon (condicional
al parametro de las diferencias obtenidas), como prueba de hipotesis en

condicion de la normalidad de datos.
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3.7 Aspectos éticos

La correcta forma de indagacion cientifica partié, del reconocimiento de
la problematica evidenciada, lo que implicé la aprobacion de la solicitud
enviada a los encargados de las direccion de la institucion educativa en
mencion, que por consiguiente, se realizd el consentimiento informado a los
padres de familia mediante la sensibilizacion y llenado del formato otorgado por
la institucion formadora, promoviendo asi la participacion voluntaria, asi como
respetando su privacidad sobre los datos obtenidos. De la misma manera, el
procesamiento de datos se realizdé de forma objetiva, ya que no es propdsito
del estudio generar cambios, sino demostrar como se comportan las variables
de estudio. Asimismo, todo el manuscrito de investigacion se realizé bajo

normas APA, 7ma edicion.
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IV. RESULTADOS

Para analizar los datos obtenidos se han tabulado en tablas de

frecuencias y porcentajes, donde se precisan los datos de manera ordinal

considerando los niveles de aprendizaje, sea para el caso de variables

categoricas ordinales. Por otro lado, se establece la comparacion del pre-test y

post-test mediante la distribucion de datos en el gréafico de caja de bigotes, para

asi comparar las medias aritméticas mediante la prueba T de Student. La

seleccion de la prueba inferencial obedece a la distribucion de datos

paramétrica, obtenida de los siguientes datos:

FIGURAZ2. DISTRIBUCION DE NORMALIDAD DE DATOS
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La distribucion de datos de las diferencias obtenidas presenta una forma

mesocurtica con una pequefia asimetria negativa. Asimismo, se presenta los

resultados obtenidos de la prueba de Shapiro Wilk:

TABLA 1: DISTRIBUCION DE DATOS

Parametro W

p-value

Aprendizaje colaborativo 0.94725
Responsabilidad individual 0.95311
Interdependencia positiva  0.91952
Habilidad colaborativa 0.81161

0.5189
0.6099
0.2164
0.006972

Nota: Datos instrumento AC
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De acuerdo a los datos obtenidos en la prueba de Shapiro Wilk, se
evidencia que las diferencias obtenidas en la variable y las dimensiones del
aprendizaje colaborativo poseen distribucidon normal, mientras que, solo en la
dimension habilidad colaborativa se presenta los datos de forma no
paramétrica. De esta manera, la mayoria del analisis inferencial se realiza

mediante la prueba T de Student.

TABLA 2: COMPARACION DE DATOS APRENDIZAJE COLABORATIVO

PRE TEST POST TEST
Frecuencia Porcentaje Frecuencia Porcentaje

En proceso 2 14.29% 0.00%

Logro esperado 12 85.71% 10 71.43%
Logro destacado 0.00% 4 28.57%
Total 14 100.00% 14 100.00%

Nota: Datos instrumento AC

En el nivel "en proceso”, antes de la intervencion (pre-test), habia 2
estudiantes (14.29%) que estaban en proceso de alcanzar los obijetivos.
Después de la intervencion (post-test), no hay estudiantes en esta categoria.
Esto indica una mejora significativa en la comprension y el dominio del

contenido.

En el nivel "logro esperado”, en el pre-test 12 estudiantes (85.71%)
estaban en la categoria de logro esperado. Después del uso de la robdtica
educativa, este namero disminuyd a 10 estudiantes (71.43%). Aunque, puede
parecer una reduccion negativa, es importante contextualizarlo con el aumento

en la categoria de “logro destacado”.

En el nivel "logro destacado", en el pre-test ningin estudiante se
encontraba en la categoria de logro destacado; sin embargo, en el post-test 4
estudiantes (28.57%) lograron un rendimiento sobresaliente. Este aumento
indica que la robotica educativa no solo ayuda a los estudiantes a alcanzar los

objetivos, sino que también permite a algunos superarlos significativamente.
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FIGURA 3 : ANALISIS INFERENCIAL DE LA VARIABLE APRENDIZAJE COLABORATIVO
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TABLA 3: ANALISIS INFERENCIAL DE LA VARIABLE APRENDIZAJE COLABORATIVO

Parametro Variable m m2 t df p-value Mean_dif
PRE TEST Aprendizaje ) ) )
POST TEST colaborativo 50.71 60.93 6.58 13 8.825e-06 10.21

Nota: *<0.05; **<0.01; ***<0.001

Nota: Datos instrumento AC

Por medio de la prueba T de Student (-6.58) se refuerza la conclusion de
que la mejora no es producto del azar, sino que es un efecto real de la
intervencién con la robética educativa. Los resultados del analisis muestran que
la media del aprendizaje colaborativo aument6 de 50.71 en el pre-test a 60.93
en el post-test. Esta diferencia de medias de -10.21 puntos es estadisticamente
significativa, como lo indica el p-valor, (p=8.825e-06***). De esta manera se

acepta la Hi.

La robdtica educativa contribuye positivamente en el desarrollo del
aprendizaje colaborativo de los estudiantes del nivel primaria, de una institucion

educativa de Arequipa.
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TABLA 4: COMPARACION DE DATOS RESPONSABILIDAD INDIVIDUAL

PRE TEST POST TEST
Frecuencia Porcentaje Frecuencia Porcentaje
En inicio 1 7.14% 0.00%
En proceso 1 7.14% 0.00%
Logro esperado 11 78.57% 8 57.14%
Logro destacado 1 7.14% 6 42.86%
Total 14 100.00% 14 100.00%

Nota: Datos instrumento Rl

En los niveles "en inicio" y "en proceso". En el pre-test habia 1
estudiante (7.14%) en cada una de las categorias "en inicio" y "en proceso". En
el post-test no hay estudiantes en estas categorias. Esto sugiere una mejora
significativa en el nivel de responsabilidad individual, con todos los estudiantes

avanzando al menos al nivel de "logro esperado”.

En el nivel "logro esperado”. En el pre-test 11 estudiantes (78.57%)
estaban en la categoria de logro esperado. En el post-test este namero
disminuy6 a 8 estudiantes (57.14%). Aunque, esto puede parecer una
reduccion negativa, es importante considerar el aumento en la categoria "logro

destacado".

En el nivel "logro destacado”. En el pre-test solo 1 estudiante (7.14%)
estaba en la categoria de “logro destacado“. En el post-test este numero
aumenté a 6 estudiantes (42.86%). Este incremento indica que la robdtica
educativa no solo ayuda a los estudiantes a alcanzar los niveles esperados de
responsabilidad individual, sino que también fomenta un alto nivel de desarrollo

en esta area.
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FIGURA 4. ANALISIS INFERENCIAL DE LA RESPONSABILIDAD INDIVIDUAL
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TABLA 5: ANALISIS INFERENCIAL DE LA DIMENSION RESPONSABILIDAD INDIVIDUAL

Parametro Dimension m m2 t df p-value Mean_dif
PRE TEST o
POST TEST Responsabilidad individual 18.50 22.43 -5.07 13 0.00010 -3.92

Nota: *<0.05; **<0.01; ***<0.001

Nota: Datos instrumento Rl

Por medio de la prueba T de Student (-5.07) se refuerza la conclusion de
gue la mejora observada no es producto del azar, sino que es un efecto real de
la intervencion con la robotica educativa. Los resultados del analisis muestran
que la media de la responsabilidad individual aument6 de 18.50 en el pre-test a
22.43 en el post-test. Esta diferencia de medias de -3.92 puntos es
estadisticamente significativa, como lo indica el p-valor, (p=0.00010): De esta

manera se acepta la Hi.

La robotica educativa contribuye positivamente en el desarrollo de la
responsabilidad individual de los estudiantes del nivel primaria, de una

institucion educativa de Arequipa.
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TABLA 6: COMPARACION DE DATOS INTERDEPENDENCIA POSITIVA

PRE TEST POST TEST
Frecuencia Porcentaje Frecuencia Porcentaje
En proceso 3 21.43% 0.00%
Logro esperado 11 78.57% 10 71.43%
Logro destacado 0.00% 4 28.57%
Total 14 100.00% 14 100.00%

Nota: Datos instrumento IP

En el nivel "en proceso”. En el pre-test 3 estudiantes (21.43%) estaban
en la categoria "en proceso". En el post-test no hay estudiantes en esta
categoria. Esto indica que todos los estudiantes han avanzado al menos al

nivel de "logro esperado” en términos de interdependencia positiva.

En el nivel "logro esperado”. En el pre-test 11 estudiantes (78.57%)
estaban en la categoria "logro esperado”. En el post-test este numero
disminuy6 a 10 estudiantes (71.43%). Esta disminucion debe interpretarse

considerando el aumento en la categoria "logro destacado".

En el nivel "logro destacado”. En el pre-test no habia estudiantes en la
categoria "logro destacado". En el post-test 4 estudiantes (28.57%) lograron un
rendimiento sobresaliente en términos de interdependencia positiva. Este
aumento sugiere que la robodtica educativa puede llevar a un mejor desarrollo

de habilidades interdependientes entre los estudiantes.
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FIGURA 5. ANALISIS INFERENCIAL DE LA DIMENSION INTERDEPENDENCIA POSITIVA
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TABLA 7: ANALISIS INFERENCIAL DE LA DIMENSION INTERDEPENDENCIA POSITIVA
Parametro Dimension m m2 t df p-value Mean_dif
PRE TEST Interdependencia
. 16.43 19.14 -6.03 13 2.112e-05 -2.71
POST TEST positiva

Nota: *<0.05; **<0.01,; ***<0.001

Nota: Datos instrumento IP

Por medio de la prueba T de Student (-6.03) se refuerza la conclusion de
gue la mejora observada no es producto del azar, sino que es un efecto real de
la intervencion con robética educativa. Los resultados del analisis muestran que
la media de la interdependencia positiva aumenté de 16.43 en el pre-test a
19.14 en el post-test. Esta diferencia de medias de -2.71 puntos es
estadisticamente significativa, como lo indica el p-valor, (p=2.112e-05). De esta

manera se acepta la Hi.

La robotica educativa contribuye positivamente en el desarrollo de la
interdependencia positiva de los estudiantes del nivel primaria, de una

institucion educativa de Arequipa.
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TABLA 8: COMPARACION DE DATOS DE HABILIDADES COLABORATIVAS

PRE TEST POST TEST
Frecuencia Porcentaje Frecuencia Porcentaje
En proceso 8 57.14% 0.00%
Logro esperado 6 42.86% 10 71.43%
Logro destacado 0.00% 4 28.57%
Total 14 100.00% 14 100.00%

Nota: Datos instrumento HC

En el nivel "en proceso”. En el pre-test 8 estudiantes (57.14%) estaban
en la categoria "en proceso". En el post-test no hay estudiantes en esta
categoria. Esto indica una mejora notable en el desarrollo de habilidades
colaborativas, ya que todos los estudiantes avanzaron al menos al nivel de

"logro esperado”.

En el nivel "logro esperado”. En el pre-test 6 estudiantes (42.86%)
estaban en la categoria "logro esperado”. En el post-test este nUmero aumenté
a 10 estudiantes (71.43%). Esto sugiere que una mayoria significativa de
estudiantes alcanzd el nivel esperado de habilidades colaborativas después de

la intervencidon con la robdtica educativa.

En el nivel "logro destacado”. En el pre-test no habia estudiantes en la
categoria "logro destacado". En el post-test 4 estudiantes (28.57%) lograron un
rendimiento sobresaliente en términos de habilidades colaborativas.

FIGURA 6. ANALISIS INFERENCIAL DE LA DIMENSION HABILIDADES COLABORATIVAS
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TABLA 9: ANALISIS INFERENCIAL DE LA DIMENSION HABILIDADES COLABORATIVAS

Parametro Dimension m m2 t df p-value Mean_dif
PRE TEST Habilidades
POST TEST colaborativas 15.79 19.36  -5.03 13 0.00011 -3.57

Nota: *<0.05; **<0.01; ***<0.001

Nota: Datos instrumento HC

Por medio de la prueba T de Student (-5.03) se refuerza la conclusion de
gue la mejora observada no es producto del azar, sino que es un efecto real de
la intervencion con la robética educativa. Los resultados del analisis muestran
que la media de las habilidades colaborativas aumenté de 15.79 en el pre-test
a 19.36 en el post-test. Esta diferencia de medias de -3.57 puntos es
estadisticamente significativa, como lo indica el p-valor, (p=0.00011). De esta

manera se acepta la Hi.

La robdtica educativa contribuye positivamente en el desarrollo de las
habilidades de colaboracion de los estudiantes del nivel primaria, de una

institucién educativa de Arequipa
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V. DISCUSION

Considerando el objetivo general, se establece la normalidad de las
diferencias obtenidas entre la media del pre-test y post test (W=0.94; p=0.51),
infiriendose una probable mejora homogénea de la muestra, determinandose
asi, mediante la prueba de T de Student, diferencias estadisticas significativas
(t=-6.58; p<0.0001***). De esta manera se concluye que los resultados del
analisis muestran que la media del aprendizaje colaborativo aumenté de 50.71
en el pre-test a 60.93 en el post-test, cuya diferencia de medias de -10.21
puntos es significativa. Por ello, sugiere que la robdética educativa puede ser
una herramienta poderosa para fomentar y mejorar el aprendizaje colaborativo

en entornos educativos.

Asimismo, bajo un estudio cuasiexperimental, los valores de los datos
que fueron obtenidos en el pos-test también evidencian diferencias
significativas (p<0,001) entre el grupo experimental y control, en las
capacidades de secuencia, depuracidbn y correspondencia, los que
corresponden a habilidades matematicas (Caballero, 2020), ademas, en
estudios cuya muestra es mayor, el hallazgo revel6 un incremento del 5,53%
en el rendimiento del grupo experimental en comparacion con el grupo de
control en el contexto del aprendizaje colaborativo y las practicas innovadoras.
De esta manera, utilizando dispositivos robdéticos, los resultados indicaron un
mayor desarrollo de las habilidades en los alumnos, particularmente en
términos de interaccién, trabajo en equipo y gestion del conocimiento
(Gutiérrez, 2021) (Poco, 2018). Tales resultados se fundamentan en la
utilizacién de paquetes Lego WeDo 2.0, Kit Lego Mindstrom NXT (Ordaya &
Sarmiento, 2019) y Kit Lego WeDo cuya cantidad de sesiones varian entre 8 a
10 con dos horas a la semana, promoviendo de esta manera en los estudiantes
Su interés y motivacion, responsabilizandose de sus materiales, donde
participan activamente en su propio proceso de aprendizaje, convirtiéndose asi
en individuos comprometidos y proactivos en el entorno educativo. Esto ha
facilitado la obtencion de conocimientos mas amplios y complejos, asi como la
resolucion de desafios a travées del apoyo de pares y el aprendizaje

colaborativo (Sanchez et al., 2020); por lo tanto, LEGO es la tecnologia
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principal que se usa, junto con el Scratch como software base (Arellano, 2022),
mejorando asi la creatividad, colaboracién, trabajo en equipo, comunicacion y
habilidades sociales, dandose dentro del marco pedagdgico el uso de
estrategias como el aprendizaje basado en problemas, proyectos y siendo
colaborativo, vivencial y ludico, por lo que se vincula a teorias que pasan del
constructivismo hacia el construccionismo (Gonzales, et. al., 2021). Por otro
lado, se enfatiza una alta relacion entre el uso del Kit Lego Mindstrom NXT, Kit
Lego WeDo y el trabajo colaborativo (c=0.745) lo que demostraria la
homogeneidad de aprendizajes logrados en los estudiantes (Ordaya &
Sarmiento, 2019).

En cuanto al primer objetivo especifico se determina a través de la
prueba inferencial T de Student (t=-5.07, p=0.00010), el hecho que la robdtica
educativa contribuye positivamente en el desarrollo de la responsabilidad
individual de los estudiantes. Estos resultados guardan relacion con lo que
sostiene Ordaya & Sarmiento (2019) en su tesis, en cuanto a generarse el
desarrollo de una relacion significativa entre tales aspectos, cuestion que
encuentra relacién con lo postulado por Alexander (1982), en cuanto al hecho
de que, la responsabilidad individual, entre otros aspectos, implica el compartir,

aceptarse mutuamente, asi como responsabilizarse en las tareas asignadas.

En cuanto al segundo objetivo especifico, mediante la prueba T de
Student (t=-6.03, p=2.112e-05) se sefiala que la robdtica educativa contribuye
positivamente en el desarrollo de la interdependencia positiva,
fundamentandose en la interaccion colaborativa. De esta manera, basados en
el constructivismo, teoria a la que se le atribuye cambios de procesos internos
a procesos de interaccion, como el cognitivismo catalogado en la teoria de
Piaget como un proceso intramental, pudiendo ser guiado por la interaccidén con
otras personas (Serrano y Pons, 2011), hay un avance evolutivo del
pensamiento. Asi, se destaca la importancia de trabajar juntos y liderar de
manera colaborativa, apoyando a los estudiantes en el proceso educativo.
(Aliaga et al., 2022). En ese sentido, encontramos una relacion con lo sostenido
en la investigacion de Sanchez et al. (2020), cuando se indica que la robdtica
educativa ciertamente aumenta la motivacién al igual que el interés, aspecto

gue entendemos importantes para una buena interdependencia positiva.
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En cuanto al tercer objetivo, por medio de la prueba T de Student (t=-
5.03, p=0.00011) se establece que la robotica educativa contribuye
positivamente en el desarrollo de las habilidades de colaboracion de los
estudiantes, por lo que, estudios destacan los procesos de negociacion
existente entre los estudiantes, lo que fortalece habilidades de organizacion,
investigacion y planificacion de estrategias en la toma de decisiones y logro de
objetivos, lo que les ha permitido que resuelvan problemas de forma creativa
(Pérez & Correa, 2020); es decir, la elaboracion de robots y programacion les
brinda la oportunidad del desarrollo de habilidades de equipo (Morales, 2021).
En esa direccidn, el desarrollo de habilidades de pensamiento tecnolégico llega
a ser esencial para el mejoramiento de la capacidad para resolver los
problemas eficazmente, como el proponer soluciones tangibles (Gutiérrez,
2021).

Finalmente, se pudo observar durante la investigacion que, una de las
fortalezas de la institucion educativa es la disposicién del personal docente
para colaborar y comprometerse con el desarrollo, no solo de aprendizajes de
contenidos, sino en habilidades que van mas alla de elementos, adn
tradicionales. Asi, bajo un modelo del desarrollo de competencias, el uso de la
robética educativa es un puente que permite el logro de distintas competencias
fundamentales que se plantea el Ministerio de Educacion.

Sin embargo, en lo que concierne a las areas de mejora de la
investigacion, se podria analizar el limitado horario de trabajo que se designé a
la utilizacion del programa, por lo que este se ajusté al horario de trabajo de la
educacién del nivel primaria, siendo tal bajo los estudios anteriores, una de las
principales dificultades que no permiten evidenciar un impacto significativo y
duradero. Asimismo, el limitado material tecnolégico no ha permitido tener una

muestra de mayor significancia.
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VI. CONCLUSIONES

Primera. -

Segunda. -

Tercera. -

Cuarta. -

De acuerdo con el estudio realizado, existen diferencias
significativas entre el pre-test y post-test, considerando una
probabilidad de error (p<0.001***) menor al margen de rechazo
(0.05). De esta manera, se demuestra que la robdtica educativa
contribuye positivamente en el desarrollo del aprendizaje
colaborativo de los estudiantes del nivel primaria, de una
institucién educativa de Arequipa

Con una mejora notable en la dimension responsabilidad
individual en los niveles de logro destacado, al comparar el pre-
test y post-test, se evidencia que existe diferencias
significativas (t=-5.07; p=0.00010***); por lo tanto, se determina
que la robdtica educativa contribuye positivamente en el
desarrollo de la responsabilidad individual de los estudiantes
indicados.

En la dimensién interdependencia positiva, se observa que los
estudiantes ya alcanzan el nivel de logro destacado, puesto
gue, al comparar entre el pre-test y post-test, al inicio no
alcanzaban este nivel. Asi, también se evidencia diferencias
significativas entre estos dos momentos (t=-6.03; p=2.12e-
05***); en consecuencia, se establece que la robotica educativa
contribuye  positivamente en el desarrollo de la

interdependencia positiva de los referidos estudiantes.

Finalmente, en la dimension habilidades colaborativas se
destaca el avance de la mayoria de los estudiantes que se
encontraban en el nivel en proceso hacia los niveles esperado
y destacado (57.14%), mostrando asi diferencias significativas
(t=-5.03; p=0.00011***), en cuanto al desarrollo de estas
capacidades. De esta manera, se sefiala que la robdtica
educativa contribuye positivamente en el desarrollo de las

habilidades de colaboracion de los indicados estudiantes.

36



VIl. RECOMENDACIONES

Que, la robdtica educativa no solo se inserte simplemente como
talleres educativos complementarios, sino que llegue a ser parte
inherente del desarrollo diario de las actividades de las areas

pedagdgicas de trabajo (matematica, ciencia, arte, etc.).

Que, se lleve a cabo una implementacion adecuada y suficiente con
respecto al material tecnoldgico (kits de robdtica, tabletas, laptops,
moddulos, etc.), para el logro efectivo de los objetivos, permitiendo

ademas que, con ello el 100% de estudiantes se vea beneficiado.

Que, se gestione la incorporacion de aliados que ayuden en la
capacitacion de los docentes que integran todo el circuito de ejecucion
de las actividades de la robodtica educativa implementada a nivel de la

institucion educativa.

Que, se proyecte y se fomente la participacidon activa de los
estudiantes en diferentes talleres, clubes, concursos, ferias y demas
actividades de robodtica educativa que fortalezcan aprendizaje
colaborativo.
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Variable

Aprendizaje
colaborativo

Definicidn conceptual

Como lo sostiene
Roselli (2015), es la
promocion del
intercambio y accion
participativa de todos en
el construir de una
cognicién compartida.
como cita Collazos &
Mendoza (2006), es una
situacién esperando la
ocurrencia de modos
particulares de
interaccién y que han
de producir
mecanismos de
aprendizaje, con la
posibilidad de
conduccion a la
obtencién de un
aprendizaje

ANEXOS

1: Operacionalizacién de las variables

Definicion operacional Dimensiones

El instrumento utilizado
posee la finalidad de
demostrar en qué
medida la roboética
educativa contribuye en
el aprendizaje
colaborativo, cuyo
formato de medicion del
instrumento es escala
de Likert. Midiendo asi
las dimensiones:
Responsabilidad
individual,
Interdependencia
positiva y Habilidades
de colaboracion.

Responsabilidad
individual.

positiva.

Habilidades de
colaboracion

Interdependencia

Indicadores

Desempefio un papel fundamental dentro del equipo
al que pertenezco

Me esfuerzo y pongo todo mi empefio en las tareas
para que mi equipo alcance el objetivo.

Me informo e investigo documentariamente sobre el
tema designado a mi equipo

Soy responsable en la tarea que individualmente se
me ha asignado, actuando con creatividad

Respeto el tiempo establecido para la realizacion del
trabajo de equipo

Pongo atencién durante el trabajo grupal, evitando
caer en distracciones como la desorganizacion

Me comprometo con el objetivo propuesto por el
equipo

Doy a conocer mi opinién respetuosamente

Estoy atento a las opiniones que exponen mis
comparieros, escuchandolos detenidamente
Respeto las opiniones en equipo (saberes previos)
Coordino ideas de forma democrética dentro del
equipo

Me muestro solidario con los conocimientos y los
comparto

Hay una distribucién selectiva de las funciones entre
los integrantes del equipo

Realizo permanentemente actividades de trabajo
grupal

Me pongo a liderar el trabajo que se realiza en
equipo

Ofrezco mi ayuda ante las dificultades de mis
compaferos

Soy asertivo ante los problemas de mis compafieros
de grupo

Incentivo la comunicacién y debate en el trabajo
grupal, con mucha flexibilidad

Coordino el trabajo grupal para lograr los objetivos,
venciendo las dificultades que se presentan

Escala de
medicion

Ordinal

Siempre

®)

Casi siempre

4

A veces

©)

Casi nunca

)

Nunca
()

8-13

14-19

Items



ANEXO 2: Ficha técnica del instrumento

Ficha técnica del instrumento

Instrumento de la variable: Aprendizaje Colaborativo

1. Nombre : Escala para medir el uso de la Tics

2. Técnica : Encuesta

3. Tipo de instrumento: test

4. Autor . Edith Rosario Zuloaga Castillo

5. Afio de construccion: 2024

6. Objetivo . Demostrar en qué medida la robdtica educativa
contribuye en el aprendizaje colaborativo en los estudiantes del nivel
primaria, de una institucion educativa de Arequipa.

7. Poblacion . 14 estudiantes de una IE nivel primaria

8. Aplicacion : Presencial

9. Duracion : 15 minutos

10.N° de items 119

11. Administracion . Individual

12.Descripcion : El instrumento consta de 19 items de medicién ordinal

con escala psicométrica de Likert Siempre (5) Casi siempre (4) A veces (3)

Casi nunca (2) Nunca (1)

Distribucién de items por dimensiones

Dimensiones Items
Responsabilidad individual 1-7
Interdependencia positiva. 8-13

Habilidades de colaboracién 14-19

Validez y confiabilidad

La validez de contenido se hizo por juicio de expertos y se reviso la

matriz de operacionalizacion de la variable, el instrumento y certificado de

validez de contenido, siendo el instrumento de caracter aplicable. La

confiabilidad se realizé con el analisis de Omega de McDonald’s ofrece el

siguiente resultado: la escala tiene una alta consistencia interna, como lo
indica el McDonald's w de 0.820.



ANEXO 3: Instrumento metodolégico

INSTRUMENTO METODOLOGICO - TEST
(APRENDIZAJE COLABORATIVO)

Se plantea la recopilacion de informacion sobre el nivel de aprendizaje colaborativo poseido
por los estudiantes del cuarto grado de primaria de una institucion educativa ubicada en la
ciudad de Arequipa.

En tal caso, se ezpera la colaboracion con el presente test sobre aprendizaje colaborativo, por lo
que ze zolicita se cumpla con dar respuesta a los items que se alcanzan en el mismo.

Instrucciones:

a} Da respuesta al conjunto de preguntas de manera objetiva, sin dejar de responder alguna
de las interrogantes.

b} Con una previa lectura cuidadosa de dichas interrogantes, procede a marcar con una X en
los espacios en blanco, 1a escala que convenientemente estimes como mas acertada.

Eszcala valorativa

Siempre 5

Cazi siempre 4

A veces 3

Casi nunca 2

MNunca 1
N Siemyre _{Hn A veces G limm

e ]
DIMENSION 1: RESPONSABILIDAD INDIVIDUAL
| [Desempeiio un papel fundamental dentro del equipo &l que pertenszco
2 |Mz esfuerzo y pongn todo mi empefio n |3 tareas para que mi equino alcance el objetiva.
3 | Me informo e investiga documentariamente sobre & tema dzsignado a mi equips
4 | Soy resporsshle en la tarea que individualments se me ha asionada, zctuando con

craatividad

3 | Respetc el tiempo establecida para |3 realizacicn del trabajo de equipo
B | Pango atencidn durante el trabajo, evitando caer en distraccionss como le dezorganizacidn
T | Me comprometo con &l objztiva propuesto por & 2quips
DIMENSION 2: INTERDEPENDENCIA POSITIVA
i [lay a conocer mi opinidn respetuosaments
9 | Estoy atento 2 las opiniones gus exponen mis compafierns, escuchéndalos detenidamente
Il | Respeto las opiniones en equip (sahares previos)
Il | Coording ideas de forma Bemacratica dentro del equipo
2 | Me muestro salideria con los conocimientos y los comparta
13 [Hay una distribucidn salzctiva de laz funciones entre los integrantes del equipo
DIMENSION 3: HABILIDADES DE COLABORACION
14 | Realizo permanentemente actividades dz trabajo orupsl
13 | Me pango & liderar 2l trabajo que 52 rezliza en equipo
6 | Dfrezce mi ayuda ant= las dificultades de mis compafizras
[T | Say asertivo ante los problemas de mis compafieros de grupo
18 | Incentivo lz comunicacidn v debate en el trebajo grupal, con mucha flesbilidad
19 | Coordino &l trabajo para loorar loz obietivas, vencisndn las dificultades qus 2 pressntan




ANEXO 4: Juicio de expertos
Evaluacién por juicio de expertos

Respetado juez: Usted ha sido seleccionado para evaluar el instrumento “Test para
recoger informacioén sobre la contribucidn de la robética educativa en el trabajo colaborativo”. La
evaluacién del instrumento es de gran relevancia para lograr que sea valido y que los
resultados obtenidos a partir de éste sean utilizados eficientemente; aportando al quehacer
psicol6gico. Agradecemos su valiosa colaboracién.

Datos generales del juez:

Angela Hurtado Quintanilla
Nombre del juez:

Grado profesional: Maestria (x ) Doctor ()

Clinica () Social ()
Area de formacién académica:
Educativa (x) Organizacional ()

i o . Profesora de educacion primaria
Areas de experiencia profesional: Estudios de computacién

Institucion donde labora: Tupac Amaru- La Victoria

Tiempo de experiencia profesional en 2 a4 afios ()
el area: Mas de 5 afios (x )

Experiencia en Investigacion
Psicométrica:
(si corresponde)

1. Propésito de la evaluacion:
Validar el contenido del instrumento, por juicio de expertos.

2. Datos de la escala (Colocar nombre de la escala, cuestionario o
inventario)
Nombre de la Prueba: “Test para recoger informacién sobre la contribucién de la

robotica educativa en el trabajo colaborativo”
Edith Zuloaga Castillo

Autora:

Procedencia: Elaborado por el investigador

Administracion: | DIrecta

Tiempo de aplicacion: 20 minutos

Ambito de aplicacion: Institucion Educativa urbana del nivel primaria

Significacion: Explicar Como esta compuesta la escala (dimensiones,
areas, items por area, explicacion breve de cual es el
objetivo de medicién)




3. Soporte tedrico (describir en funcion al modelo tedrico)

Escala/AREA

Subescala
(dimensiones)

Definicion

Robdética Educativa

Aprendizaje
colaborativo

Talleres

Dimension:
Responsabilidad
individual

Dimension:
Interdependencia
positiva.

Dimension:
Habilidades de
colaboracion

En el contexto educativo, la robédtica educativa
parece ser una buena estrategia para trabajar
especialmente la creatividad, la
experimentacién, el trabajo en equipo y el
aprendizaje a partir del error, elementos que
pueden incidir en la mejora de los resultados
académicos del alumnado (Morales, 2021). Tal
razén, porque hay un répido avance de la
tecnologia y la demanda de nuevas habilidades
y conocimientos asociados a las areas STEM
(ciencia, tecnologia, ingenieria y mateméticas,
por sus siglas en inglés), asociado al manejo de
tecnologias digitales y de codificacion (Castro
et al., 2022).

Implica aceptarse mutuamente en una relacion
de integrantes para el desempefio de tareas
grupales. Esto es, sin dejar de lado el rol
personal (Reyna, 2023).

Se entiende con la muestra de la preocupacion
y responsabilidad de cada uno con los demas.
Se da donde cada uno depende del otro

integrante para llegar a la meta (Monroy, 2022).

La facilidad de interacciéon social se plasma
como uno de los fundamentos de las
caracteristicas de ciertos individuos en la
convivencia con sus pares, siendo necesaria en
el funcionamiento del equipo. Asi, se realiza de
manera conjunta por los miembros de un grupo

(Aliaga et al., 2022).

Presentacion de instrucciones para el juez:




A continuacion,

a usted

le presento el

“Test para recoger informacion sobre la

contribucién de la robdtica educativa en el trabajo colaborativo”, elaborado por Edith Zuloaga
Castillo en el afio 2024. De acuerdo con los siguientes indicadores califique cada uno de los
i{tems segun corresponda.

Categoria Calificacion Indicador
1. No cumple con el criterio El item no es claro.
El item requiere bastantes
CLARIDAD dificact q i
i} Baio Nivel modificaciones o una modificacion
q muy grande en el uso de las palabras
;:,or.r;pren € de acuerdo con su significado o por la
aclmente,  es ordenacion de estas.
decir, su _ .
sintactica y Moderado nivel Se requiere una modificacion muy
semantica son| especifica de algunos de los términos
adecuadas. del item.
_ Alto nivel EI |tem es claro, tiene semantica y
sintaxis adecuada.
. totalmente en desacuerdo (no| El item no tiene relacién l6gica con la
cumple con el criterio) dimension.
COHERENCIA . Desacuerdo (bajo nivel El item tiene una relacién tangencial
El item tiene de acuerdo) /lejana con la dimensién.
relacion  logica ) . o
con la | 3. Acuerdo (moderado nivel) El item t'|ene una relacion mgderada
dimensién o con la dimension que se esta
o midiendo.
indicador  que

esta midiendo.

. Totalmente de Acuerdo (alto
nivel)

El item se encuentra esta
relacionado con la dimension que esti
midiendo.

RELEVANCIA
El item es
esencial o]
importante, es
decir debe ser
incluido.

. No cumple con el criterio

El item puede ser eliminado sin
gque se vea afectada la medicion
de la dimensién.

. Bajo Nivel

El item tiene alguna relevancia, pero
otro item puede estar incluyendo lo
que mide éste.

. Moderado nivel

El item es relativamente importante.

4. Alto nivel

El item es muy relevante y debe ser
incluido.

No cumple con el criterio

Bajo nivel

Moderado nivel

AplwINE

Alto nivel

Leer con detenimiento los items y calificar en una escala de 1 a 4 su valoracion, asi como
solicitamos brinde sus observaciones que considere pertinente

Dimensiones del instrumento: Aprendizaje colaborativo

e Primera dimension: Responsabilidad individual

e  Objetivos de la Dimensién: (describa lo que mide el instrumento)




ftem

Claridad

Coherencia

Relevancia

Observaciones/
Recomendaciones

Desempefio un papel
fundamental dentro del equipo
al que pertenezco

Me esfuerzo y pongo todo mi
empefio en las tareas para que
mi equipo alcance el objetivo.

Me informo e  investigo
documentariamente sobre el
tema designado a mi equipo

Soy responsable en la tarea
que individualmente se me ha
asignado, actuando con
creatividad

Respeto el tiempo establecido
para la realizacion del trabajo
de equipo

Pongo atenciéon durante el
trabajo grupal, evitando caer en
distracciones como la
desorganizacién

Me comprometo con el objetivo
propuesto por el equipo

o Segunda dimensién: Interdependencia positiva
e  Objetivos de la Dimension: (describa lo que mide el instrumento)

Observaciones/

Item Claridad ;:oherenm Relevancia Recomendaciones

Doy a conocer mi opinién 4 4 4
respetuosamente
Estoy atento a las opiniones
gue exponen mis comparferos, 4 4 4
escuchandolos detenidamente
Respeto las opiniones en

| . 4 4 4
equipo (saberes previos)
Coordino ideas de forma

o ; 4 4 4

democrética dentro del equipo
Me muestro solidario con los 4 4 4
conocimientos y los comparto
Hay una distribucion selectiva 3 3 3

de las funciones entre los




integrantes del equipo

. Tercera dimension: Habilidades de colaboracién
. Objetivos de la Dimension: (describa lo que mide el instrumento)
. . . . Observaciones/
Item Claridad | Coherencia| Relevancia .
Recomendaciones

Realizo permanentemente 3 3 3
actividades de trabajo grupal
Me pongo a liderar el trabajo que 4 4 4
se realiza en equipo
Ofrezco mi ayuda ante las

o - ~ 4 4 4
dificultades de mis compafieros
Soy asertivo ante los problemas de 4 4 4
mis compafieros de grupo
Incentivo la comunicacién y debate
en el trabajo grupal, con mucha 4 4 4
flexibilidad

Coordino el trabajo grupal para
lograr los objetivos, venciendo las 3 3 3
dificultades que se presentan

OPINION EXPERTO:

a) Necesita mejorar ( ) b)Regular( )

VALORACION:

Es una buena matriz.

AN

c) Buena ( X)

V _
Evaluador

Mg. Angela Hurtado Quintanilla

DNI 31039669

d) Muy buena ( )




Evaluacion por juicio de expertos

Respetado juez: Usted ha sido seleccionado para evaluar el instrumento “Test para
recoger informacién sobre la contribucién de la robdtica educativa en el trabajo colaborativo”.
La evaluacion del instrumento es de gran relevancia para lograr que sea valido y que los
resultados obtenidos a partir de éste sean utilizados eficientemente; aportando al
quehacer psicolégico. Agradecemos su valiosa colaboracion.

Datos generales del juez:

_ Giovanna Humpire Gutiérrez
Nombre del juez:

Grado profesional: Maestria (x) Doctor ()

Clinica ( ) Social ()
Area de formacion académica:

Educativa ( x) Organizacional ( )

Profesora de computacion

Areas de experiencia profesional: | profesor de Innovacién Pedagégica

Institucién donde labora: Centro de Investigacion y Desarrollo PUJLLAY

Tiempo de experiencia profesional 2 a 4 afos ()
en Més de 5 afios (X )
el 4rea;

Experiencia en Investigacion
Psicométrica:
(si
corresponde)

1. Propodsito de la evaluacion:
Validar el contenido del instrumento, por juicio de expertos.

2. Datos de la escala (Colocar nombre de la escala, cuestionario o
inventario)
Nombre de la Prueba: “Test para recoger informacion sobre la contribucion de la

robética educativa en el trabajo colaborativo”
Edith Zuloaga Castillo

Autora:

Procedencia: Elaborado por el investigador

Administracion: Directa

Tiempo de aplicacion: | 20 minutos

Ambito de aplicacion: Institucion Educativa urbana del nivel primaria

Significacion: Explicar Como esta compuesta la escala (dimensiones,
areas, items por area, explicacion breve de cual es el
objetivo de medicién)




3. Soporte tedrico (describir en funcion al modelo tedrico)

Escala/AREA

Subescala
(dimensiones)

Definicion

Robética Educativa

Aprendizaje
colaborativo

Talleres

Dimension:
Responsabilidad
individual

Dimension:
Interdependencia
positiva.

Dimension:
Habilidades de
colaboracion

En el contexto educativo, la robdtica
educativa parece ser una buena estrategia
para trabajar especialmente la creatividad, la
experimentacion, el trabajo en equipo y el
aprendizaje a partir del error, elementos que
pueden incidir en la mejora de los resultados
académicos del alumnado (Morales, 2021).
Tal razén, porque hay un rapido avance de
la tecnologia y la demanda de nuevas
habilidades y conocimientos asociados a las
areas STEM (ciencia, tecnologia, ingenieria
y matematicas, por sus siglas en inglés),
asociado al manejo de tecnologias digitales
y de codificacion (Castro et al., 2022).

Implica aceptarse mutuamente en una
relacion de integrantes para el desempefio
de tareas grupales. Esto es, sin dejar de

lado el rol personal (Reyna, 2023).

Se entiende con la muestra de la
preocupacion y responsabilidad de cada uno
con los demés. Se da donde cada uno
depende del otro integrante para llegar a la
meta (Monroy, 2022).

La facilidad de interaccién social se plasma
como uno de los fundamentos de las
caracteristicas de ciertos individuos en la
convivencia con sus pares, siendo necesaria
en el funcionamiento del equipo. Asi, se
realiza de manera conjunta por los

miembros de un grupo (Aliaga et al., 2022).




Presentacion de instrucciones para el juez:

A continuacion, a usted le presento el “Test para recoger informacién sobre la contribucion
de la robdtica educativa en el trabajo colaborativo”, elaborado por Edith Zuloaga Castillo en el
afio 2024. De acuerdo con los siguientes indicadores califique cada uno de los items segun

corresponda.

Categoria Calificacion Indicador
1. No cumple con el criterio El item no es claro.
CLARIDAD cE> | J:lzmmrggi?if;gigr? iintesramgglfécnagfﬂgg
El item se | 2. Bajo Nivel y9
de las palabras de acuerdo con su
comprende D .
Py significado o por la ordenacion de estas.
facilmente, es

decir, su sintactica
y semantica son

3. Moderado nivel

Se requiere una modificacion muy
especifica de algunos de los términos del

adecuadas. item.
4. Alto nivel El item es claro, tiene semantica y sintaxis
adecuada.
1. totalmente en desacuerdo (no El item no tiene relacién l6gica con la
cumple con el criterio) dimension.
COHERENCIA . . P . L . .
El item tiene 2. Desacuerdo (bajo nivel de | Elitem tiene una relaciéntangencial /lejana

relacién l6gica con
la dimension o
indicador que esta

acuerdo)

con la dimensioén.

3. Acuerdo (moderado nivel)

El item tiene una relacién moderada con la
dimensién que se esta midiendo.

midiendo.
4. Totalmente de Acuerdo (alto El item se encuentra esta relacionado
nivel) con la dimensién que esta midiendo.
o El item puede ser eliminado sin que
1. No cumple con el criterio Iy
se vea afectada la medicion de la
RELEVANCIA dimensién.

El item es esencial
o importante, es
decir debe ser
incluido.

2. Bajo Nivel

El item tiene alguna relevancia, pero otro
item puede estar incluyendo lo que mide
éste.

3. Moderado nivel

El item es relativamente importante.

4., Alto nivel

El item es muy relevante y debe ser
incluido.

Leer con detenimiento los items y calificar en una escala de 1 a 4 su valoracion, asi
como solicitamos brinde sus observaciones que considere pertinente

No cumple con el criterio

Bajo nivel

Moderado nivel

el RN

Alto nivel

Dimensiones del instrumento: Aprendizaje colaborativo

a. Primeradimension: Responsabilidad individual
b. Obijetivos de la Dimensién: (describa lo que mide el instrumento)




ftem

Claridad

Coherencia

Relevancial

Observacion
es/
Recomendacio
nes

Desempefio un papel
fundamental dentro del equipo
al que pertenezco

Me esfuerzo y pongo todo mi
empefio en las tareas para que
mi equipo alcance el objetivo.

Me informo e investigo
documentariamente sobre el
tema designado a mi equipo

Soy responsable en la tarea
que individualmente se me ha
asignado, actuando con
creatividad

Respeto el tiempo establecido
para la realizacion del trabajo
de equipo

Pongo atenciéon durante el
trabajo grupal, evitando caer en
distracciones como la
desorganizacién

Me comprometo con el objetivo
propuesto por el equipo

C. Segunda dimensién: Interdependencia positiva
e  Objetivos de la Dimension: (describa lo que mide el instrumento)

(Observaciones/

item Claridad | Coherencia Relevancial pecomendaciones
Doy a conocer mi opinién
4 4 4
respetuosamente
Estoy atento a las opiniones
gue exponen mis comparieros, 3 3 3
escuchandolos detenidamente
Respeto las opiniones en
; . 3 3 3
equipo (saberes previos)
Coordino ideas de forma
Lo . 4 4 4
democréatica dentro del equipo
Me muestro solidario con los 4 4 4

conocimientos y los comparto




Hay una distribucion selectiva
de las funciones entre los 4 4 4
integrantes del equipo

d. Tercera dimensién: Habilidades de colaboracion

e. Objetivos de la Dimension: (describa lo que mide el instrumento)
P . . . | Observaciones/
Item Claridad Coherencia Relevancia|

Recomendaciones

Realizo permanentemente

actividades de trabajo grupal 3 3 3
Me pongo a liderar el trabajo 4 4 4
gue se realiza en equipo

Ofrezco mi ayuda ante las

dificultades de mis 4 4 4

compafieros

Soy asertivo ante los
problemas de mis 4 4 4
comparfieros de grupo

Incentivo la comunicacion y
debate en el trabajo grupal, 4 4 4
con mucha flexibilidad

Coordino el trabajo grupal
para lograr los obijetivos,
venciendo las dificultades
que se presentan

OPINION EXPERTO:

b) Necesitamejorar () b)Regular( ) c¢)Buena(X) d)Muybuena( )

VALORACION:

Es una buena matriz.

‘Evaluadora
Giovanna Humpire Gutiérrez
DNI 45367384



EVALUACION POR JUICIO DE EXPERTOS

Respetado juez: Usted ha sido seleccionado para evaluar el instrumento “Test para
recoger informacion sobre la contribucién de la robdtica educativa en el trabajo colaborativo”.
La evaluacion del instrumento es de gran relevancia para lograr que sea valido y que los
resultados obtenidos a partir de éste sean utilizados eficientemente; aportando al
guehacer psicolégico. Agradecemos su valiosa colaboracion.

Datos generales del juez:

Nombre del juez:

Miguel Alexis Cahuana Condori

Grado profesional: Maestria ( X) Doctor

Area de formacion
académica: Educativa ( x) Organizacional ( )

Clinica ( ) Social ()

Areas de experiencia
profesional:

Investigacion, formacién docente y EBR

Institucion donde labora:

|.E. L. v. Beethoven

Tiempo de experiencia 2 a4 afios () Masde 5 afios (x )
profesional en
el area:

Psicométrica:
(si corresponde)

Experiencia en Investigacion

1. Propoésito de la evaluacion:

Validar el contenido del instrumento, por juicio de expertos.
2. Datos de la escala (Colocar nombre de la escala, cuestionario o inventario)

Nombre de la Prueba:

“Test para recoger informacion sobre la contribucion de la
robética educativa en el trabajo colaborativo”

Autora:

Edith Zuloaga Castillo

Procedencia:

Elaborado por el investigador

Administracion:

Directa

Tiempo de aplicacion:

20 minutos

Ambito de aplicacion:

Institucién Educativa urbana del nivel primaria

Significacion:

Explicar Cémo esta compuesta la escala (dimensiones,
areas, items por area, explicacion breve de cuél es el
objetivo de medicién)




3. Soporte tedrico (describir en funcién al modelo tedrico)

Escala/AREA

Subescala
(dimensiones)

Definicién

Robética Educativa

Aprendizaje

colaborativo

Talleres

Dimensién:
Responsabilidad

individual

Dimensioén:
Interdependencia

positiva.

Dimension:
Habilidades de

colaboracion

En el contexto educativo, la robdtica educativa
parece ser una buena estrategia para trabajar
especialmente la creatividad, la
experimentacién, el trabajo en equipo y el
aprendizaje a partir del error, elementos que
pueden incidir en la mejora de los resultados
académicos del alumnado (Morales, 2021). Tal
razén, porque hay un rapido avance de la
tecnologia y la demanda de nuevas habilidades
y conocimientos asociados a las areas STEM
(ciencia, tecnologia, ingenieria y matematicas,
por sus siglas en inglés), asociado al manejo de
tecnologias digitales y de codificacién (Castro
et al., 2022).

Implica aceptarse mutuamente en una relacion
de integrantes para el desempefio de tareas
grupales. Esto es, sin dejar de lado el rol

personal (Reyna, 2023).

Se entiende con la muestra de la preocupacion
y responsabilidad de cada uno con los demas.
Se da donde cada uno depende del otro

integrante para llegar a la meta (Monroy, 2022).

La facilidad de interaccion social se plasma
como uno de los fundamentos de las
caracteristicas de ciertos individuos en la
convivencia con sus pares, siendo necesaria en
el funcionamiento del equipo. Asi, se

realiza de manera conjunta por los miembros

de un grupo (Aliaga et al., 2022).




Presentacion de instrucciones para el juez:

A continuacién, a usted le presento el “Test para recoger informacién sobre la contribucion de
la robdtica educativa en el trabajo colaborativo”, elaborado por Edith Zuloaga Castillo en el
afio 2024. De acuerdo con los siguientes indicadores califique cada uno de los items segln

corresponda.
Categoria Calificacién Indicador
CLARIDAD 1. No cumple con el criterio El item no es claro.
El item
se El item requiere bastantes modificaciones o
comprende . Bajo Nivel una modificaciéon muy grande en el uso de
facilmente, las palabras de acuerdo con su significado o
es decir, por la ordenacion de estas.

su sintactica y
semantica son

. Moderado nivel

Se requiere una modificacion muy
especifica de algunos de los términos

indicador que
esta midiendo.

adecuadas.
" Alto nivel El item es claro, tiene semantica y
adecuada.
COHERE.NCIA . totalmente en desacuerdo (no| Elitem no tiene relacion légica con la
El item tiene . . s
. cumple con el criterio) dimension.
relacion légica
con la . Desacuerdo  (bajonivel de El item tiene una relacién tangencial
dimension o acuerdo) /lejana con la dimension.

. Acuerdo (moderado nivel)

El item tiene una relacién moderada
con la dimensién que se esta
midiendo.

. Totalmente de Acuerdo (alto
nivel)

El item se encuentra esta relacionado
con la dimension que esti midiendo.

RELEVANCIA
El item es
esencial o

importante, es

decir debe ser
incluido.

. No cumple con el criterio

El item puede ser eliminado
sin que se vea afectada la
medicion de la dimension.

. Bajo Nivel

El item tiene alguna relevancia, pero
otro item puede estar incluyendo lo que
mide éste.

. Moderado nivel

El item es relativamente importante.

. Alto nivel

El item es muy relevante y debe
ser incluido.

Leer con detenimiento los items y calificar en una escala de 1 a 4 su valoracion, asi
como solicitamos brinde sus observaciones que considere pertinente

1. No cumple con el
criterio

2. Bajo nivel

3. Moderado nivel

4. Alto nivel

In§irucciones del instrumento: Aprendizaje colaborativo

e Primeradimension: Responsabilidad individual
e Objetivos de la Dimensién: (describa lo que mide el instrumento)




ftem

Claridad

Coherencia

Relevancia

Observaciones/
Recomendaciones

Desempefioc un papel
fundamental dentro del
equipo al que pertenezco

Me esfuerzo y pongo todo
mi empefio en las tareas
para que mi equipo
alcance el objetivo.

Me informo e investigo
documentariamente
sobre el tema designado
a mi equipo

Soy responsable en la
tarea que
individualmente se me ha
asignado, actuando con
creatividad

Respeto el tiempo
establecido para la
realizaciéon del trabajo de
equipo

Pongo atencion durante el
trabajo grupal, evitando
caer en distracciones como
la desorganizacion

Me comprometo con el
objetivo propuesto por el

equipo

. Segunda dimension: Interdependencia positiva
e Objetivos de la Dimension: (describa lo que mide el instrumento)

item

Claridad

Coherencia

Relevancia

Observaciones/
Recomendaciones

Doy a conocer |
respetuosament

Estoy atento a las opiniones
gue exponen mis

compafieros, escuchandolos

detenidamente

Respeto las opit €N
(saberes previo

Coordino ideas de forma
democratica dentro del
equipo

Me muestro solidario con los
conocimientos y los comparto

Hay una distribucion
selectiva de las funciones
entre los integrantes del
equipo




. Tercera dimensidén: Habilidades de colaboracion
. Objetivos de la Dimension: (describa lo que mide el instrumento)

ftems Claridad Coherencia Relevancia Observaciones/
Recomendaciones
Realizo permanentemente
1129 P _ 3 3 3
actividades de trabajo grupal
Me pongo a liderar el trabajo que
Pong . od 4 4 4
se realiza en equipo
Ofrezco mi ayuda ante las
; v g 4 4 4
dificultades de mis compafieros
Soy asertivo ante los
Y | ) 4 4 4
problemas de mis compafieros
de grupo
Incentivo la comunicacion
. Y 4 4 4
debate en el trabajo grupal, con
mucha flexibilidad
Coordino el trabajo grupal para
lograr los objetivos, venciendo las 4 4 4

dificultades que se presentan

OPINION EXPERTO:
a) Necesita mejorar ()

VALORACION: Es una buena matriz.

Evaluador
Miguel Alexis Cahuana Condori
DNI 42097490

b)Regular( ) c¢) Buena ( X) d) Muy buena ( )




ANEXO 5: Consentimiento informado

e do**

Tulo dela investigacien: . Rebohica Edvcativa. em. el Qprend.
................................. Ay P ey e R

Investigador (a) (es): ... gdth  Rosarie. Zoleacs...Cashllh.

..............................................................................................................

Propésito del estudio
Estamos invitando a su hijo (a) a participar en la hvesﬂgadén titulada
.................................. cuyo objetivo es Demesdac. en.gue. wnedida..La......
!’ss».‘es..*‘..m..!e:.\.\.*.se!:xsasss:*.a.w soel aemdiogie.. colabacabva..........
Esta investigacién es desarroliada por estudiantes (colocar: pre o posgrado), de la
mra PIOMBBIONA . ...ococcrirvenarnsensebirenasssnsiiobom o programa
Gegwdo. Eaesaalidad., de la Universidad César Vallejo del campus
........................... , aprobado por la autoridad correspondiente de la Universidad
y con el permiso de la institucion & \scntave.... I . .........
I

---------------------------------------------------------------------------

Dmibirellmpedodelpmblanadolalnmﬁgadén

Lo, denscondenaa. . e tmevta.. A DRNETARKA BN, Lendra. £
\ea.estionden ... dek s ines. BURE ST T TV EXV T P
u Robohee Educatwe eviel o ()ﬂ’ndtgc \© L«JCAnmhv o
Procedimiento
Si usted acepta que su hijo participe y su hijo decide participar en esta investigacion
(enumerar los procedimientos del estudio):
1. Se realizard unaenwmoenmmdondesemcog«tdampomm

y algunas preguntas sobre la investigacion:” ...
2. Esta encuesta o entrevista tendrd un tiempo aproximado de ...2.0C....

minutos y se realizard en el ambiente de ...~ L4 e

O 0 IIROOMON o vicsiii i vansiossvinsnohnanNonssadenCaRE N RoRR RS NAS MESHS A RRO KHS AR UT H e

Las respuestas al cuestionario o guia de entrevista serén codificadas usando
un ndmero de identificacion y, por lo tanto, serdn anénimas.

* Obligatoric hasta menores de 18 afios, consentimiento informado cuando es fimado por el
padre o madre. Si fuese otro tipo de apoderado seria consentimiento por sustitucién.

o%%® INVESTIGA 63
%%% ucy
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Participacién voluntaria (principio de autonomia):

Su hijo puede hacer todas las preguntas para aclarar sus dudas antes de decidir si
desea participar o no, y su decision sera respetada. Posterior a que su hijo haya
aceptado participar puede dejar de participar sin ningtin problema.

Riesgo (principio de No maleficencia):

La participacion de su hijo en la investigacion NO existira riesgo o dafio en la
investigacion. Sin embargo, en el caso que existan preguntas que le puedan
generar incomodidad a su hijo tiene la libertad de responderlas o no.

Beneficios (principio de beneficencia):

Mencionar que los resultados de la investigacién se le alcanzara a la institucion al
término de la investigacion. No recibira ningin beneficio econémico ni de ninguna
otra indole. El estudio no va a aportar a la salud individual de la persona, sin
embargo, los resultados del estudio podran convertirse en beneficio de la salud
publica.

Confidencialidad (principio de justicia):

Los datos recolectados de la investigacién deben ser anénimos y no tener ninguna
forma de identificar al participante. Garantizamos que la informacién recogida en la
encuesta o entrevista a su hijo es totalmente Confidencial y no sera usada para
ningln otro propdsito fuera de la investigacion. Los datos permaneceran bajo
custodia del investigador principal y pasado un tiempo determinado seran
eliminados convenientemente.

Problemas o preguntas:

Si tiene preguntas sobre la investigacion puede contactar con el Investigador (a)
(es) (Apellidos y Nombres) .......c.ccocveiiiiiiiiiniianns emailiat s saakdnamail -
y Docente asesor (Apellidos y Nombres) ........cccoeviieiiiiiiniiiniiiineiiiieenens email:

Consentimiento

Después de haber leido los propésitos de la investigacion autorizo que mi menor
hijo participe en la investigacion.

Nombre y apellidos: Angidy. Harmin Deyra, . [taman:

Fecha y hora: A I e A W
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Consentimiento Informado del Apoderado™

Titulo de la investigacién: . Rebohica Educativeg. en. ). Qprend.
................................. GO ATA S U 0 e

Investigador (a) (es): LAtk Rosaro Z.»:.lm.g.t. ...... Cashll.

..............................................................................................................

Propésito del estudio

Estamos invitando a su hijo (a) a pamsipar ;Inmla hves:g‘:ddé‘n tnlada
X6 bakphE s b SUk ook yARONEOE RaaTR ", cuyo objetivo es HemoniimC. £n.gue. unedida. . LG.....
Rebthioe Edumbwe S.?.‘!‘..'.".h».w..e.n.*\..%mmd&.«y&e...cmbambua ..........
Esta investigacién es desarroliada por estudiantes (colocar: pre o posgrado), de la
carrera PIOMSBIONEI . ..ocveersrvenaritessnininasasesitavIO o programa
Segde. Sresaalidad., de la Universidad César Vallejo del campus
........................... , aprobado por la autoridad correspondiente de la Universidad
y con el permiso de la institucion £ \scn ... I .........
e

---------------------------------------------------------------------------

Describir el impacto del problema de la investigacion. -
l—.Q..i.‘.C\-?s.?.\\A.emc....Lu).\aemmm..:3..‘:39.1'.\:;.\:.“0..%42.imdr.q..s’..v.\

\raeahdionden e\ deksrmincs.. n. ceneces. e gl e, de.
v oohee Edmcatwe v e\ o ()rondlge‘&e cdabecety o
Procedimiento

Si usted acepta que su hijo participe y su hijo decide participar en esta investigacion
(enumerar los procedimientos del estudio):

1. Se realizard una encuesta o entrevista donde se recogera datos personales

y algunas preguntas sobre la investigacion:” .............ccviviiiiiiiin, e
2. Esta encuesta o entrevista tendrd un tiempo aproximado de ...2.C....
minutos y se realizard en el amblente de ....L.. L4 .,
O D IRNIROIOION: 5 i s o maviin o RavNomA R G RN OO USSR R S AR S A e

Las respuestas al cuestionario o guia de entrevista serdn codificadas usando
un ndmero de identificacién y, por lo tanto, serdn anénimas.

** Obligatoric hasta menores de 18 afios, consentimiento informado cuando es fimado por el
padre o madre. Si fuese otro tipo de apoderado seria consentimiento por sustitucién.
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Participacion voluntaria (principio de autonomia):

Su hijo puede hacer todas las preguntas para aclarar sus dudas antes de decidir si
desea participar o no, y su decision sera respetada. Posterior a que su hijo haya
aceptado participar puede dejar de participar sin ningin problema.

Riesgo (principio de No maleficencia):

La participaciéon de su hijo en la investigacion NO existiré riesgo o dafio en la
investigacion. Sin embargo, en el caso que existan preguntas que le puedan
generar incomodidad a su hijo tiene la libertad de responderias o no.

Beneficios (principio de beneficencia):

Mencionar que los resultados de la investigacion se le alcanzara a la institucion al
término de la investigacion. No recibira ningin beneficio econémico ni de ninguna
otra indole. El estudio no va a aportar a la salud individual de la persona, sin
embargo, los resultados del estudio podran convertirse en beneficio de la salud
publica.

Confidencialidad (principio de justicia):

Los datos recolectados de la investigacién deben ser anénimos y no tener ninguna
forma de identificar al participante. Garantizamos que la informacién recogida en la
encuesta o0 entrevista a su hijo es totalmente Confidencial y no serd usada para
ninglin otro propésito fuera de la investigacién. Los datos permaneceran bajo
custodia del investigador principal y pasado un tiempo determinado seran
eliminados convenientemente.

Problemas o preguntas:

Si tiene preguntas sobre la investigacion puede contactar con el Investigador (a)
(es) (Apellidos y Nombres) Em‘m&dm ... email: .0 éﬂf.*.c.er.ac:.@.,jmm
y Docente asesor (Apellidos y NOmbres) ..........ccvevveviviiiinininineeiniiiinen. email:

Consentimiento
Después de haber leido los propésitos de la investigacién autorizo que mi menor
hijo participe en la investigacion.

b — ’ﬂ4 ’ ‘Z/ ‘\\/L‘/
[l e
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Consentimiento Informado del Apoderado™
Tiulo de la Investigacién: . Rebohica Educativg. en. el Qprend.

................................. ARy P S e R

Investigador (a) (es): ... 2dth  Rosacio. Zolen T Cashll.

..............................................................................................................

Propésito del estudio

Estamos invitando a su hijo (a) a participar en la iwnsﬁgwm titulada
.................................. cuyo objetivo es Demeschimt. en.gue. unedida. La......
!’ssé?éhm..?.—.a!&se!me&en‘.r:.hm oy aemdicgie.. colabocate.........
Emmm“dmmawmhnws(cdomrpnomwm de la

PIOMSRIONAl | . ..ocsecisrvenaritasnerinassens kst EIRS o programa
.ﬁ‘.—y\po Saesaalidod., de la Universidad César Vallejo del campus

........................... , aprobado por la autoridad correspondiente de la Universidad
y con el permiso de la institucion . s . .. I
Emm

---------------------------------------------------------------------------

Describir el impacto del problema de la investigacién,

A\ A AAEPIAE NG | AT E CMEVLA . 4. DR NETARAGD B, Lendra. £n
\m sstebiovden o\ dekremines.. A SRRECEE. Yo oo s de.
o Robohee Edacabtuwe v e\ o()(vndtgase qulx,mhuc
Procedimiento

Si usted acepta que su hijo participe y su hijo decide participar en esta investigacion
(enumerar los procedimientos del estudio):

1. Semaﬁnréumenwmoenmaadondeumcogﬁdatospomm

y algunas preguntas sobre la investigacion:” ...........c.ccccvciiiiiniiiinennn,

2. Esta encuesta o entrevista tendrd un tiempo aproximado de ... 2.0C....
minutos y se realizard en el ambiente de .... ... N S
de la institucidn

-------------------------------------------------------------------------------

Las respuestas al cuestionario o guia de entrevista serdn codificadas usando
un ndmero de identificacién y, por lo tanto, serdn anénimas.

* Obligatoric hasta menores de 18 afios, consentimiento informado cuando es fimado por el
padre o madre. Si fuese otro tipo de apoderado seria consentimiento por sustitucién.
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Participacién voluntaria (principio de autonomia):

Su hijo puede hacer todas las preguntas para aclarar sus dudas antes de decidir si
desea participar o no, y su decision sera respetada. Posterior a que su hijo haya
aceptado participar puede dejar de participar sin ningiin problema.

Riesgo (principio de No maleficencia):

La participacion de su hijo en la investigacién NO existira riesgo o dafio en la
investigacion. Sin embargo, en el caso que existan preguntas que le puedan
generar incomodidad a su hijo tiene la libertad de responderlas o no.

Beneficios (principio de beneficencia):

Mencionar que los resultados de la investigacion se le alcanzara a la institucion al
término de la investigacion. No recibira ninglin beneficio econémico ni de ninguna
otra indole. El estudio no va a aportar a la salud individual de la persona, sin
embargo, los resultados del estudio podran convertirse en beneficio de la salud
publica.

Confidencialidad (principio de justicia):

Los datos recolectados de la investigacion deben ser anénimos y no tener ninguna
forma de identificar al participante. Garantizamos que la informacion recogida en la
encuesta o entrevista a su hijo es totalmente Confidencial y no sera usada para
ningun otro propédsito fuera de la investigacién. Los datos permaneceran bajo
custodia del investigador principal y pasado un tiempo determinado seran
eliminados convenientemente.

Problemas o preguntas:

Si tiene preguntas sobre la investigacion puede contactar con el Investigador (a
(es) (Apellidos y Nombres) ... € & an.@.m@g.. email: .(OSQTLEETEC @ §Ma
y Docente asesor (Apellidos y Nombres) .........cccovceveiiiiiiiiiinininiinnnne. email:

Consentimiento

Después de haber leido los propésitos de la investigacion autorizo que mi menor
hijo participe en la investigacion.

Nombre y apellidos: Cf ;33*\‘\\0&"\ D‘:S\‘U‘\ Seunca \'Q&V“( l e}

Fecha.y horas .. 2.2:4 0.5 /2 QP RanT 8 U BB B8 LR e,

e

Chas capuams

Qeg:uéxuq Theaae 'v%)df ¢

DI Yso#7077
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Consentimiento Informado del Apoderado™
Tiulo de la Investigacién: . Rebohica Educativg. en. el Qprend.

................................. ARy P S e R

Investigador (a) (es): ... 2dth  Rosacio. Zolen T Cashll.

..............................................................................................................

Propésito del estudio

Estamos invitando a su hijo (a) a participar en la iwnsﬁgwm titulada
.................................. cuyo objetivo es Demeschimt. en.gue. unedida. La......
!’ssé?éhm..?.—.a!&se!me&en‘.r:.hm oy aemdicgie.. colabocate.........
Emmm“dmmawmhnws(cdomrpnomwm de la

PIOMSRIONAl | . ..ocsecisrvenaritasnerinassens kst EIRS o programa
.ﬁ‘.—y\po Saesaalidod., de la Universidad César Vallejo del campus

........................... , aprobado por la autoridad correspondiente de la Universidad
y con el permiso de la institucion . s . .. I
Emm

---------------------------------------------------------------------------

Describir el impacto del problema de la investigacién,

A\ A AAEPIAE NG | AT E CMEVLA . 4. DR NETARAGD B, Lendra. £n
\m sstebiovden o\ dekremines.. A SRRECEE. Yo oo s de.
o Robohee Edacabtuwe v e\ o()(vndtgase qulx,mhuc
Procedimiento

Si usted acepta que su hijo participe y su hijo decide participar en esta investigacion
(enumerar los procedimientos del estudio):

1. Semaﬁnréumenwmoenmaadondeumcogﬁdatospomm

y algunas preguntas sobre la investigacion:” ...........c.ccccvciiiiiniiiinennn,

2. Esta encuesta o entrevista tendrd un tiempo aproximado de ... 2.0C....
minutos y se realizard en el ambiente de .... ... N S
de la institucidn

-------------------------------------------------------------------------------

Las respuestas al cuestionario o guia de entrevista serdn codificadas usando
un ndmero de identificacién y, por lo tanto, serdn anénimas.

* Obligatoric hasta menores de 18 afios, consentimiento informado cuando es fimado por el
padre o madre. Si fuese otro tipo de apoderado seria consentimiento por sustitucién.

o%%* INVESTIGA 63
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Participacién voluntaria (principio de autonomia):

Su hijo puede hacer todas las preguntas para aclarar sus dudas antes de decidir si
desea participar o no, y su decision sera respetada. Posterior a que su hijo haya
aceptado participar puede dejar de participar sin ningun problema.

Riesgo (principio de No maleficencia):

La participacion de su hijo en la investigacién NO existira riesgo o dafio en la
investigacion. Sin embargo, en el caso que existan preguntas que le puedan
generar incomodidad a su hijo tiene la libertad de responderlas o no.

Beneficios (principio de beneficencia):

Mencionar que los resultados de la investigacion se le alcanzara a la institucion al
término de la investigacion. No recibira ningiin beneficio econémico ni de ninguna
otra indole. El estudio no va a aportar a la salud individual de la persona, sin
embargo, los resultados del estudio podran convertirse en beneficio de la salud
publica. _

Confidencialidad (principio de justicia):

Los datos recolectados de la investigacion deben ser anénimos y no tener ninguna
forma de identificar al participante. Garantizamos que la informacion recogida en la
encuesta o entrevista a su hijo es totalmente Confidencial y no sera usada para
ningln otro proposito fuera de la investigacion. Los datos permaneceran bajo
custodia del investigador principal y pasado un tiempo determinado seran
eliminados convenientemente.

Problemas o preguntas:

Si tiene preguntas sobre la investigacion puede contactar con el Investigador (a)
(es) (Apellidos y Nombres) 29 004G, Cagkhlo %.Q\‘ﬂ’l email: JQRQAIICL LE. & goma ).
y Docente asesor (Apellidos y Nombres) .........cccooeviiiiiiiiin. email:

Consentimiento
Después de haber leido los propdsitos de la investigacion autorizo que mi menor
hijo participe en la investigacion.

) it it ¢
Nombre y apellidos: *\«WV’A"‘%& 123 B D\OJ\’\ ca..nia
Fecha y hora: ... 2.0,.40.5.L. 202 %. ... 1030000 e

[t

739524 €5
Rita  SoTla &vspe
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Titulo de le Investigacien: . Rebohica Educaliva.. en. el qprend.

------

................................. CI . B e e O e o en

Investigador (a) (es): ... gdth  Rosarie  Zoleac...Cashllh.

..............................................................................................................

Propésito del estudio

Estamoslnvltandoasuhljo(a)apamdparenlahvesﬂgada\ﬂuada
.................................. cuyo objetivo es D.emeadal. on. Q. wmedida.. La......
%sé?éhse..k.‘.!&se!rxeserﬁf.~.b»; 2oy aeemdicgie. colabocatve..........
Esta investigacion es desarroliada por estudiantes (colocar: pre o posgrado), de la
camra PIOMBBIONAl . ....ccccrsrvenevnsesseburenasssnsiioveom o programa
Gegwdo. Eaesealidad., de la Universidad César Vallejo del campus

........................... , aprobado por la autoridad correspondiente de la Universidad
y con el permiso de la institucion . & e Y. ...
[Essssesssm e

Deoedblr el impacto del problema de la investigacion,

L. A assondeniag. . LR LMEVLA .. NIRRT AR, Lendra. £
\ea.eatiavien o\ deksrmimes.. BRI T m;.\:.\ X de.
o Robohee Edmcatuxe v el o ()wndlgose cdabacety 0.
Procedimiento
Si usted acepta que su hijo participe y su hijo decide participar en esta investigacion
(enumerar los procedimientos del estudio):
1. Se realizard unaenweshoenmmdondosomcomaatospombe

y algunas preguntas sobre la investigacion:” ...........c.cccccciniiiniiiininenin,

2. Esta encuesta o entrevista tendrd un tiempo aproximado de ...2.C....
minutos y se realizara en el ambiente de ........ R O N
de la institucién

--------------------------------------------------------------------------------

Las respuestas al cuestionario o guia de entrevista serén codificadas usando
un ndmero de identificacion y, por lo tanto, serdn anénimas.

* Obligatoric hasta menores de 18 afios, consentimiento informado cuando es fimado por el
padre 0 madre. Si fuese otro tipo de apoderado seria consentimiento por sustitucién.
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Participacién voluntaria (principio de autonomia):

Su hijo puede hacer todas las preguntas para aclarar sus dudas antes de decidir si
desea participar o no, y su decisién sera respetada. Posterior a que su hijo haya
aceptado participar puede dejar de participar sin ningtin problema.

Riesgo (principio de No maleficencia):

La participacién de su hijo en la investigacion NO existira riesgo o dafio en la
investigacion. Sin embargo, en el caso que existan preguntas que le puedan
generar incomodidad a su hijo tiene la libertad de responderlas o no.

Beneficios (principio de beneficencia):

Mencionar que los resultados de la investigacién se le alcanzara a la institucion al
término de la investigacion. No recibira ningln beneficio econémico ni de ninguna
otra indole. El estudio no va a aportar a la salud individual de la persona, sin
embargo, los resultados del estudio podran convertirse en beneficio de la salud
publica.

Confidencialidad (principio de justicia):

Los datos recolectados de la investigacion deben ser anénimos y no tener ninguna
forma de identificar al participante. Garantizamos que la informacion recogida en la
encuesta o entrevista a su hijo es totalmente Confidencial y no seré usada para
ningun otro propésito fuera de la investigacion. Los datos permaneceran bajo
custodia del investigador principal y pasado un tiempo determinado seran
eliminados convenientemente.

Problemas o preguntas:

Si tiene preguntas sobre la investigacion pued contactar con el Investigador (a)
(es) (Apellidos y Nombres) . £41}h. fu wcj«, Qus. Mo, email: ..ce5a61.9¢ !.Z.@.u,@..t.}wm\. (em
y Docente asesor (Apellidos y NOMbres) .........cccuuuveeeeiiviiieeieiieieiiiinnnns email:

Consentimiento
Después de haber leido los propésitos de la investigacion autorizo que mi menor
hijo participe en la investigacion.

Fecha y hora: ...9..1.l..Q.q..I..Z.O.Z.H...........A.‘..Zw...y.m .....................................
0l F
14
wi )/ % /
( 'M%:?;‘?ﬁ
oo 1%
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ANEXO 6: Carta de presentacion

CARTA DE PRESENTACION
Arequipa, 22 de mayo de 2024

Mag, Fredy Radl Rodriguez Rodriguez
[Eem )

PRESENTE
ASUNTO : Test a estudiantes de primaria de la institucion educativa

Me es grato comunicarme con usted para expresarie mi saludo vy, asi mismo,
MNM»mmummamM“m&“bm
Ma.wwgo.mmmﬂumwm.dom«mhm
educativa.

enumamrmqoanmmunmmmmuwmm
Mwmummmmmmmwwmnwm.
WWWMMwmmmm
posteriormente los resultados estadisticos.

Emmmwmyomwuwnmmdoudod.mmm
agradecerie por la atencion que dispense a la presente.

#mm

. 'ow n"dl
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A
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e
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Atentamento:




ANEXO 7: Matriz de consistencia

MATRIZ DE CONSISTENCIA

ROBOTICA EDUCATIVA EN EL APRENDIZAJE COLABORATIVO EN ESTUDIANTES DE UNA INSTITUCION EDUCATIVA DEL NIVEL PRIMARIA DE AREQUIPA

Formulacién del problema

Objetivos

Hipétesis

Variables

Poblacién

Metodologia

Técnica

¢En qué medida la robotica
educativa contribuye en el

Demostrar en qué medida la
robética educativa contribuye

Hi —La robética educativa contribuye en el
desarrollo del aprendizaje colaborativo de

Variable 1:
Robética educativa

aprendizaje colaborativo de los | en el aprendizaje los estudiantes del nivel primaria, de una
estudiantes del nivel primaria, de | colaborativo de los institucion educativa de Arequipa. . Técnica: talleres de
una institucion educativa de | estudiantes del nivel | Ho - La robética educativa no contribuye en el roboética
Arequipa? primaria, de una institucién desarrollo del aprendizaje colaborativo de . Instrumento: 6 sesiones
educativa de Arequipa. los estudiantes del nivel primaria, de una
institucion educativa de Arequipa.
. ¢Coémo contribuird la | o Determinar la | Hi-Larobética educativa contribuye en el Variable 2:

robética educativa en la
responsabilidad individual
de los estudiantes del nivel
primaria, de una institucion
educativa de Arequipa?

. ¢Cémo contribuira la
robética educativa en la
interdependencia  positiva
de los estudiantes del nivel
primaria, de la una

institucion  educativa de
Arequipa?
. ¢Coémo contribuird la

robética educativa en las
habilidades de colaboracion
de los estudiantes del nivel
primaria, de una institucion
educativa de Arequipa?

contribucién  de la
robética educativa en la
responsabilidad

individual de los
estudiantes del nivel

primaria, de una
institucién educativa de
Arequipa.

. Establecer la

contribuciéon  de la
robética educativa en la
interdependencia

positiva de los
estudiantes del nivel
primaria, de una
institucién educativa de
Arequipa.

. Sefialar la contribucién
de la robética educativa
en las habilidades de
colaboracion de los
estudiantes del nivel
primaria, de una
instituciéon educativa de
Arequipa.

desarrollo de la responsabilidad individual
de los estudiantes del nivel primaria, de una
institucion educativa de Arequipa.

Ho —La robética educativa no contribuye en el
desarrollo de la responsabilidad individual
de los estudiantes del nivel primaria, de una
institucion educativa de Arequipa.

Hi —La robética educativa contribuye en el
desarrollo de la interdependencia positiva de
los estudiantes del nivel primaria, de una
institucion educativa de Arequipa.

Ho —La robética educativa no contribuye en el
desarrollo de la interdependencia positiva de
los estudiantes del nivel primaria, de una
institucion educativa de Arequipa.

Hi —La robética educativa contribuye en el
desarrollo de las habilidades de
colaboracién de los estudiantes del nivel
primaria, de una institucion educativa de

Arequipa.

Ho —La robética educativa no contribuye en el
desarrollo de las habilidades de
colaboracién de los estudiantes del nivel
primaria, de una institucion educativa de

Arequipa.

Aprendizaje colaborativo

Dimensiones:
. Responsabilidad

individual.

. Interdependencia
positiva.

. Habilidades de

colaboracién.

La poblacion esté integrada por los
estudiantes del 4to de las secciones

A, B, C, Dy E con un total de 90

estudiantes de la institucion

educativa de gestién publica del

cercado de la ciudad de Arequipa,

lugar donde se brinda solo el

servicio educativo del nivel primaria,

desde primero hasta sexto grado.

De esta manera, considerando la

problematica  del
considera el

estudio
muestreo

se
no

probabilistico intencional, es decir,
se considera como muestra de
estudio a los estudiantes del 4to

grado, los cuales relnen
siguientes criterios de inclusion:
Ser estudiante de cuarto grado.

*Tener entre 10 a 11 afos.

*Estar presente en todas

los

las

actividades del programa (taller de

robotica).

De esta manera, se pose una
muestra significativa, siendo el
minimo requerido 14 casos de

estudio.

Enfoque de investigacion:

Cuantitativo (Hernandez, 2014).

Nivel de investigacion:
(Tamayo, 2003)

El nivel de la investigacion es

aplicada.

Tipo de investigacion:
El tipo de la investigacion es
experimental.

Disefio:

Experimental, longitudinal
tipo pre -experimental.

Ge = 012X> 02

Ge = Estudiantes de 4to
primaria.

01 = Pretest (aprendizaje
colaborativo)

X = Tratamiento (Robdtica
educativa)

O2 = Post test (aprendizaje
colaborativo)

de

La encuesta.

Instrumento

Cuestionario -
test




ANEXO 8: Resultados prueba piloto

HABILIDADES DE COLABORACION

ITEMS | ITEMS

19

18

ITEMS | ITEMS | ITEMS

17

ITEMS

16

15

14

INTERDEPENDENCIA POSITIVA

ITEMS

13

ITEMS

12

ITEMS
11

ITEMS
10

ITEMS

RESPONSABILIDAD INDIVIDUAL

ITEMS

ITEMS | ITEMS

ITEMS

ITEMS

ITEMS

ITEMS

ITEMS

1

:STUDIANTE

10
11
13

14
15




Resultados pre -test

ANEXO 9

HABILIDADES DE COLABORACION

ITEMS

19

ITEMS

18

ITEMS

17

ITEMS
16

ITEMS

ITEMS

14

INTERDEPENDENCIA POSITIVA

ITEMS

13

ITEMS

12

ITEMS

11

ITEMS

10

ITEMS

ITEMS

RESPONSABILIDAD INDIVIDUAL

ITEMS

ITEMS

ITEMS

ITEMS

ITEMS

ITEMS

ITEMS

1

ESTUDIAMTES

10

11

13

14

Resultados post- test

ANEXO 10

HABILIDADES DE COLABORACION

ITEMS

13

ITEMS

18

ITEMS

17

ITEMS
16

ITEMS

ITEMS

14

INTERDEPENDENCIA POSITIVA

ITEMS

13

ITEMS

12

ITEMS

1

ITEMS

10

ITEMS

ITEMS

RESPONSABILIDAD INDIVIDUAL

ITEMS

ITEMS

ITEMS

ITEMS

ITEMS

ITEMS

ITEMS

1

ESTUDIANTES

10
11
13

14




ANEXO 11: Sesién de aprendizaje

PROYECTO Taller “ROBOTIZANDO MIS IDEAS LN 5G7
SESION NS 05 WOMBRE DE LA SESHON | Aprendemas a reciclar FECHA
PROPOSITO
AREA | COMPETENCIA Y CAPACIDADES DESEMPERCS CRITERI EVIDENCIAS | INSTRUMENTO
05
DISEMA ¥ COMETRUYE v Determina @l problema N ——
SOLUCIONES TECHOLOGICAS PR taenaldgicay s causas que s rathat
RESOLVER PROBLERAAS DE SU ENTORNO ko gEneran. e el b
CAPACIDADES: i
. . " . APENE U
- Determina una alernativa de splucion| + Prapone alternativas da .
! trabisja Socializa . .
tecnolégica. solucin con base an . . Lista de cotajo
- . . . L terminada pratatipo cresdo
- Diseiia la alter nativa de solucidntecnoldgica. canocimientos cientificos a
-implementa ¥ valida la alternativa de practicas lacales, asi cama
salucidntecnaldgica. ks requerimientos que debe
-Cualia v comunica el funcionamiento y las cumplir ¥ kos resursas
impactos de sw o alternativa de  solucidn dispanibles para
tecnologica. canstruirkas.
COMPETENCLA TRANSVERSAL DESEMPERDS CRITERI EVIDENCIA | INSTRUSTENTO
0s
-Ge desenvuelve en entornosvirtuakes ¥ Aplica con coherencia e Dissfia Pratatipo
penerados por las yopartunidad %  Coansfru | terminada.
o TiC. procedimisntos seguras a e
-Perwonaliza entornos virtuales partir de sus praferancias - Pragra
~Gestiana imfarmacitn delentarng para participar @n actividades ma
virtual. inwastigativas  Compar Lista de cotajo
-Imteractos &n antarmosyirtuales: yvealabaratreas an e E1T]
-Crea objetas  virtuales  endiversas entormes virtualas pratatip
formiatos. a
WALDR: ACTITUDES: Disposicidn a adguiric
S pEracidan cualidades que mejararan el propic
EMFOCOUE TRANSWERSAL Bisgueds de la pxcelencia perwanal desampefio v aumentarin al sstado
e
satisfaccion consign mismo y can
gsrireunatancia
ALT. ESTRATEGIAS DIDACTICAS RECURSOS | TECNICA
v o repusrdan las nomras de comeie nots oon kos nifas.
v Se forman equipas de 2 a 3 integrantes a
* Observan un video sobre b contaminacion httpss Pansw. ot uhe . cormOasateh =k DWW 0 jauw b
v Comentamos sobre los observado y respanden (0ué significa reciclar? §De qué manera se pusden s
-= clasificar los materiales de reciclaje en tu comunidad? ¢ Te imaginas alguna forma tecnolégica de ayude #
a clasificar bos residuos? :.
“Como paodernas mejarar los métodas de recicdaje para reducir la cantidad de residuos” a
Se propanen algunas alternativas para soludonar este problema ©
v Sp presenta el propdsito de kb sesion: Hoy construiremos y programaremos un dispositiva (camidn} que| Prayectar ]
ayude a reciclar los residuns. laptap L]
v Se reparten los kits y se realiza el inventario n
¥ 5S¢ les entrega las Bblsias ; observan of video del tema Eit de robatica)
COMSTRUYE wedp,
v Sele enbrega a cada eouipo un kit de robdbica educativa We Do para sw construccin.
" Los nifhas realizan el inventana de entrada.
® 5gles indica que puecen wtilizar civersos elementos de corstruccién come ladrllcs, vigasengranales,
mariteelas, ejes, ¢ic
¥ Sepromuese la bisgueda de estrategias de soluddn mediante las siguientes pregunias:
= odmo emperondn o construlr sy protodipa ®
i Oué el tos son fos mds importoales? fFor gud? Listz de
" Los nifas intercambian sus opiniones y Beguen a sus conclusiones. catejo
" Seacompafiay orienta o proceso de construcckin de bas nifios en el proceso de construcoidn.
v Seles realiza s dguientes preguntas:
*§ Aecuercan oue las vigas se pueden unir utlimanda conectones?
i Podremas usar gjes y conectores?
ila plancha hase nos ayudara?
" *Inician |a construccin.
PROGRAME Los nibfos on | tabletas programan y pruchan of fundonamiento de su prototipo.
COMPARTEM Exponen sues trabajos
» Sefomenta que bos nifios dialoguen sobre lo aprendide en dase con las siguierites pregunias: 3
*¢ Oued aprendieron? */Recanockeron of slementos & 5o protohipe construldo? */ Ep qué stuociones podrian E
wtifizor ol prododipo® Dislogo é _s
* Fara finalizar realizan el imventaria de slida y cejan el orden para el sigaente taller.




L=

PROYECTO ROBOTEANDGD MIS IDEAS [M 56
SESIEN b 04 | MOMBRE DE LA SESION | Estructuras robustas | mEcHA |
PR
AREA | COMPETENCIA ¥ CAPACIDADES DESEMPERC CRITERIDS EVIDENCIA INSTRUMENTO
BISERA " CONETRUNE ¥ Eun:-tru‘..:e s al!ern.at!ua
SOLUCIONES  TECNOLOGICAS  PARA de solucidn tecnaldgics
RESOLVER PROBLEMAS DE SU ENTORNG manipuin 50| 4 Eulican al
CAPACIDADES: !1'IHEETIH|EL. Funcionamienta de
- Determing wna alternativa desolucion m:trurn.-entu: . ¥ i prototips -
——— herr;:umlunta: segin sus| Elet FHIp- Construccia Lista de catejol
- Disefia ks altermativa de salucién funcicnes; cumple tasf E"T'"H ql: 4 n de
teenslagics. narmas de seguridad ¢ zrﬂ;t'nu B BIMAS | prptatipo
- Implementa v valida laalternativa medidas de e . e ANt un propia.
de selucian tecnokigica. eficiencia. e
. . . ¥ Usa unidades de medida
- Evalia y comunica el funcionamiento y N
los impactasde su alternatida de solucidn ponvencionales.
tecnolagica.
COMPETENCIA TRANSWERSAL DESEMPERDS CRITERIDS EWIDENCIA | MWSTRLUMENTD
-Se desenvuehée en entarnosyvirtuales v Demueitra resultados de e Canstruye
penarados por las TR sus  actividades  en el #  Programa
o7 -Parsonaliva entarnos virtuales entorna wirtual #  Prueha Presenta su
~Geitiona informacion delentarng comparanda "] %  Comparte su pratatips Lista de catejol
wirtual. experimentando con trabaja terminacs
-Imteractos an antarnosirtusles: aplicacioness vy objetas
“Cres  objetas virtwales  endiversas wirtuales parasdecuarios &
For matos. L necesidades '}
respansabilidades.
WALOR: ACTITUDES: Dispasikian ]
SURErACIEn adguirir cualidadas que
personasl mejorarin @l propio desempeia
ENFOGUE TRANSVERSAL Bisgueda de |a sxcelenda v Jdu mentardn el estads de
satisfaccion consigo mismo y con
las circunstancias.
ALT. ESTRATEGIAS DIDACTICAS RECURSOS TECMICAS
v Se farman grupos de 2a 3 integrantes
v Los nifios responden:
thlguna ver han ido sentido un sisma? J0ud provecs los sismas? (0dma se sintieran? §0ué pasa E
n cuanda hay un sEma o un terremeta? (Como evaloan los cientifices Fa intensidad de un terremoto? El
= fCOmo deban ser las casas para gue pusdan resistic un Berremato?
v Se presenta el propasite de la sesidn: “Hoy vamos a disefar y construir tipos de casas que sean mds 5
resistentes y seguras ante sismos y para ello construiremos un simulsdor de terremotos gue se cspaz
de sacudir kas casas o edificios”
DHSER A
v |maginan coma puede ser el simulador de Sismas y lo expresan IJ-EtadEEI:II:EiI:I
CONSTRUYE
v Se e mntrega a cada equipa un kit de robdtica educativa WeDo para su construccin.
v Se s indica gue pueden utilizar diversos elementos de construccion como ladrillos, wigas,
Engramajes, manteelas, sjes, ste.
E v Sepramueve la bisqueds de estrategias de solucidn mediante las siguisntes preguntas:
g *frdmo emperardn O comstrui s prototipo? Kit de lega
m *¢ Qud plementos son los mas importantes P ¢ Por qué?
|- WEDG Patrén

Siguen las indicacionss para la construccitn de su pratotipo
Se aoompaia y orienta el process de construccion de los nifos en el procese de construccion.
Se les realita kas siguientes preguntas:

PROGRAMA
* Pragraman su protatipo terminado y prueban con oz diferentes tipes de casas para saber cudl as el

s resistemte.

SOCIALIZAN

® [xponen sus condusiones spbre las estrocturas mads solidas ante sismas.

de inventario

cierre

Se fomenta gue bos nifios dialoguen sobre lo aprendido en clase con las siguientes preguntas:

*¢ Qué oprendieron?
*¢ Reconocieron fox elementos de su profotipe construido?
*4En gqué situpciones podrion wiiizor &f prototipo?

Para fimalizar realizan 2l inventario de salida y dejan el orden para 2l siguiente taller.

Ficha ﬁ

|




ANEXO 12: Fiabilidad del instrumento

Scale Beliability, Statisti
mean s McDonald's w
scale, 273 0.273 0.820
e Beliability, Statisti

if item drepped

sd item-rest comrelation  McDonald's w
A 0.726 0.602 0,505
B 0475 0.702 0,754
C 0.802 0674 0,505
o 0.535 0472 0,508
E 0611 0.542 0,605
F 0459 0.356 0,514
G 0.e16 0.570 0,505
H 0.535 0.174 0,525
I 0267 0.165 0,825
J 0.363 0.574 0,505
K 0611 0.480 0,508
L 0426 0192 0.522
I 0.514 0121 0,526
M 0.679 0.345 0.817
o D46 0.651 0,500
P 0.535 0.232 0,520
o 0426 0156 0,827
R 0.663 0.389 0.812
5 0616 0123 0.528






