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RESUMEN

El objetivo del presente trabajo de investigacion fue determinar las percepciones de
la robdtica educativa que poseen los docentes de la RED N°16 UGEL N°01- Villa
El Salvador 2023. El estudio corresponde al enfoque cuantitativo y por su nivel de
profundidad fue descriptivo. Se empled el disefio no experimental de corte
transversal. La muestra fue de tipo censal, constituida por 144 docentes activos del
nivel primaria. Para el recojo de informacion se us6 como técnica la encuesta fue
mediante un cuestionario con 18 items, con validez de contenido a través de tres
juicios de expertos y una confiabilidad de 0,91, determinada a través del estadigrafo
Alpha de Cronbach. Se procesaron los datos con la hoja de calculo Microsoft Excel
2019. La percepcion de los docentes en cuanto al interés indica un alto valor
92.46%; caso contrario ocurre sobre el conocimiento aplicativo, presentando
debilidades a un 83.1%; sumado a ello, los resultados indicaron que desconfian de
si mismo en un 69.45%; estos resultados evidencian un 46.6% en cuanto a la

percepcion de la robdtica que poseen los docentes.

Palabras clave: percepcién, docentes, robética, educativa.



ABSTRACT

The objective of this research work was to determine the perceptions of educational
robotics that the teachers of RED N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador 2023 have.
The study corresponds to the quantitative approach and due to its level of depth it
was descriptive. The non-experimental cross-sectional design was used. The
sample was census type, consisting of 144 active primary school teachers. To collect
information, the survey technique was used through a questionnaire with 18 items,
with content validity through three expert judgments and a reliability of 0.91,
determined through Cronbach's Alpha statistician. The data was processed with the
Microsoft Excel 2019 spreadsheet. The teachers' perception of interest indicates a
high value of 92.46%; Otherwise, the application knowledge presents weaknesses
at 83.1%; Added to this, the results indicated that they distrust themselves by
69.45%; These results show 46.6% in terms of teachers' perception of robotics.

Keywords: perception, teachers, robotics, educational.

Keywords: perception, teachers, robotics, educational.



l. INTRODUCCION

La UNESCO (2021) Busca aprovechar las tecnologias digitales como un

bien comin para apoyar a la educacion, asi, construir futuros educativos
compartidos y promover la inclusion digital.
La Unicef (2019) agenda para el caso de la educacion al 2030, politicas orientadas
sobre el uso de las nuevas tecnologias de comunicacion e informacion para
América Latina y el Caribe, en este documento sefala estrategias relacionadas a
la resolucion de brechas existentes en las escuelas, como es el caso de acceso al
internet, convirtiéendose en el siglo XXI un derecho fundamental a la informacion, la
misma que permite el crecimiento personal, profesional y social congruentemente
con el entorno global.

De igual importancia Gonzales et al. (2021) manifiesta sobre una integracion

progresiva de las Tecnologias de la Informacion y Comunicacion (TIC) dando lugar
a una reconfiguracion sustancial en la vida de las personas, asi como en la
estructura social y econdémica de las naciones.
Desde esa mirada, Soto et al. (2023) aseguran que las exigencias de la sociedad
actual, requiere que la educacién marche de manera paralela; es decir, que no se
limite Unicamente a la enseflanza de conocimientos tedricos o habilidades
practicas; ademas debe abarcar competencias adicionales, como la incorporacion
de aptitudes relacionadas al uso de la tecnologia con fines significativos para el
aprendizaje de los estudiantes.

Piedade (2021) describe a la robdtica educativa (mas adelante sera
nominada RE) como una herramienta eficiente para impartir conocimientos en
pensamiento computacional, aportando al desarrollo de la creatividad, resolucién
de problemas, aprendizaje cientifico. En congruencia Lee (2020) sefiala que
incrementa el rendimiento académico de los discentes, debido a que se muestran
interesados en la construccion de sus aprendizajes relacionados con su entorno.
Para Flores et al. (2022) los procesos que se desarrollan dentro de la RE; entre la
construccion, programacion y prueba de los prototipos, concurren muchos factores
que aportan para lograr aprendizajes significativos activando todas sus funciones
cognitivas.

No obstante, (Ledn, 2019, Huertas,2021 y Guerrero et al. 2022) en sus

estudios realizados en el Peru, revelaron sobre las carencias en la formacion de los



docentes e insuficiencias al no haberse implementado de manera generalizada a
nivel nacional; concluyendo, carentes de los conocimientos tecnologicos sobre RE
a un 94%, desprovistos de conocimientos aplicativos en RE un 74%. Esta
preocupante situacion se acentla, al considerar la falta de actualizacion en relacion
con los avances tecnolégicos emergentes para la educacion basica regular
peruana. Sin embargo; tanto el ministerio de educacion, como las empresas
privadas, han dotado de diversos kits y equipos tecnoldgicos imponiendo una
responsabilidad sobre los educadores, sufriendo cambios abruptos relacionados
con su quehacer profesional.

Una gran preocupacion muestra Cajas et al. (2023) en su articulo donde
concluy6 sobre percepcion docente referente al uso de tecnologias en la educacion
develando un nivel de bueno de so6lo un 29%. Se entrelaza con Arancibia (2020) al
dar respuesta a la preocupante problematica existente; debido a que sefiala a la
percepcion docente; como un reflejo de las creencias, percepciones y actitudes,
que guardan relacion con sus propias barreras y limitaciones; por lo tanto, toma
fuerza la necesidad de investigar sobre la percepciébn docente frente a las
tecnologias con fines educativos.

En consecuencia, con lo anterior expuesto resulta de vital importancia,
conocer la percepcion de la tecnologia emergente robotica educativa en docentes,
aportando de esta manera al conocimiento, impulsando la indagacion referente a
este tema. En este sentido, la percepcion de los educadores juega un papel
fundamental en la adopcion y la efectividad de la robética educativa en las aulas
(Gonzales et al., 2021).

Y en mayor concordancia con la exhaustiva revision de la literatura
actualizada, se hall6 un vacio del conocimiento, sobre la percepcion de la robética
educativa en docentes del nivel primaria. La falta de conocimiento sobre cémo los
educadores perciben a la RE, constituye una barrera significativa para su
integracion efectiva en la educacion basica regular, reteniendo una mejor
organizacién y planificacion de actividades pertinentes; en suma, esta investigacion
proporciona respaldo al docente y fomenta la motivacién en el estudiante desde
una optica genuina de contribucion pedagogica.

En consecuencia, se resalto la necesidad apremiante de investigar y conocer

los niveles de percepcién que poseen los docentes del nivel primaria hacia la



robdtica educativa, 1o que conllevé a pensar la investigacion es relevante para la
comunidad cientifica, porque proporciona resultados que aportan al conocimiento y
al desarrollo de nuevas investigaciones, como también; sirve de base para una
toma de decisiones informadas en politicas educativas y practicas pedagdgicas
contemporaneas.

Por lo antes expuesto; el estudio pretendié responder la siguiente
interrogante:

PG ¢ Qué percepciones de la robdtica educativa poseen los docentes de la
Red N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador 20237

PE1: ¢ Qué nivel de percepcion poseen los docentes de la Red N°16 UGEL
N°01- ¢ Villa El Salvador 2023, sobre su interés en la robética educativa?

PE2: ¢ Qué nivel de percepcion poseen los docentes de la Red N°16 UGEL
N°01- Villa ElI Salvador 2023, sobre el conocimiento aplicativo de la robdtica
educativa?

PE3: ¢ Qué nivel de percepcion poseen los docentes de la Red N°16 UGEL
N°01- Villa El Salvador 2023, sobre la autoconfianza asociada a la robotica
educativa?

La justificacion teérica del presente estudio, por el abordaje de un tema
descriptivo, donde se pretendié poner en evidencia sobre percepcion de la robotica
educativa en docentes y los niveles dimensionados en interés, conocimiento y
autoconfianza, no persiguié emitir juicios sobre los educadores, sino establecer un
punto de partida para ampliar el conocimiento y aprovecharlo de manera eficaz en
palabras de (Lopez, 2021). Las raices de la investigacién se nutrieron de la teoria
de autoeficacia del psicélogo Albert Bandura, sefialando como aquella creencia
intrinseca que posee un individuo respecto a su propia capacidad para llevar a cabo
tareas especificas en (Piedade, 2021). Lo cual, nos permitié adquirir conocimientos
sobre la percepcion en docentes apoyandonos en Lopez (2021). Siendo el
construccionismo la teoria para el aprendizaje de la robdtica educativa, la cual
enfatiza; el aprendizaje a través de la creacion y construccion de objetos tangibles.
Y es Seymour Papert, destacado educador, matematico, visionario, pionero en la
introduccién de la tecnologia en la educacion, cofundador del proyecto de
inteligencia artificial en el MIT (Vicario y Escorcia,2020), (Vicario, 2010) y (Fajardo,
2021). Esta indagacion por ser de caracter cientifico aporta conocimientos practicos



sobre la percepcion de la robdtica en docentes, al medir describir la variable de
estudio, proporcionando informacion exacta sobre el nivel de percepcion, segun
(Sampieri y Mendoza, 2018) implica la presentacion precisa de la informacién en
su estado actual, proporcionando una descripcion clara de la situacion en el
momento de la investigacion.

La justificacion metodoldgica, se centrd6 en proporcionar al conocimiento
cientifico instrumentos validados y altamente confiabilizados en la identificacion de
componentes relacionados con la percepcion de la robdtica educativa en docentes.
Por su naturaleza la investigacion tiene una justificacion social porque beneficia de
forma directa a la comunidad educativa; porque brinda informacion precisa, al
conocer los niveles de percepcion en las dimensiones presentadas, para tomar
mejores decisiones concerniente a la labor docente frente al desarrollo de nuevas
tecnologias para las escuelas.

En consecuencia, se establecieron los siguientes objetivos:

OG: Determinar las percepciones de la robética educativa que poseen los docentes
de la Red N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador 2023.

OE 1: Estimar los niveles de percepcion que poseen los docentes de la Red
N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador 2023, sobre su interés en la robdtica educativa.

OE 2: Estimar los niveles de percepcién que poseen los docentes de la Red
N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador 2023, sobre el conocimiento aplicativo de la
robdtica educativa.

OE 3: Estimar los niveles de percepcion que poseen los docentes de la Red
N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador 2023, sobre la autoconfianza asociada a la
robotica educativa.



1. MARCO TEORICO

En Portugal, Piedade (2021) realizé un estudio sobre el nivel de interés,
conocimiento y autoconfianza de la robdtica en docentes. El estudio buscé conocer
los niveles de las tres dimensiones mencionadas. Emplearon un enfoque
cuantitativo, disefio descriptivo, contdé con un total de 49 docentes activos.
Importante considerar el analisis del coeficiente de confiabilidad reveld un alto nivel
de consistencia alfa de Cronbach 0,95. Los resultados obtenidos mostraron un alto
nivel de interés 87%, el nivel de autoconfianza fue de 76% y del conocimiento 70%
para utilizar la robdtica con fines educativos. Concluyeron a la robética educativa
como una herramienta de uso relevante; ademas, lograron resaltar sobre el gran
interés y preparacion que se evidencia en los docentes (es necesario realizar la
maestria para poder ejercer) del pais de Portugal que laboran en las escuelas
publicas. Finalmente destacaron que los docentes en su labor profesional deben
continuar apoyando a los discentes con actividades que incluyan a los equipos
tecnoldgicos roboticos por resultados obtenidos en cuanto a eficacia.

En México, Gonzales et al. (2020) publicaron en su obra titulada: Tecnologia
Innovacion y Practica Educativa, en ella publicaron los resultados de diversas
investigaciones, por lo cual abordaremos el capitulo ocho muy convenientemente:
Percepcion docente de la importancia de integrar la roboética educativa en escuelas
de nivel primaria. La metodologia es de caracter descriptiva- cuantitativa, los autores
se valieron de una muestra de 100 docentes, de diversas instituciones educativas
de la region Altefia; optaron por una encuesta tipo escala Likert. Develando como
resultante que el 60% de los docentes considera como innovadora a la robética
educativa; asi también, el 90% de los encuestados opina que la RE favorece el
aprendizaje colaborativo; ademas activa la creatividad en sus estudiantes un 88%;
continuando suma a las opiniones; un 78% afirma que favorece a la autonomia; un
91% indicdé que incrementa la motivacion para el aprendizaje; finalmente, cabe
resaltar el 94% considera que la RE fomenta el interés por la ciencia y tecnologia.
Los investigadores concluyeron en; es necesario cambiar la percepcion comun de
la RE como una actividad excluida de las materias y empezar a apreciar sus
beneficios como una valiosa herramienta de aprendizaje que fomenta la adquisicion
de mudltiples competencias y capacidades. Los docentes comprenden que no es

necesario ser expertos en la manipulacion y aplicacion de la RE en el aula. Sin



embargo, reconocen la necesidad de adquirir competencias tecnologicas
pedagadgicas para utilizarla de manera congruente.

En la ciudad de Murcia, Espafa; el autor Castillo (2020) en su articulo
titulado: Las TIC en los procesos de ensefianza aprendizaje desarrollados por
maestros tutores de educacion primaria. Plante6 como uno de sus objetivos;conocer
la percepcion que tienen los maestros con respecto el empleo de la metodologia
activa al introducir las TICs en el proceso de ensefianza aprendizaje.

Mediante un enfoque cuantitativo, disefio descriptivo. La muestra la
conformaron 133 docentes tutores de educacion primaria que laboran en colegios
publicos; recogid la informacion mediante la técnica de la encuesta, la cual fue
validada por tres expertos. Los resultados indican: El 56,4% de docentes considera
que debe recibir bastante capacitacion; mientras que el 27% percibe necesitara
mucha mas preparacion en este rubro, en cuanto a la implementacion de estrategias
metodoldgicas activas al usar las TIC en su salon de clases.

Por otro lado, en el pais vecino del Ecuador, Conopoima (2020), indagé
sobre: Herramientas tecnoldgicas ajustadas, al proceso de ensefianza y
aprendizaje. Cuyo objetivo trazado fue conocer los aportes de los TICs en el rubro
educativo, se plante6 como un estudio descriptivo cuantitativo; tomando a una
poblacion de 40 maestros, utilizando la técnica de encuesta, obtuvo como
resultante; Las Herramientas llamadas tics en educacién brindan un aporte, tanto a
los discentes como a sus educadores; Un 80% opind sobre su utilizacion
representando un gran potenciador de la creatividad.

En Espafia, Soto et al. (2023) Realizaron un estudio denominado:
Percepciones de los futuros docentes sobre la integracion de la robética, tuvo como
objetivo: Conocer el parecer de los proximos docentes de las escuelas primarias;
sobre la inclusiébn de la robdtica, para ello cabe precisar que fue un estudio
descriptivo, que encuesto a 121 en formacion, previo a ello, el instrumento tuvo una
revision en el coeficiente alfa de Cronbach 0.79%. Brindando como resultado; el
88% confia en que la robdtica aporta a sus conocimientos cientificos y tecnoldgicos,
opinion favorable respecto a insercidén de la Robdtica a un 70% en las aulas del nivel
primaria de manera normada. Asi como que aporta multiples beneficios a los
escolares que la utilizan: Destacando entre el incremento de la autonomia,

motivacion y sobre todo de la creatividad.



Vivas y Séez (2019) titularon a su articulo, integracion de la robdtica
educativa en la educacion primaria; cuyo objetivo fue analizar la percepcion y
opinién de docentes, familias y estudiantes del 2do grado del nivel primaria sobre la
robotica educativa y su integracion en el aula; para ello, contrastaron opinién anterior
y posterior sobre un taller desarrollado, fue un estudio cuantitativo pre experimental,
enfoque estudio de caso, muestreo no probabilistico, para generar mayor
confiabilidad creyeron conveniente una forma de triangulacion de datos. Los
resultados fueron descriptivamente analizados, llegando a utilizar el programa BM
SPSS . 24. Los porcentajes indicaron que; un 76% esta completamente de acuerdo
de integrar a la roboética educativa en las aulas, es significativo resaltar que la
motivacion se incremento de 19% a 57%, ademas, sobre la obtencién de nuevos
aprendizajes de 19% a 66%; finalmente, se observdé mayoritariamente que la
robdtica educativa es una herramienta pedagogica que fomenta el avance en
adquirir habilidades tecnolégicas a una 100%.

A nivel nacional Cajas et al. (2023) en su articulo titulado Percepcién docente
sobre el uso de la tecnologia en la educacion. Desarrollaron su investigacion con la
intencidn determinar el nivel de percepcion docente sobre el uso de la tecnologia.
Se llevé a cabo bajo un enfoque cuantitativo, siendo de tipo basico, de un disefio no
experimental y nivel descriptivo. La poblacion fue de 235 docentes investigadores
de una universidad privada. Llegando a seleccionar probabilisticamente a 140
maestros. Siendo 25 preguntas la que conformaron el cuestionario. La validez fue
calificada por tres especialistas y una confiabilidad de 0.845 coeficiente Alpha de
Cronbach. Luego de la medicion se conocié que un 43.57% (nivel regular) sobre el
uso de la tecnologia en la educacion superior, dimension colaboracion y trabajo un
42.14% (nivel bueno), aspecto social un nivel regular con 48.58%, aspecto técnico
a 35.71% considerado un nivel regular y la udltima dimension desarrollo profesional
un 37.14% nivel regular. Concluyendo que el nivel de manejo y uso de la tecnologia
sobre educacion es regular y reafirmando: El uso de tecnologias facilita y fomenta
el desarrollo profesional docente, aportando conocimientos que proporcionan
habilidades competitivas en el ambito académico.

Guerrero et al. (2021) sefalaron es su articulo: Nivel de conocimiento de la
robotica educativa en una universidad peruana. La finalidad de su investigacion fue

reconocer el nivel de conocimiento de la RE. Enfoque cuantitativo y siendo



descriptivo por su nivel de alcance. Emplearon un disefio no experimental de corte
transversal. La muestra censal estuvo conformada por 35 profesores, utilizaron la
técnica de la encuesta, con una confiabilidad de 0.89. Luego que procesaron los
datos con hoja de calculo de Excel 2019. Concluyeron indicando lo siguiente: El
97% de maestros desconoce los fundamentos conceptuales de la RE, como
también el 94% esta desprovisto de conocimientos de los aspectos pedagodgicos de
la RE; ademas un 74% carece de conocimientos aplicativos en RE. Se concluye
sobre los resultados; un bajo nivel de conocimiento de la aplicacion RE.

En Trujillo, tierra de los ancestros Moches, hermosa ciudad del Perq,
Huaméan (2022) investigé: La percepcion sobre el uso de las herramientas
tecnologicas durante la pandemia en maestros; su objetivo fue analizar las
apreciaciones con relacion a la utilidad de las Tics durante la pandemia. Tipo de
estudio descriptivo, enfoque cuantitativo- no experimental; la cual tuvo una muestra
y poblacion de cuarenta docentes; luego del levantamiento de informacién mediante
una encuesta en escala Likert, se utilizé el procesador SPSS 25 para lograr develar
lo siguiente: Sobre el objetivo principal se midié que el 68,5% esta en un alto nivel;
como también que un 95% los maestros utilizan las Tics como herramienta para sus
actividades pedagogicas; también un 65% se vale de las Tics para enriquecer sus
conocimientos en beneficio de los discentes; el 85% se siente capaz para interactuar
dentro del entorno de las Tics ligado a la redes sociales.

Huertas (2021), desarrollé su investigacion llamada: Modelo de integracién
curricular con enfoque STEM para desarrollar competencias cientificas; tuvo como
objetivo elaborar un modelo de integracién curricular con enfoque STEM para
desarrollar competencias cientificas en discentes; enfoque cuantitativo, el tipo de
investigacion elegida fue descriptiva, muestra fue de 100 escolares. Los resultados
arrojaron que un 6% obtiene un nivel de logro maximo frente a las competencias
cientificas; por ello el autor plantea de manera alentadora el modelo sobre la vision
STEAM, convirtiéndose en una posibilidad para promover el crecimiento de
formacion socio formativa.

En la ciudad limefa, los investigadores Albino et. al (2022) publicaron en su
articulo: Nivel de percepcion de la robotica educativa en una universidad peruana.
Persiguiendo como objetivo; analizar el nivel de percepcion sobre la RE; cuyo

enfoque fue cuantitativo, método descriptivo, utilizé el disefio no experimental de



corte transversal. La muestra fue tipo censal, la conformaron 35 maestros, el
instrumento tuvo un grado de confiabilidad 0.89 y se proceso la informacion con la
hoja de calculo Microsoft Excel 2019. Se procedio a contrastar mediante la prueba
de proporcion, con un nivel de confianza del 95%. Brindando como conclusion que
el 97% de los encuestados desconoce de la robdtica educativa; carecen de
conocimientos en aspectos contextuales sobre Robética Educativa. Lo que conllevd
a reflexionar en que indudablemente, esto presenta un desafio a las autoridades
educativas, que deben incluir en los programas de estudio e implementar una
estrategia para promover el desarrollo de habilidades digitales con el objetivo de
mejorar la formacion de los futuros graduados en diversas disciplinas ofrecidas por
la universidad.

Continuando ahora con Corvera (2019) investigd sobre: Robética educativa
y calidad de docencia, se traz6 como objetivo; Conocer el grado de afinidad que
existe entre el uso de la robotica y la calidad de ensefianza; se reconoce como una
investigacion béasica descriptiva. De un disefilo no experimental; para ello se
encuesté a 120 participantes del programa; se concluyé que: Existe una soélida
conexion entre la disposicion hacia la utilizaciéon de la robdética como recurso
pedagdgico y la calidad de la ensefianza proporcionada a los participantes del
Programa.

Para efecto de las bases tedricas se cita a: Alzamora de los Godos &
Calderon (2008) guien mencionan; las bases tedricas no se miden por su extension,
sino, por su capacidad para explorar minuciosamente los aspectos vinculados
directamente a los problemas y objetivos en cuestion, para ello se debe establecer
conexiones légicas y coherentes entre los conceptos y afirmaciones que han surgido
en investigaciones previas; se adoptaran las ideas de los siguientes autores que
refuerzan las bases teoricas.

Segun la real academia espafiola; cuando se habla de percepcion, es porque
se pueden plantear juicios y apreciaciones sobre la base de lo captado por los
sentidos. Inicialmente, la psicologia desempefié un papel crucial al proporcionar una
conceptualizacibn mas pertinente en el ambito humanistico del término
"percepcion”. Segun las investigaciones realizadas por Lopez (2021), la psicologia
definio la percepcion como un proceso cognitivo arraigado en la conciencia, que

implica reconocer, interpretar y atribuir significados a las sensaciones del entorno.



Este proceso culmina en la formulacion de juicios con respecto a las impresiones
percibidas.

Reforzando Ghitis y Alba (2019) delimitan como algo mas que un mero
fendbmeno sensorial, la percepcion se revela como una compleja conducta
psicolégica vinculada a un marco de referencia particular, construido a partir de la
experiencia personal y social.

Aportando Gonzales et al. (2020) la percepcion se concibe como "una
construccion mental moldeada por la experiencia y necesidades, tras un proceso de
seleccién, organizacion e interpretacion de las sensaciones”. En este proceso, se
lleva a cabo la decodificacion cerebral y se busca atribuir sentido a la informacion
recibida, de manera que esta pueda ser procesada o almacenada de manera
efectiva.

Los estudios realizados por Piedade (2021) refieren como percepciéon
docente aquellas creencias, intereses, opiniones, actitudes, experiencias que
incorporan juicios valorativos sobre desempeiio, la autoconfianza, la eficacia de las
estrategias de ensefianza y la influencia del ambiente. En conclusion, la percepcion
docente refleja la interseccion entre la subjetividad del docente y las demandas
cambiantes del entorno educativo, consolidando su papel central en lasexperiencias
formativas significativas; asociada segun el autor a la autoeficacia propuesta por
Albert Bandura.

En este sentido, la percepcion de los educadores juega un papel
fundamental en la adopcion y la efectividad de la robotica educativa en el aula
(Gonzales et al., 2021).

Siendo Lopez (2020) quien mejor la define en su investigacion de maestria;
la percepcion docente se define como una construccion cognitiva dinamica,
vinculada a la interpretacion de los educadores al realizar una compleja interaccién
entre factores pedagogicos, contextuales y socioemocionales.

Gonzales et al. (2020) profundiza en el andlisis de la percepcion docente,
explorando las potenciales amenazas, beneficios, limitaciones y aplicaciones de
dispositivos tecnoldgicos en el contexto de la ensefianza primaria. Por ello confirma
sobre la experiencia previa de los educadores con la utilizacion de cualquier
dispositivo tecnoldgico influye directamente en su percepcion, dado que "cada

percepcion conlleva una interpretacién; mas alla de ser simplemente un fenémeno
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sensorial, representa una conducta psicologica compleja ligada a un marco de
referencia particular, construido a partir de la experiencia personal y social Unica de
cada individuo".

El presente estudié tuvo como objetivo conocer las percepciones de los
docentes sobre la robotica educativa; en consecuencia; la robotica educativa
representa una herramienta de ensefianza interdisciplinaria donde el enfoque
central es el disefio, construccion y programacion de prototipos tecnolégicos
(Piedade, 2021).

Soto et al. (2023) sobre la utilizacion de la robotica educativa se presenta
COmo un recurso que respalda los procesos de ensefianza aprendizaje desde una
perspectiva educativa, siendo concebida como un medio para facilitar el aprendizaje
y no como un objetivo en si mismo.

Para Gonzales et al. (2021) la robdtica educativa se rige como una
herramienta propiciadora del aprendizaje interdisciplinario, estimulando a los
estudiantes a participar en un proceso educativo vivencial y activo.

La Robotica Educativa se presenta como una herramienta que contribuye al
proceso de aprendizaje, creando entornos colaborativos que permiten a los
participantes poner en practica habilidades pertinentes al siglo XXI (Pitti, 2010).

Entonces; se define a la robdtica educativa segun, Astudillo & Castro (2017)
una herramienta de ensefianza interdisciplinaria, donde la orientacion central es la
concepcion y creacion de prototipos disefiados, para luego materializarlos,
utilizando recursos concretos que finalmente son controlados mediante un sistema
informatico especializado; pero, de facil acceso.

En esa linea, Paniagua (2021) sostiene, la RE tiene una importancia
significativa porgue representa el aprender haciendo de los estudiantes al adquirir
diversas habilidades como: La coordinacion motora, el pensamiento logico, la
creatividad; asi, como la colaboracion en equipo. Esto la convierte en una
herramienta innovadora de gran relevancia para la mejora de los entornos
educativos, contribuyendo asi a la formacion de competencias tecnolégicas.

Vivas (2019) afirma sobre el aprendizaje basado en proyectos, se entrelaza
con el trabajo en RE, toda vez se enfatice las consideraciones de los intereses y

expectativas de los discentes; siendo finalmente, un proceso mucho mas atractivo
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y lleno de desafios, aprender haciendo; donde el apoyo grupal cobra gran
relevancia.

Sumado a ello Alzate (2023) en el ambito académico urge la necesidad de
abordar los desafios actuales, para lograr competencias y objetivos por ello;
considerar a la metodologia STEAM (ciencia, tecnologia, ingenieria, artes y
matematicas) luego de combinar diversas disciplinas es seguro obtener resultados
favorables porque fomenta la creatividad, el pensamiento critico, la resolucion de
problemas; cabe resaltar que esto se potencializa ain mas, cuando se trabaja con
la herramienta RE.

Aportando Lam (2023) enfatiza el interés por las disciplinas STEAM; siendo
cruciales para las perspectivas futuras del mercado laboral, las cuales estan
vinculadas a conocimientos especificos de cada asignatura como Ciencia,
Tecnologia, Ingenieria, Artes y Matematicas. Este enfoque se presenta como una
contribucion significativa al proceso educativo al facilitar la inclusion de los
principales participantes en la educacion. Su objetivo es fomentar competencias y
acciones colaborativas entre docentes y estudiantes de cualquier nivel educativo.

En conclusion, para Yakman y Lee (2012) la educacion STEAM es vital para
empoderar a los discentes que se enfrentaran a una cultura globalizada, dotandolos
de capacidades, actitudes y habilidades profesionales en un futuro no muy lejano.

Ledn (2019) refuerza lo anterior mencionado y debidamente sustentado;
afirmando positivamente, sobre el momento en el que los nifios disefian y recrean
sus propios modelos roboéticos, adquiriendo conocimientos valiosos como jugando,
convirtiéendose la RE en un momento creativo de experiencia ludica.

Para efectos del estudio, en concordancia con los objetivos se sustentan en
las ideas hacia el construccionismo enunciado por Seymour Papert, donde Vicario
& Escorcia (2020) lo definen dentro de un marco tecnolégico, como el arte del
aprender haciendo.

Explicado por la doctora en pedagogia con mencion honorifica Vicario
Solorzano, en una entrevista: “El construccionismo es una teoria para el
aprendizaje, asi de corte epistemoldgico, entendiendo a la epistemologia como esta
rama de la filosofia que estudia el conocimiento”. (p.45) La misma que considera a
Seymour Papert como uno de los iniciadores de la robotica educativa

aproximadamente por los afios 1960, asi también lo menciona como uno de los
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fundadores del laboratorio de inteligencia artificial al lado de Marvin Minsky en el
tecnolégico de Massachusetts (MIT), siendo LOGO su primer prototipo robético
manipulado por niflos (Canal ILCEtv, 2020, 6m49s).

Sumado a ello, Vicario & Escorcia (2020) nombran a Papert como Padre de

la informética educativa, gran visionario indesmayable, por la introduccién del
disefio y desarrollo de tecnologias avanzadas que fueron adelantadas a su tiempo.

Papert (1981) desde su vision de constructor del conocimiento, no solo se
basaba en las tendencias actuales y futuras, sino que también se sustentd en una

amplia gama de recursos didacticos, herramientas de software y contenidos
digitales, estos elementos eran respaldados por componentes de hardware que
potencian de manera mas efectiva las capacidades mentales de quienes la utilizan.
Gonzales et al. (2020) aportan coincidentemente; al investigar sobre
tecnologia y ciencia basandose en un enfoque construccionista, siendo guiado por
un principio donde se implementan las actividades ludicas, el aprendizaje basado
en proyectos y la resolucion de problemas como estrategias fundamentales para su
desarrollo cognitivo de los discentes.

Este modelo del aprendizaje segun Aparicio & Ostos (2018) enfatizan sobre
el construccionismo como papel central de la experiencia practica y la interaccion
con el entorno; donde el proceso educativo se convierte en una exploracion
significativa y colaborativa, donde los discentes tienen un papel protagénico en la
adquisicién de sus conocimientos.

En consecuencia, Guerrero et al. (2022), dentro de este enfoque
construccionista el maestro adopta un rol de mediador entre el estudiante y su propio
proceso de construccion de sus conocimientos; como también necesita de un
maestro que cuente con las habilidades para identificar las particularidades de cada
discente, siendo, observador, creativo, flexible y, en consecuencia, pueda disefar
las oportunidades de ensefianza adecuadas. Es importante entonces, contar con
docentes calificados acorde a la adquisicion de nuevas tendencias y en lineamiento
con los avances tecnoldgicos.

En el Perl la RE se hizo presente desde 1996, con el proyecto Infoescuela
siendo administrado por el ministerio de educacion; luego, de varios pilotos exitosos
segun Linares (2015), el plan se puso en marcha con la orientacion de Seymour

Papert que veia con orgullo los primeros pasos en el Peru, siendo luego observados
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a nivel mundial mediante un reportaje (Discovery Channel); sin embargo, cada
mandatario de estado olvidaba sus promesas y varios anuncios quedaron en letra
muerta (Quintanilla, C & Ore Q., 2019). Esto no amilané a inversionistas privados,
adoptando el plan, logrando mejorarlo y potenciarlo, lo suficientemente como para
representarnos a nivel mundial en varios torneos como ejemplo: WRO; donde
finalmente los discentes son los mayormente beneficiados; debido a la mejora en la
adquisicién de sus competencias cientifico-tecnologicas.

Las fases desarrolladas dentro del taller RE, segun el ministerio de
educacion, sustentado por Leon (2019), adaptadas para este estudio por
Condorcallo (2023).

Figura 1

Fases del desarrollo del taller de robética

Disefia ‘ Construye q Programa 4 Prueba

T T

Fuente: Minedu (2006) y adaptado por el autor de esta investigacion.

Donde el disefia representa ese momento simbdlico de buscar ideas,
soluciones a diversos problemas, junto a sus pares intentando valerse de algun
material concreto; para lo cual la construccién se ejemplificaria en ese momento
donde se conjuga la habilidad motora, buscando dar forma a ese disefio; haciendo
uso de un software le dardn comandos funcionales a los diversos prototipos que aun
estan en evaluacion; el momento de prueba consiste en supervisar si el modelo
construido cumple con lo programado, sin olvidar registrar los cambios y avances
(Vivas, A.,2019).

El presente estudio se basé en la necesidad de abordar una realidad
problematica Unica en el ambito educativo contemporaneo. La rapida evolucion
tecnoldgica, especificamente en el entorno de la robdtica educativa, presenta
desafios y oportunidades singulares para los educadores, redefiniendo no solo las
metodologias de ensefianza, sino también la percepcién de su rol y su relacién con

las tecnologias emergentes. Donde finalmente se debe enfrentar ante los desafios
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abordandolo desde una perspectiva teorica y descriptiva especifica para optimizar
Su impacto positivo en el proceso educativo. Descrita ampliamente en la
investigacion de (Piedade, 2021) como la autoeficacia del psicélogo Albert Bandura
manifestando que se encuentra relacionada a las capacidades de las personas
desde un auto juicio o autopercepcion de cada individuo; llamado constructo
psicoldgico ligado al comportamiento de cada ser. Del mismo modo Romel et al.
(2021) en su articulo lo define desde las creencias individuales de un docente sobre
sus propias habilidades para realizar actividades relacionadas con la ensefianza
gue se brinda en los espacios de aprendizajes. Siendo Dorotea et al. (2021) quienes
lo define como la percepcion individual respecto a la capacidad personal para llevar
a cabo una tarea determinada o resolver un problema en especifico, basandose en
experiencias previas de éxito en la ejecucion de dicha tarea.

En el marco de esta investigacion, se enfocara en determinar las
percepciones de los docentes de la robodtica educativa, la cual se configura a partir
de sus actitudes, opiniones, creencias y experiencias en este ambito educativo.
Dimensionando la variable percepcion de la roboética educativa sobre los niveles de
interés que se refiere al grado de atraccion, motivaciéon o entusiasmo que los
profesores experimentan hacia la robética educativa. Esta dimension mide cuan
intrigados o comprometidos estan en la incorporacion de la robdtica en su
ensefianza. Un alto nivel de interés puede indicar una disposicion a explorar
activamente esta area, mientras que un bajo nivel de interés puede implicar una falta
de motivacion para utilizar la roboética en el aula (Piedade, 2021).

Sobre el conocimiento aplicativo; refiere como esta dimension se relaciona
con el grado de comprension y conocimiento que los profesores tienen sobre la
robdtica educativa. Incluye no solo la familiaridad con los conceptos y tecnologias
relacionadas con la robdtica, sino también la comprensién de cémo integrar la
robotica de manera efectiva en el proceso de ensefianza y aprendizaje. Un alto nivel
de conocimiento sugiere que los profesores estan bien informados y pueden tomar
decisiones informadas sobre la implementacién de la robdtica en sus clases
(Piedade, 2021).

Para finalizar este capitulo se describe la ultima dimension; la autoconfianza
se refiere a la creencia de los profesores sobre sus propias habilidades y

competencias para utilizar la robética educativa con éxito en su practica docente.
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Implica la seguridad en su capacidad para disefiar actividades, gestionar la
tecnologia y guiar a los estudiantes en proyectos relacionados con la robdtica. Una
alta autoconfianza indica que los profesores se sienten capaces y competentes en
este contexto, mientras que una baja autoconfianza puede llevar a la duda y la

indecision en la implementacion de la robotica (Piedade, 2021).
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. METODOLOGIA
3.1. Tipoy disefio de investigacion
3.1.1 Tipo de investigacion

Al revisar la literatura correspondiente, se obtiene que el presente estudio se
tratd de una investigacion basica. En este sentido, Alzamora & Calderon (2008),
afirman que es basica porque, recopila datos del mundo real con el propdsito de
enriquecer las bases cientifico-tedricas del conocimiento. Fue un estudio
cuantitativo, no experimental de corte transversal. Del mismo modo, cabe resaltar
lo mencionado en su obra de metodologia (Alzamora & Calderén, 2008) un estudio
transversal se mide una sola vez y de inmediato se procede a su descripcion o
analisis. De acuerdo con lo sefialado por los autores, en el presente trabajo se
realiz6 una medicion de la variable de estudio en un momento determinado (afio
2023) y seguidamente, se procedi6 a realizar el respectivo analisis, utilizando para

ello las herramientas brindadas por la estadistica.

3.1.2 Disefio de investigacion

La investigacion fue de disefio simple y de corte transversal. Se plante6
como descriptivo, porque de acuerdo con los objetivos la necesidad fue conocer las
percepciones de la robotica educativa en docentes de la Red N°16 UGEL N°01 del
distrito Villa El Salvador; para ello se utiliz6 la técnica de la encuesta. Segun
Hernandez et al. (2014) estos tipos de pesquisas identifican las propiedades y
aspectos relevantes de cualquier suceso a investigar detallando minuciosamente
los distintivos y particularidad de personas, grupos y multitudes, con el objetivo de
estimar y evaluar dichas situaciones en el marco de un estudio continuo. Con
respecto a ello, los mismos autores Hernandez et al (2014) sefalan:

El estudio transversal se define como un tipo de investigacion observacional
que analiza datos de variables recopiladas en un periodo de tiempo sobre una
poblacion muestra o subconjunto predefinido. Este tipo de estudio también se
conoce como estudio de corte transversal, estudio transversal y estudio de
prevalencia.

En este sentido, se realiz6 la observacion de la realidad, en un espacio
temporal en la poblacion que constituyo la muestra predeterminada. Todo ello con

base en el objetivo general. Los estudios transversales muestran resultados de una
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realidad fraccionada en un espacio especifico. En el presente estudio se trata de
los docentes pertenecientes a la Red N°16 UGEL N°01 del distrito de Villa El
Salvador.

3.2. Variable y operacionalizacion

Variable: Percepcion de la robética educativa.

Definicion conceptual:

La percepcion docente es aquel conjunto de actitudes, intereses, opiniones,
creencias, experiencias compartidas por los docentes con relacibn a sus
actividades y acciones desarrolladas dentro de su ambiente académico. Dentro de
esta la robdtica educativa representa una herramienta de ensefianza
interdisciplinaria donde el enfoque central es el disefio, construccién vy
programacion de prototipos tecnolégicos. (Piedade, 2021).

Definicion operacional:

Desde la visibn de Hernandez et al. (2014) esta etapa consiste en una
secuencia de métodos o pautas disefiados para llevar a cabo la evaluacion de una
variable previamente definida en términos conceptuales. En consecuencia, para el
siguiente estudio se recolecté y procesOd datos recibidos por medio de las
encuestas; para obtener informacion y medir las dimensiones sobre: Percepcion de

la Robdética Educativa.

3.3. Poblacion, muestray muestreo
3.3.1. Poblacion

La poblacién segun Hernandez et al (2014) se define; como un conjunto finito
o infinito de elementos con caracteristicas comunes para los cuales seran
extensivas las conclusiones de la investigacion. Esta queda delimitada por el
problema y por los objetivos del estudio. Tomando las ideas de Hernandez et al.
(2014) para este caso la poblacion estuvo representada por 144 docentes en
actividad, pertenecientes al nivel primaria de la Red N°16 UGEL N°01 del distrito de
Villa El Salvador, perteneciente a la region Lima.

Criterios de Inclusién: El principal criterio de inclusion fue ser docente
activo y pertenecer a la Red N°16 UGEL N°01 del distrito de Villa El Salvador,

perteneciente a la regién Lima.
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Criterios de exclusién: El principal criterio de exclusion fue no pertenecer
UGEL N°01 del distrito de Villa ElI Salvador, perteneciente a la region Lima o no ser

personal docente activo.

3.3.2. Muestra

Ahora bien, una vez definida la poblacién, esta debe ser reducida a un
namero de individuos mas manejable, es decir, una muestra. Esta se define de
acuerdo con Hernandez et al (2014) como un subconjunto representativo y finito que
se extrae de la poblacidn accesible. En el caso del presente estudio, la totalidad de

la poblacion fue considerada para ser encuestado, es decir, los 144 docentes.

3.3.3. Muestreo

En este sentido, la técnica de muestreo realizada corresponde al muestreo
censal (No probabilistico — por conveniencia). Esta se encuentra definida segun
Hernandez et al (2014) muestra censal es aquella donde todas las unidades de
investigacion son consideradas como muestra. De alli, que la poblacion a estudiar

se precise como censal por ser simultaneamente universo, poblacion y muestra.

3.4. Técnicas e instrumentos de recoleccion de datos

Un instrumento empleado por el investigador ayuda a documentar
informacion relacionada con la variable que estd bajo consideracion segun
Hernandez et al. (2014). Precisando al proceder con el levantamiento de
informacion, se utilizo la técnica de la encuesta y como instrumento se utilizé un
cuestionario adaptado de Piedade (2021) y Soto et al. (2023) el cual const6 de 18
items de preguntas cerradas correspondiente a una escala Likert de cuatro niveles
(1) nada de acuerdo, (2) poco de acuerdo, (3) bastante de acuerdo y (4) Totalmente
de acuerdo. El cuestionario se define como: Aquel método que utiliza un instrumento
o formulario impreso, destinado a obtener informacion sobre el problema en estudio

y que el consultado llena por si mismo.

3.5 Procedimientos
Siguiendo el curso de la investigacion en la fecha estimada se levanto la

informacion proyectada y fue procesada mediante Excel 2019, ademas;
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seguidamente, fueron elaborados los respectivos cuadros pertenecientes a una
investigacion cuantitativa. El cuestionario realizado fue sometido al tratamiento
estadistico a través del Alpha de Cronbach, arrojando un nivel de confiabilidad del
0.919, la cual se considera alta.

Para llevar a cabo dicho procedimiento, se solicitd la autorizacion de los
directivos de dichas instituciones educativas, las cuales, dieron su consentimiento y
al final del estudio entregaron una constancia. Asimismo, el instrumento de
recoleccion de datos fue validado por tres expertos con validez de contenido,
quienes después de la respectiva revision dieron su autorizacion para ser aplicados.

(ver anexos).

3.6 Método de analisis de datos

Para el andlisis de datos de la informacion brindada por parte de los docentes
de la RED N°16 — UGEL 01 Villa El Salvador, acerca Percepcion de la robdtica
educativa, para los cual se utiliz6 Excel 2019, con ello se obtuvo los analisis
descriptivos de la variable y sus dimensiones.

3.7 Aspectos éticos

Principio de autonomia: La participacion de los docentes en el estudio fue
completamente voluntaria. Se le explic6 a cada uno de qué se trataba la
investigacion y que las implicaciones tendrian un caracter totalmente cientifico.
Principio de no maleficencia: Se les indicé a los participantes que no existia riesgo
alguno al participar en la investigacion, no obstante, también se les explicé que, si
alguna pregunta los hace sentir incOmodos, estaban en la libertad de no
responderlas o no continuar participando.

Principio de beneficencia; los participantes fueron informados de que los
resultados de la investigacion estaran disponibles a la institucion educativa, siendo
este el unico beneficio que recibiran en funcion de ser participantes. De igual forma,
se les indic6 que no recibirian beneficios econdmicos ni dadivas de otra indole.

Principio de justicia: Se inform6 a los participantes que los datos
suministrados por su participacion en el estudio fueron completamente

confidenciales, no existiendo forma alguna de ser identificado a traves de la
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informacion. De igual forma, una vez que el investigador haga uso de estos, se

procedera a la destruccion de los datos.
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V. RESULTADOS

En atencion a las encuestas aplicadas a los docentes del nivel primaria, de las
Instituciones Educativas Red N°16 Villa El Salvador 2023, los datos obtenidos se
resumieron, tabularon y graficaron, con el propésito de ilustrar la percepcion sobre la
robdtica los maestros objeto de estudio. En este sentido, y atendiendo al orden de los
objetivos de esta investigacion, se presentaron las tablas resumenes y graficos
considerando:

El resumen de los promedios de las dimensiones, a través del cual se comparo
la percepcion general de la investigacion.

Las frecuencias absolutas y relativas de las respuestas de cada item segun la
escala de estimacion, con lo cual se conocid la percepcion por cada aspecto.

El promedio de las frecuencias de los items, por lo que se determiné el nivel de

percepcion por cada dimension.

Percepciones de la robdtica educativa que poseen los docentes de la RED N°16
de la Ugel 01 de Villa El Salvador.

Tabla. 1
Resumen del promedio percepciéon de la robdtica educativa
Indicadores Interés Aplicacion Autoconfianza
Escala / Frecuencia fi fr (%) fi fr (%) fi fr (%)
Nada de acuerdo 1.43 1.19 69.50 48.26 49.40 34.31
Poco de acuerdo 9.14 6.35 50.17 34.84 50.60 35.14
Bastante de acuerdo 47.57 33.04 15.83 11.00 24.60 17.08
Completamente de acuerdo 85.57 59.42 8.50 5.90 19.40 13.47
To 144 100.00 144 100.00 144 100.00

Figura 2

Resumen del promedio percepciéon de la robdtica educativa

Percepcion de la Robética Educativa
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Andlisis

Al comparar el promedio de los resultados de la tres dimensiones de la
percepcion de la robotica educativa, se determiné que los maestros consultados
tienen un interés del 92.46% por el uso de esta herramienta tecnologica (existe
predominio) si sumamos los valores promedio de las opciones “bastante” vy
“‘completamente de acuerdo”, pero carecen del conocimiento para su aplicacion en
un 83.10%, y no se tienen confianza en si mismos, sobre el uso de la herramienta
tecnologica RE en un 69.45% (existe predominio) al realizar la sumatoria de los
valores promedio de las opciones “nada” y “poco” de acuerdo; se evidencia luego
de obtener los resultados estadisticos: Un 46.6% en cuanto a la percepcion de la
robdtica que poseen los docentes.

Resultados de la Dimensién Interés

Indicadores Ciencia Uso de la robéti Disefio sesione Potenciar estudia Competencia di Ludica Vocacional Promedio
Escala " o " o . " o " ) o ) )

fi fr (%) fi fr(%) Fi fr(%) fi fr (%) fi fr (%) fi fr (%) fi fr (%) fi fr (%)
Nada de acuerdo 1 0.69 1 0.69 1 0.69 2 1.39 1 0.69 4 2.78 2 1.39 1.43 1.19
Poco de acuerdo 6 4.17 8 5.56 11 7.64 11 7.64 8 5.56 12 8.33 8 5.56 9.14 6.35
Bastante de acuer 46 31.94 43 29.86 57 39.58 50 34.72 49 34.03 50 34.72 38 26.39 47.57 33.04
Completamente d
acuerdo 91 63.19 92 63.89 75 52.08 81 56.25 86 59.72 78 54.17 96 66.67 85.57 59.42
Totales 144 100 144 100 144 100 144 100 144 100 144 100 144 100 144 100

Tabla 2: Niveles de percepcion de los docentes sobre sus intereses en la robdética e.

Figura 3

Niveles de percepcion de los docentes sobre sus intereses en la robdtica e.
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Andlisis

Las respuestas de los docentes evidenciaron un completo interés sobre la

robdtica educativa, que en términos cuantitativos supero el 92.46%, (existe predominio)

Si

sumamos los valores promedio de las opciones “bastante de acuerdo” y

“‘completamente de acuerdo”, cuyos valores fueron 33.04% y 59.42%, respectivamente.

Aunqgue el interés se manifest6 en todos los aspectos, se observé con mayor acento en

el

interés que tiene los docentes por conocer sobre la ciencia y tecnologia robética

educativa en 63.19%, en recibir capacitacion sobre el uso de esta 63.89%, pero sobre

todo por considerar despierta vocacion cientifico-tecnolédgica a un 66.67%.

Indicadores Adaptacion CurrNivel del EstudiaDisefio/Construccién Programacion Andlisis potenci Capacitacion Promedio
Escala fi fr (%) fi fr (%) fi fr (%) fi fr (%) fi fr (%) fi fr (%) fi fr (%)
Nada de acuerdo 56 38.89 69 47.92 75 52.08 74 51.39 76 52,78 67 46.53 69.50 48.26
Poco de acuerdo 64 44.44 53 36.81 47 32.64 47 32.64 45 31.25 45 31.25 50.17 34.84
Bastante de acuer 18 1250 15 1042 14 9.72 16 11.11 15 1042 17 11.81 15.83 11.00
Completamente

acuerdo 6 4.17 7 4.86 8 5.56 7 4.86 8 5.56 15  10.42 8.50 5.90
Totales 144 100.00 144 100.00 144 100.00 144 100.00 144 100.00 144 100.00 144 100.00

Resultados de la Dimension Conocimiento Aplicativo
Tabla. 3

Niveles de percepcion de los docentes sobre sus conocimientos aplicativos de la RE.

Figura. 4

Conocimiento aplicativo
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Andlisis

Los datos obtenidos sobre la percepcion de los docentes sobre sus propios
conocimientos evidenciaron que un promedio de 83.10% existiendo predominio al
realizar (sumando las opciones “nada” y “poco” de acuerdo), estan presentando
debilidades en todos los aspectos de la aplicacion de la robotica, pero con mayor énfasis
en aquellos directamente relaciones con las competencias tecnoldgicas “disefio y

construccién” (52.08%), programacion (51.39%) y “analisis potencial” (52.78%).

Resultados de la dimensidn autoconfianza
Tabla. 4

Niveles de percepcion de los docentes sobre su autoconfianza relacionado al uso de la

robética educativa.

Estrategia de

Indicadores Uso Instruir Involucrar a otr Programar Promedio
ensefianza
Escala fi fr (%) fi fr (% fi fr (% fi fr (% fi fr (% fi fr (%
Nada de acuer 41 28.47 65 45.1 59 40.¢ 69 47.¢ 13 9.0 49.40 34.:
Poco de acuerc 71 49.31 55 38.1 55 38.1 47 32.€ 25 17.2 50.60 35.1
Bastante de acue 21 14.58 16 11.1 18 12.5 20 13.¢ 48 33: 24.60 17.C
Completamente
acuerdo 11 7.64 8 5.5 12 8.3 8 5.5 58 40.z 19.40 13.4
To 144 100.0 144 100. 144 100. 144 100. 144 100. 144 100.
Figura 5

Nivel de autoconfianza frente al uso de la robética educativa.

Nivel de autoconfianza
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Andlisis

En cuanto a la percepcion de los docentes sobre su nivel en autoconfianza para el uso
de la herramienta tecnoldgica robotica educativa, los resultados indicaron que
desconfian de si mismo en un 69.45% existiendo predominio (resultado de las opciones
“‘nada” y “poco” de acuerdo del promedio), sobre todo se sienten inseguros en uso de
la robdtica educativa en actividades clases (49.31%), en su capacidad para programa
los diversos prototipos robéticos (47.92%) y para instruir y exponer el manejo de la
robdtica ante sus colegas (45.14%).
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V.  DISCUSION

En la pesquisa, se llevo a cabo un estudio sobre Percepcion de la robdtica
educativa, dicha variable involucro la descripcion de sus tres dimensiones, siendo:
Nivel de interés, conocimiento aplicativo y nivel de autoconfianza; en consecuencia,
se valoro los resultados de la variable de estudio; con referencia al objetivo general:
Determinar las percepciones de la robdtica educativa que poseen los docentes de
la Red N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador 2023 donde 46.6% resulta como la
percepcion de la robdtica que poseen los docentes y por ende de cada dimensién
gue a continuacion se detalla de forma ordenada:

Con relacion al primer objetivo especifico: Estimar los niveles de percepcion
gue poseen los docentes de la Red N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador 2023, sobre
su interés en la robdtica educativa. Las respuestas ofrecidas por los docentes
destacaron un marcado interés en el ambito de la roboética educativa. En términos
cuantitativos, este interés se elevd significativamente, superando el 92.46%, al
combinar los valores promedio de las opciones "bastante de acuerdo" y
"completamente de acuerdo”, que representaron el 33.04% y el 59.42%,
respectivamente.

Al analizar la frecuencia de cada item de la dimension interés en la RE se
observé un mayor interés por los docentes en; conocer aun mas, de ciencia y
tecnologia a un 63.19%, los encuestados reafirman sobre el aporte de la RE, al
considerar que despierta vocaciones cientifico-tecnoldgicas en 66.67%; mejor adn,
cuando se conocio el interés por recibir capacitacién sobre el uso de 63.89% con
referencia a la herramienta RE. En coincidencia Soto et al. (2023) al analisis sobre
el item de la dimension interés al considerar sobre la RE despierta vocaciones
cientifico-tecnoldgicas se conocid en su investigacion que un 86% de ellos percibe
propicia un entorno adecuado para el trabajo colaborativo, ademas la muestra fue
representada por 121 docentes del nivel primaria en formacion.

En coincidencia con el objetivo anterior, la investigacion desarrollada por
Piedade (2021) en su estudio descriptivo, donde se plante6 como una de sus metas
conocer sobre el nivel de Interés del docente sobre el uso de la robotica educativa
alcanz un pico de 87.6%; el mismo, refiere al interés como el grado de atraccion
motivacion o entusiasmo que los profesores experimentan hacia la robdtica

educativa; esta dimension mide cuan intrigados o comprometidos estan en la
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incorporacion de la robdtica en su ensefianza; un alto nivel de interés puede indicar
una disposicion a explorar activamente esta area, mientras que un bajo nivel de
interés puede implicar una falta de motivacion para utilizar la robdtica en el aula.

La fortaleza del presente estudio radico entre otros puntos en la muestra
porque fue censal sobre 144 docentes, la elaboracion del instrumento, tomando
como referente al autor (Piedade, 2021) y el andlisis del coeficiente de confiabilidad
la escala revel6 un alto nivel de 0.91 consistencia interna, esto demuestra la calidad
métrica desarrollada y adaptada al contexto de estudio. En la misma linea Dorotea
(2021) en su estudio resalta la eficacia de la robotica educativa como un recurso
pedagdgico destacado, determinando un alto nivel de interés.

Relevante concretar la preparacion del docente en el uso de la robdtica
educativa, es crucial para lograr la ensefianza efectiva de conceptos fundamentales
de las materias STEAM relacionadas a la informatica, el desarrollo de habilidades
del pensamiento, la mejora del trabajo colaborativo y la resolucién de problemas.
Por todo lo expuesto sobre la primera dimension interés, se entrelaza haciendo
referencia al autor Soto et al. (2023) donde concluye sobre la RE, deberia tener
caracter oficial desde una mirada multidisciplinar apoyado por un 70% de
encuestados del estudio titulado: Percepciones docentes sobre la integracion de la
RE en la educacién primaria.

Respecto al segundo objetivo especifico: Estimar los niveles de percepcion
gue poseen los docentes de la Red N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador 2023, sobre
el conocimiento aplicativo de la robdtica educativa. Los datos recopilados acerca
de la percepcién de los docentes sobre sus propios conocimientos revelan que, en
promedio el 83.10% (considerando las opciones "nada" y "poco" de acuerdo)
manifiestan deficiencias en todos los aspectos relacionados con la implementacién
y uso de la robética, con una atencion particular en las competencias tecnoldgicas
especificas, siendo mas notables en "disefio y construccion” (52.08%),
programacion de prototipos tecnolégicos (51.39%) y conocimiento para analizar el
potencial pedagdgico de la R.E (52.78%).

De modo semejante con lo hallado por Guerrero et al. (2022) en el Perq,
determind en su estudio el 74% de los educadores presentan una falta de
competencia en lo referente a la aplicacion de la robética educativa, lo que indica

un bajo nivel de conocimiento sobre esta disciplina entre el personal docente.
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Piedade (2021) difiere de los anteriores descritos, porque encontrd
resultados elevados en cuanto al conocimiento aplicativo hasta un 70%,
evidenciando la preparacion que reciben los maestros debido a su normativa en el
pais de Portugal, el grado académico para ejercer la carrera es de magister. Asi
también importante resaltar el analisis que revelo el estudio sobre el coeficiente de
confiabilidad 0.95. resultando un alto nivel de consistencia Alfa de Cronbach.
Considerando la dimension analizada para este estudio, se vincula al nivel de
conocimientos aplicativos que poseen los docentes respecto a la robotica
educativa.

Esto abarca no solo la familiaridad con los conceptos y tecnologias
asociadas a la robotica, sino también la habilidad para integrarla de manera eficaz
en el proceso de ensefianza y aprendizaje. Un elevado grado de conocimiento
sugiere que los profesores estan bien instruidos y capacitados para tomar
decisiones fundamentadas sobre la incorporacion de la roboética en sus practicas
educativas. Se valoran los resultados, apelando a la comprension por lo antes
mencionado y citado; insertar a la roboética educativa en la formacion docente,
capacitarlos conforme los avances en tecnologias educativas se manifiesten e
incorporarla de manera interdisciplinaria dejando de encasillarla en el area de
ciencia y tecnologia.

En cuanto al tercer objetivo especifico: Estimar los niveles de percepcion que
poseen los docentes de la Red N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador 2023, sobre la
autoconfianza asociada a la robdtica educativa. En lo que respecta a la
autoconfianza de los docentes en el ambito de la robética educativa, los hallazgos
sefialan que expresan desconfianza en un 69.45% (resultado de las opciones
"nada" y "poco" de acuerdo en promedio).

Especificamente, muestran inseguridad, principalmente, en el uso de la
robotica en el aula (49.31%), en su habilidad para programar (47.92%) y en la
capacidad para instruir y presentar el manejo de la robdtica ante sus colegas
(45.14%). Ampliando la informacion relevante, para lograr obtener estos resultados
se tuvo que validar por juicio de tres expertos el instrumento de medicion, brindando
altos puntajes de aprobacion en los siguientes criterios; claridad porque el item se
comprende facilmente, es decir su sintactica y semantica son adecuadas.

Coherente porque el item tiene relacion logica con la dimension o indicador que
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estd midiendo. Y es relevante porque el item es importante, es decir debe ser
incluido. En la misma linea de aprobacion elevada el andlisis del coeficiente de
confiabilidad revel6 un alto nivel de 0.91 consistencia interna del estadigrafo Alfa
de Cronbach, lo cual brinda consistencia al instrumento utlizado para el
levantamiento de informacion.

En consecuencia, con el tercer objetivo Piedade (2021) muestra diferencias
marcadas en su investigacion descriptiva, se propuso conocer el nivel de
autoconfianza de los futuros docentes y docentes en servicio en el uso de la
robdtica educativa, arrojo un nivel de autoconfianza relacionado a la robdtica
educativa de 76% lo cual es plausible, debido a la gran preparacion de los docentes
que ingresan a laborar al ministerio de educacién; siempre y cuando obtengan
grado de magister, en contraposicion a las politicas educativas peruanas.
Reconociendo sobre el nivel de autoconfianza como aquellas creencias que los
docentes poseen sobre sus propias habilidades y competencias para utilizar la
robdtica educativa con éxito en su practica. Implica la seguridad en su capacidad
para disefiar actividades, gestionar la tecnologia y guiar a los estudiantes en
proyectos relacionados con la robotica educativa.

Una alta autoconfianza indica que los profesores se sienten capaces y
competentes en este contexto, mientras que una baja autoconfianza puede llevar a
la duda y la indecision en la implementacion de la roboética. Segun el psicélogo
Albert Bandura a quien le debemos el concepto la autoeficacia dentro de su teoria
social cognitiva, lo defini6 como la conviccion autopercibida por las personas en su
capacidad para ejecutar acciones especificas y siempre en miras a lograr sus metas
(Piedade, 2021). Relevante para Romel et al. (2021) organizar continuamente
actividades para el crecimiento profesional en miras a incrementar los
conocimientos y habilidades para estar a la vanguardia en lo que corresponde a los
avances tecnoldgicos del ambito educativo y conseguir mejorar los estandares a

nivel de logros educativos.
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VI.  CONCLUSIONES

Primera: Respecto al primer objetivo especifico, estimar los niveles de
percepcion que poseen los docentes de la Red N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador
2023, se observo un completo interés sobre la robotica educativa, que en términos
cuantitativos superé el 92.46%, debido que existe un predominio entre los
resultados de las opciones “bastante de acuerdo” y “completamente de acuerdo”,
cuyos valores fueron 33.04% y 59.42%, respectivamente. Aunque el interés se
manifesté en todos los aspectos, se observé con mayor acento en el interés que
tiene los docentes por conocer sobre la ciencia y tecnologia robética educativa en
63.19%, en recibir capacitacion sobre el uso de la herramienta robética educativa
en 63.89%, pero sobre todo por considerar despierta vocacion cientifico-tecnologica
a un 66.67%.

Segunda: Enrelacion con el segundo objetivo especifico, estimar los niveles

de percepcion gque poseen los docentes de la Red N°16 UGEL N°01- Villa El
Salvador 2023, sobre el conocimiento aplicativo de la robética educativa.
Los datos obtenidos sobre la percepcion de los docentes sobre sus propios
conocimientos evidenciaron que un promedio de 83.10% (debido que existe un
predominio entre los resultados de las opciones “nada” y “poco” de acuerdo), en
consecuencia estan presentando debilidades en todos los aspectos de la aplicacion
de la robdtica, pero con mayor énfasis en aquellos directamente relaciones con las
competencias tecnologicas “diseno y construccion” (52.08%), programacion
(51.39%) y “analisis potencial”’ (62.78%).

Tercera: Considerando el tercer objetivo especifico, estimar los niveles de
percepcion que poseen los docentes de la Red N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador
2023, sobre la autoconfianza asociada a la robética educativa. Se devel6 en cuanto
a la percepcién de los docentes el nivel en autoconfianza para el uso de la
herramienta tecnoldgica robotica educativa, los resultados indicaron que
desconfian de si mismo en un 69.45% (debido que existe un predominio entre los
resultados de las opciones “nada” y “poco” de acuerdo del promedio), sobre todo
se sienten inseguros en uso de la robdtica en clases (49.31%), en su capacidad
para programa los diversos prototipos roboticos (47.92%) y para instruiry exponer

el manejo de la robotica ante sus colegas (45.14%).
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VIl. RECOMENDACIONES

Luego de los resultados obtenidos, conforme a los objetivos planteados en

el presente estudio podemos recomendar:
A los gobernantes y responsables de la alta direccion sobre las politicas educativas
peruanas, incorporar a la robdtica educativa con caracter oficial dentro del
curriculum nacional; en beneficio de la educacion peruana, respaldado en las TICs
y las metodologias STEAM, asegurando el desarrollo de diversas capacidades
ligadas a los avances de la época.

Al ministerio de educacion y a sus diferentes nexos; organizar
capacitaciones presenciales para docentes, como también para los que se
encuentran en formacién, asi fortalecer sus conocimientos sobre el uso de la
herramienta tecnoldgica roboética educativa; brindandole la importancia de
capacitarse y lograr incorporar las tematicas en las sesiones de aprendizaje,
dotando de diversas estrategias de la didactica que rodea a toda esta herramienta
utilitaria, imprescindible para desarrollar habilidades pertinentes al siglo XXI.

Se recomienda a los docentes fortalecer sus conocimientos sobre el empleo
de herramientas tecnoldgicas, comprendiendo la relevancia de instruirse en la
incorporacion de innovacion dentro de sus sesiones de aprendizaje, sumado al
fortalecimiento de conocimiento en estrategias didacticas que posibiliten la mejora
de su desempefio y el aprendizaje significativo de los estudiantes, con lo cual se
sientan y se encuentren en la capacidad de adaptar las sesiones a los
requerimientos de sus estudiantes estimulando en los estudiantes la participacion

de un proceso educativo vivencial y activo, donde el aprender haciendo cobra vida.
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Matriz de consistencia
Percepcion de larobdtica educativa en docentes de la Red N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador 2023

PROBLEMA OBJETIVO VARIABLE DIMENSIONES INDICADORES ENFOQUE / DISENO TECNICA / INSTRUMENTO
P.G: 0OG: Determinar las | \/1 V1
PG ¢Qué i del i d |
fobioa educaiva poseen os | fobtca. educativa que TECNICA:
docentes de la Red N°16 UGEL poseen los docentes de la EN FOQU E: Cuantitativo Encuesta
N°01- Villa El Salvador 2023? Red N°16 UGEL N°01-
Villa EIl Salvador 2023.
PE1: ¢ Qué nivel de percepcion ) )
poseen los docentes de la Red OF L: Estimar los niveles Nivel de interés  |Muestra interés sobre la INSTRUMENTO:

N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador
2023, sobre su interés en la
robética educativa?

PE2: ¢ Qué nivel de percepcion
poseen los docentes de la Red
N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador
2023, sobre el conocimiento
aplicativo de la robética educativa?

PE3: ¢ Qué nivel de percepcién
poseen los docentes de la Red
N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador
2023, sobre la autoconfianza
asociada a la robética educativa?

nivel de percepcién que
poseen los docentes de la
Red N°16 UGEL N°01-
Villa El Salvador 2023,
sobre su interés en la
robética educativa.

OE 2: Estimar los niveles
de percepcién que poseen
los docentes de la Red
N°16 UGEL N°01- Villa El
Salvador 2023, sobre el
conocimiento aplicativo de
la robética educativa.

OE 3: Estimar los niveles
de percepcion que poseen
los docentes de la Red
N°16 UGEL N°01- Villa El
Salvador 2023, sobre la
autoconfianza asociada ala
robética educativa.

Percepcion
de la
robotica
Educativa

Conocimiento
aplicativo

Nivel
Autoconfianza

robotica educativa.

Reconoce
capacidades
robética educativa.

sus
sobre

Demuestra confianza en
sus capacidades para
utilizar la robética
educativa.

DISENO: Descriptivo

CUESTIONARIO
ESCALA LIKERT

(1) Nada de acuerdo
(2) Poco de acuerdo
(3) bastante de acuerdo
(4) Totalmente de acuerdo




3.2 Variable y operacionalizacion
Percepcion de larobodtica educativa en docentes de la Red N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador 2023

VARIABLE DEFINICION DEFINICION DIMENSIONES INDICADORES
CONCEPTUAL OPERACIONAL
Es aquel conjunto de
actitudes, intereses, Conoce sobre ciencia, tecnologia en robética y matematica.
opiniones, creencias, Interés Recibe capacitacion sobre el uso de la RE.
experiencias compartidas Disefia sesiones de aprendizaje ligada a la RE.
por los docentes con Para el siguiente Considera a la robotica educativa para fines ladicos.
Percencid relacion a sus actividades y estudio se recolectd y Considera a la robética educativa porque despierta vocaciones
pcion , ] g e -
acciones desarrolladas proceso datos recibidos cientifico-tecnoldgicos.
de,l"?‘ dentro de su ambiente por

Robdtica académico. Dentro de esta medio de las encuestas;

Educativa larobética educativa para
representa una obtener informacioén y
herramienta de ensefianza medir

interdisciplinaria donde el
enfoque central es el
disefio, construccion y
programacion de prototipos
tecnolégicos. (Piedade,
2021).

las dimensiones sobre: Conocimiento

Percepcion de la
Robética Educativa.

aplicativo

Autoconfianza

Usa la herramienta robética educativa en actividades de
ensefianza aprendizaje.

Disefia y construye prototipos robaéticos.

Programa prototipos robdéticos.

Analiza el potencial pedagégico de diferentes tipos de set de
construccion.

Percibe autoconfianza para utilizar la herramienta robética
educativa.

Percibe autoconfianza para capacitar a sus colegas.

Percibe autoconfianza porque puede involucrar a sus
estudiantes en proyectos disefiando y construyendo soluciones
tecnoldgicas.

Percibe autoconfianza al programar proyectos tecnoldgicos.




Estimado(a) docente:
El propdsito de esta investigacion es “conocer los niveles de percepcion de la robética educativa en docentes de

la Red N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador 2023 y consideramos que las opiniones docentes de su prestigiosa
institucién representaran un recurso invaluable para la obtencion de datos y perspectivas relevantes para el
presente estudio.
Es importante saber; en este cuestionario no existen respuestas ni buenas, ni malas, sélo nos interesa que
contestes de manera sincera. Para contestar el cuestionario, deberas tomar en cuenta la siguiente escala:

Marque con un (X) en el casillero si esta:

ENCUESTA: PERCEPCION DE LA ROBOTICA EDUCATIVA

1 2 3 4

Nada de acuerdo Poco de acuerdo Bastante de acuerdo Totalmente de acuerdo
N° |D1: Interés 1 (2|3 |4
L Me interesa conocer sobre ciencia, tecnologia robética y matematica.
2 Me interesa recibir capacitacién sobre el uso de la herramienta robética educativa.
8 Me interesaria disefar mis sesiones utilizando la herramienta robética educativa.
4 |Me intereso en la robdtica educativa, porque ayuda a potenciar el trabajo colaborativo

entre los estudiantes.
5 Me interesaria trabajar con la robética educativa, porque potencia el desarrollo de

competencias digitales.
6 Me interesa utilizar la robdtica educativa con fines ludicos.
! Me intereso en la robética educativa, porque considero despierta vocaciones cientifico

tecnoldgicos.
N° |D2: Conocimiento aplicativo 1123 |4
8 |Tengo suficiente conocimiento sobre robdtica educativa para su uso en actividades de

ensefianza y aprendizaje acordes al plan curricular nivel primaria.
° Poseo la habilidad para seleccionar el robot o prototipo adecuado para la ensefianza

segun el nivel de aprendizaje de cada estudiante.
10 I Poseo conocimiento sobre el disefio y construccién de prototipos robéticos.
11 |Poseo la capacidad para programar los diversos proyectos construidos.
12 1Poseo la capacidad para analizar el potencial pedagdgico de diferentes tipos de set de

construccion.
13" | He participado en alguna capacitacion relacionada con la robética educativa.
N° |D3: Nivel de autoconfianza 1|2 |3 |4
14 I Me siento seguro porque poseo las habilidades necesarias para utilizar y desarrollar la

robdtica educativa en mis actividades de clases.
15 |Seguro de mis capacidades sobre robdtica educativa para instruir y compartir mis

experiencias con otros colegas.
161 Me siento seguro porque puedo involucrar a mis estudiantes en proyectos disefiando y

construyendo soluciones tecnolégicas.
17" | Me siento seguro porque poseo habilidades para programar mis proyectos tecnoldgicos.
18 | Considero a la robdtica educativa como una buena estrategia para ensefiar programacion

a los estudiantes.
Edad: Grado académico:

Licenciado ( ) Magister ( ) Otros: |Agradecemos
Género: Afios de servicio: Especializacion: por su gent"
F M « e .7
() M) participacion!




CESAR VALLEJO

Eli HVECRS,DAD Validacién de instrumento por juicio de expertos 1

Estimado especialista:

Tengo el agrado de dirigirme a Ud. para saludarlo(a) cordialmente y, a la vez, manifestarle que
conocedores de su trayectoria académica y profesional molestamos su atencién al elegirlo como JUEZ
instrumento que pretendemos utilizar en la tesis titulada:
Percepcion de la robdtica educativa en docentes de la Red N°16 UGEL N°01- Villa El
Salvador 2023, para obtener el grado de Licenciado en Educacién por la Escuela Profesional de

EXPERTO para revisar el presente

Educacion Primaria de la Universidad Cesar Vallejo.
Le agradecemos por el tiempo que le tome revisarlo.

1. Dat neral | juez:

Nombres y apellidos del juez:

ncy Isabel, Vivanco Arones

Grado profesional:

gister (x ) Doctor ( ) OtroS.........oeeevvvennnn.

Area de formacion académica:

Docencia superior

Cargo actual:

Docente Universitaria

Institucion académica:

Universidad Inca Garcilaso de la Vega

N° DNI:

09071881

Areas de experiencia profesional:

Docente de Investigacion

Tiempo de experiencia profesional
en dicha érea:

05 afios

2.Datos del instrumento:

Nombre de la prueba:

Encuesta sobre Percepcién de la robdética educativa

Autor:

Condorcallo Cruz, Mariela lo adapté de
Piedade, J. (2021) y Soto et al. (2023)

Procedencia:

Universidad Cesar Vallejo, para obtener el grado académico de
Licenciado en Educacion Primaria.

Dimensiones: 3
Administracion: Presencial
Tiempo de aplicacion: 15 minutos

Ambito de aplicacién:

Docentes del nivel primaria de las instituciones educativas de la
Red 16- UGEL N°01 Villa El Salvador.

Significacion:

La variable: Percepcion de la Robdtica Educativa se medira

utilizando un cuestionario en escala tipo Likert con 18 items.




3. Soporte tedrico:

Variable Definicion conceptual Dimensiones Definicion
Piedade (2021) se refiere al grado de atraccion,
motivacién o entusiasmo que los profesores
experimentan hacia la robética educativa. Esta
dimensién mide cuén intrigados o comprometidos
E | . d itud Interés estan en la incorporacion de la robética en su
. S aque con!upto e actitu .es’ ensefianza. Un alto nivel de interés puede indicar
Intereses, opiniones, creencias, una disposicién a explorar activamente esta area,
experiencias compartidas por los mientras que un bajo nivel de interés puede implicar
., docentes con relacion a sus una falta de motivacién para utilizar la robética en el
Percepcion | actividades y acciones aula.
de la robética | gesarrolladas dentro de su
educativa

ambiente académico. Dentro de
esta la robdtica educativa
representa una herramienta de
ensefanza interdisciplinaria donde
el enfoque central es el disefio,
construccion y programacion de
prototipos tecnoldgicos. (Piedade,
2021).

Conocimiento aplicativo

Esta dimensién se relaciona con el grado de
comprension y conocimiento que los docentes tienen
sobre la robética educativa. Incluye no solo la
familiaridad con los conceptos y tecnologias
relacionadas con la robética, sino también la
comprensién de como integrar la robética de manera
efectiva en el proceso de ensefianza y aprendizaje.
Un alto nivel de conocimiento sugiere que los
profesores estan bien informados y pueden tomar
decisiones informadas sobre la implementacion de la
robética en sus clases (Piedade, 2021).

Autoconfianza

Son las creencias que los docentes poseen sobre
sus propias habilidades y competencias para utilizar
la robdtica educativa con éxito en su practica.
Implica la seguridad en su capacidad para disefiar
actividades, gestionar la tecnologia y guiar a los
estudiantes en proyectos relacionados con la
robética educativa. Una alta autoconfianza indica
que los profesores se sienten capaces y
competentes en este contexto, mientras que una
baja autoconfianza puede llevar a la duday la
indecision en la implementacién de la robética
(Piedade, 2021).




4. Instrucciones para el juez:

Para evaluar el cuestionario Percepcion de la robética educativa en docentes; utilizaremos los indicadores sugeridos
gue se muestran en la siguiente tabla:

facilmente, es decir, su

Categoria Calificacion Indicador
1. No cumple con el criterio El item no es claro.
El item requiere bastantes modificaciones o una
CLARIDAD L
El ftem se comprende 2. Bajo Nivel modificacibn muy grande en el uso de las

palabras de acuerdo con su significado o por la
ordenacion de las mismas.

sintactica y semantica
son adecuadas

. Moderado nivel

Se requiere una modificacion muy especifica
de algunos de los términos del item.

El item es claro, tiene semantica y sintaxis

4. Alto nivel adecuada.

1. No cumple con el criterio El item no tiene relacion l6gica con la
dimensién.

COHERENCIA L j . L .
El item tiene relacion 2. Bajo Nivel Eilnlwtgrlgitcljine una relacion tangencialcon la
I6gica con la dimensién o )
'nd'cri?;reﬂgg esta 3. Moderado nivel El item tiene una relacion moderada con la
’ ' dimensién que se est4 midiendo.
_ El item se encuentra completamente

4. Alto nivel relacionado con la dimensién que esta

midiendo.
o El item puede ser eliminado sin que se

1. No cumple con el criterio S X S

vea afectada la medicion de la dimension.
RELEVANCIA
El item es esencial o 2 Baio Nivel El item tiene alguna relevancia, pero otro item
importante, es decir debe - Ba puede estar incluyendo lo que mide éste.
ser incluido.
3. Moderado nivel El item es relativamente importante.
4. Alto nivel El item es muy relevante y debe ser incluido.




Ficha de validacion de instrumento

Titulo de la investigacién:  Percepcion de la robédtica educativa en docentes de la Red N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador 2023.

Instrumento a validar: Cuestionario sobre la Percepcion de la robética educativa.
Instrucciones: El experto evaluador analizara cada item y lo valorara segin su claridad, coherencia y relevancia, asignandole un puntaje entre 1y 4 puntos
para cada criterio. Use el campo “Observaciones” para indicar como mejorar los items, en caso corresponda.
1 2 3 q
No cumple con el criterio Bajo nivel Moderado nivel Alto nivel
D1: Interés
Claridad Coherencia Relevancia
Item del cuestionario ¢El item se comprende |¢ Tiene relacion ldgica con la | ¢El item es importante? Observaciones
facilmente? dimension? ¢ Debe ser incluido?

Me interesa conocer sobre ciencia, tecnologia robodtica 'y 4
matematica. 4 4
Me interesa recibir capacitacién sobre el uso de la 4
herramienta robdtica educativa. 4 4
Me interesaria disefiar mis sesiones utilizando la 4
herramienta robética educativa. 4 4
Me intereso en la robdtica educativa, porque ayuda a 4
potenciar el trabajo colaborativo entre los estudiantes. 4 4
Me interesaria trabajar con la robdtica educativa, porque 4
potencia el desarrollo de competencias digitales. 4 4
Me interesa utilizar la robdtica educativa con fines 4
udicos. 4 4
Me intereso en la robética educativa, porque considero 4
despierta vocaciones cientifico tecnolégicos. 4 4




D2: Conocimiento aplicativo

Claridad Coherencia Relevancia
item del cuestionario ¢El item se ¢Tiene relacion logica con ¢El item es Observaciones
comprende la dimensién? importante? ¢Debe ser
facilmente? incluido?
Tengo suficiente conocimiento sobre robética educativa para
su uso en actividades de ensefianza y aprendizaje acordes al 4 4 4
plan curricular nivel primaria.
Poseo la habilidad para seleccionar el robot o prototipo
adecuado para la ensefianza segun el nivel de aprendizaje de 4 4 4
cada estudiante.
Poseo conocimiento sobre el disefio y construccion de 4
prototipos robdticos. 4 4
Poseo la capacidad para programar los diversos proyectos 4
construidos. 4 4
Poseo la capacidad para analizar el potencial pedagdgico de 4
diferentes tipos de set de construccion. 4 4
He participado en alguna capacitacion relacionada con la 4
robdtica educativa. 4 4
D3: Autoconfianza
Claridad Coherencia Relevancia
item del cuestionario ¢ El item se ¢ Tiene relacion légica con la | ¢ El item es importante? Observaciones
comprende dimension? ¢Debe ser incluido?
facilmente?
Me siento seguro porque poseo las habilidades necesarias
para utilizar y desarrollar la robdtica educativa en mis 4 4 4
actividades de clases.
Seguro de mis capacidades sobre robdtica educativa para 4
4 4

nstruir y compartir mis experiencias con otros colegas.




Me siento seguro porque puedo involucrar a mis estudiantes
en proyectos disefiando y construyendo soluciones 4 4
tecnoldgicas.

Me siento seguro porque poseo habilidades para programar

4
mis proyectos tecnoldgicos. 4
Considero a la robética educativa como una buena estrategia 4
para ensefiar programacion a los estudiantes. 4
Nancy Isabel Vivanco Arones 09071881
Nombres y apellidos del experto DNI
23/10/2023

Fecha
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CESAR VALLEJO

Validacion de instrumento por juicio de expertos 2

Estimado especialista:

Tengo el agrado de dirigirme a Ud. para saludarlo(a) cordialmente y, a la vez, manifestarle que
conocedores de su trayectoria académica y profesional molestamos su atencion al elegirlo como
JUEZ EXPERTO para revisar el presente instrumento que pretendemos utilizar en la tesis
titulada: Percepcion de la roboética educativa en docentes de la Red N°16 UGEL
N°01- Villa ElI Salvador 2023, para obtener el grado de Licenciado en Educacion por la
Escuela Profesional de Educacion Primaria de la Universidad Cesar Vallejo.

Le agradecemos por el tiempo que le tome revisarlo.

2. D neral | juez:

Milagros Edith Carrillo Yalan
Nombres y apellidos del juez:

Grado profesional: Magister ( x ) Doctor ( ) Otros

Area de formacién académica:

Matematica

Cargo actual:

Docente Ordinaria a tiempo completo

Institucion académica:

Universidad Antonio Ruiz de Montoya

N° DNI:

10743574

Areas de experiencia profesional:

Estrategias de ensefanza, Tic’s,
Formaciéon de docentes

Tiempo de experiencia profesional en
dicha area:

11 afios




3. Datos del instrumento:
Nombre de la prueba: |Encuesta sobre Percepcion de la robética educativa
Autor: | Condorcallo Cruz, Mariela lo adapto de
Piedade, J. (2021) y Soto et al. (2023).
Procedencia: |Universidad Cesar Vallejo, para obtener el grado académico de
Licenciado en Educacion Primaria.
Dimensiones: |3
Administracién: |Presencial
Tiempo de aplicacién: |15 minutos
Ambito de aplicacion: |Docentes del nivel primaria de tres Instituciones Educativas Red
16 Villa El Salvador
Significacion: |La variable: Percepcion de la Robdtica Educativa se medira
utilizando un cuestionario en escala tipo Likert con 18 items.
4, [ Ori
Variable Definicion conceptual Dimensiones Definicion

Percepcion
de la robética
educativa

Es aquel conjunto de actitudes,
intereses, opiniones, creencias,
experiencias compartidas por los
docentes con relacién a sus
actividades y acciones
desarrolladas dentro de su
ambiente académico. Dentro de
esta la robdtica educativa
representa una herramienta de
ensefianza interdisciplinaria donde
el enfoque central es el disefio,
construccion y programacion de
prototipos tecnoldgicos. (Piedade,
2021).

Interés

Piedade (2021) se refiere al grado de atraccion,
motivacion o entusiasmo que los profesores
experimentan hacia la robotica educativa. Esta
dimensién mide cuén intrigados o comprometidos
estan en la incorporacién de la robdtica en su
ensefianza. Un alto nivel de interés puede indicar
una disposicion a explorar activamente esta area,
mientras que un bajo nivel de interés puede implicar
una falta de motivacion para utilizar la robética en el
aula.

Conocimiento aplicativo

Esta dimension se relaciona con el grado de
comprension y conocimiento que los docentes tienen
sobre la robética educativa. Incluye no solo la
familiaridad con los conceptos y tecnologias
relacionadas con la robética, sino también la
comprensiéon de como integrar la robética de manera
efectiva en el proceso de ensefianza y aprendizaje.
Un alto nivel de conocimiento sugiere que los
profesores estan bien informados y pueden tomar
decisiones informadas sobre la implementacion de la
robotica en sus clases (Piedade, 2021).

Autoconfianza

Son las creencias que los docentes poseen sobre
sus propias habilidades y competencias para utilizar
la robdtica educativa con éxito en su practica.
Implica la seguridad en su capacidad para disefiar
actividades, gestionar la tecnologia y guiar a los
estudiantes en proyectos relacionados con la
robotica educativa. Una alta autoconfianza indica
que los profesores se sienten capaces y
competentes en este contexto, mientras que una
baja autoconfianza puede llevar a la duda y la
indecision en la implementacion de la robotica
(Piedade, 2021).




5.

Instrucciones para el juez:

Para evaluar el cuestionario Percepcion de la robética educativa en docentes; utilizaremos los indicadores sugeridos
que se muestran en la siguiente tabla:

El item se comprende

facilmente, es decir, su

sintactica y semantica
son adecuadas

2. Bajo Nivel

Categoria Calificacion Indicador
1. No cumple con el criterio El item no es claro.
CLARIDAD El item requiere bastantes modificaciones o una

modificacibn muy grande en el uso de las
palabras de acuerdo con su significado o por la
ordenacion de las mismas.

3. Moderado nivel

Se requiere una modificacion muy especifica
de algunos de los términos del item.

4. Alto nivel

El item es claro, tiene semantica y sintaxis
adecuada.

COHERENCIA
El item tiene relacion
I6gica con la dimensién o
indicador que esta

1. No cumple con el criterio

El item no tiene relacion légica con la
dimension.

2. Bajo Nivel

El item tiene una relacién tangencialcon la
dimensién.

El item tiene una relacion moderada con la

El item es esencial o
importante, es decir debe
ser incluido.

midiendo. 3. Moderado nivel dimensién que se esta midiendo.
) El item se encuentra completamente
4. Alto nivel relacionado con la dimensién que esta
midiendo.
o El item puede ser eliminado sin que se
1. No cumple con el criterio L ) S
vea afectada la medicion de la dimension.
RELEVANCIA

2. Bajo Nivel

El item tiene alguna relevancia, pero otro item
puede estar incluyendo lo que mide éste.

3. Moderado nivel

El item es relativamente importante.

4. Alto nivel

El item es muy relevante y debe ser incluido.




Ficha de validacion de instrumento

Titulo de lainvestigacién: Percepcion de la robética educativa en docentes de la Red N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador 2023.

Instrumento a validar: Cuestionario sobre la Percepcion de la robética educativa.

Instrucciones: El experto evaluador analizara cada item y lo valorara segun su claridad, coherencia y relevancia, asignandole un puntaje entre 1 y 4 puntos
para cada criterio. Use el campo “Observaciones” para indicar cémo mejorar los items, en caso corresponda.

1 2 3 4
No cumple con el criterio Bajo nivel Moderado nivel Alto nivel
Dimension: Interés
Claridad Coherencia Relevancia
Item del cuestionario ¢El item se comprende |¢ Tiene relacion légica con la | ¢El item es importante? Observaciones
facilmente? dimension? ¢,Debe ser incluido?

Me interesa conocer sobre ciencia, tecnologia 3 3 3
robotica y matematica.

Me interesa recibir capacitacion sobre el uso de la 3 3 3
herramienta robdtica educativa.

Me interesaria disefiar mis sesiones utilizando la 3 3 3
herramienta robética educativa.

Me intereso en la robdtica educativa, porque ayuda a 3 3 3

potenciar el trabajo colaborativo entre los
estudiantes.

Me interesaria trabajar con la robética educativa, 3 3 4
porque potencia el desarrollo de competencias

digitales.

Me interesa utilizar la robética educativa con fines 3 3 3
adicos.

Me intereso en la robotica educativa, porque 3 3 3

considero despierta vocaciones cientifico
tecnolégicos.




Dimensién: Conocimiento aplicativo

Claridad Coherencia Relevancia
item del cuestionario ¢El item se ¢Tiene relacion légica con ¢El item es Observaciones

comprende la dimensién? importante? ¢Debe ser
facilmente? incluido?

Tengo suficiente conocimiento sobre robotica educativa 3 3 3

para su uso en actividades de ensefianza y aprendizaje

acordes al plan curricular nivel primaria.

Poseo la habilidad para seleccionar el robot o prototipo 3 3 3

adecuado para la ensefianza segun el nivel de

aprendizaje de cada estudiante.

Poseo conocimiento sobre el disefio y construccién de 3 3 3

prototipos robdticos.

Poseo el conocimiento para programar los diversos 4 3 9

proyectos construidos.

Poseo la capacidad para analizar el potencial 3 3 3

pedagdgico de diferentes tipos de set de construccion.

He participado en alguna capacitacion relacionada con 3 A 3

la robotica educativa.

Dimensién: Autoconfianza

item del cuestionario Claridad Coherencia Relevancia Observaciones

¢ El item se ¢ Tiene relacion légica con | ¢ El item es importante?
comprende la dimensién? ¢,Debe ser incluido?
facilmente?

Me siento seguro porque poseo las habilidades necesarias 3 3 4

para utilizar y desarrollar la robética educativa en mis

actividades de clases.

Seguro de mis capacidades sobre robdtica educativa para 3 3 3

instruir y compartir mis experiencias con otros colegas.

Me siento seguro porque puedo involucrar a mis estudiantes 4 3 3

en proyectos disefiando y construyendo soluciones
tecnoldgicas.




Me siento seguro porque poseo habilidades para programar
mis proyectos tecnolégicos.

Considero a la robdtica educativa como una buena estrategia 3
para ensefiar programacion a los estudiantes.
Milagros Edith Carrillo Yalan 10743574
Nombres y apellidos del experto DNI
27 —10 - 2023
Fecha

Firma
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Validacion de instrumento por juicio de expertos 3

Estimado especialista:

Tengo el agrado de dirigirme a Ud. para saludarlo(a) cordialmente y, a la vez, manifestarle que
conocedores de su trayectoria académica y profesional molestamos su atencion al elegirlo como
JUEZ EXPERTO para revisar el presente instrumento que pretendemos utilizar en la tesis
titulada: Percepcion de larobdtica educativa en docentes de la Red N°16 UGEL N°01- Villa
El Salvador 2023, para obtener el grado de Licenciado en Educacién por la Escuela Profesional

de Educacion Primaria de la Universidad Cesar Vallejo.

Le agradecemos por el tiempo que le tome revisarlo.

6. D neral | juez:

Nombres y apellidos del juez:

COSAR SEDANO, ROBERTA GUADALUPE

Grado profesional:

Magister ( x )  Doctor (

) Otros

Area de formacién académica:

COMUNICACION

Cargo actual:

Docente

Institucion académica:

Universidad Federico Villarreal

N° DNI:

DNI 09520134

Areas de experiencia profesional:

Capacitadora en evaluacion

Tiempo de experiencia profesional en
dicha area:

20 anos




7. Datos del instrumento:
Nombre de la prueba: |Encuesta sobre Percepcion de la robética educativa
Autor: | Condorcallo Cruz, Mariela lo adapto6 de
Piedade, J. (2021) y Soto et al. (2023).
Procedencia: |Universidad Cesar Vallejo, para obtener el grado académico de
Licenciado en Educacion Primaria.
Dimensiones: |3
Administracién: |Presencial
Tiempo de aplicacién: |15 minutos
Ambito de aplicacion: |Docentes del nivel primaria de tres Instituciones Educativas Red
16 Villa El Salvador
Significacion: |La variable: Percepcion de la Robética Educativa se medird
utilizando un cuestionario en escala tipo Likert con 18 items.
8. [ Ori
Variable Definicion conceptual Dimensiones Definicion

Percepcion
de la robética
educativa

Es aquel conjunto de actitudes,
intereses, opiniones, creencias,
experiencias compartidas por los
docentes con relacién a sus
actividades y acciones
desarrolladas dentro de su
ambiente académico. Dentro de
esta la robdtica educativa
representa una herramienta de
ensefianza interdisciplinaria donde
el enfoque central es el disefio,
construccion y programacion de
prototipos tecnoldgicos. (Piedade,
2021).

Interés

Piedade (2021) se refiere al grado de atraccion,
motivacion o entusiasmo que los profesores
experimentan hacia la robodtica educativa. Esta
dimensién mide cuén intrigados o comprometidos
estan en la incorporacion de la roboética en su
ensefianza. Un alto nivel de interés puede indicar
una disposicion a explorar activamente esta area,
mientras que un bajo nivel de interés puede implicar
una falta de motivacion para utilizar la robética en el
aula.

Conocimiento aplicativo

Esta dimensidn se relaciona con el grado de
comprension y conocimiento que los docentes tienen
sobre la robética educativa. Incluye no solo la
familiaridad con los conceptos y tecnologias
relacionadas con la robética, sino también la
comprension de como integrar la robética de manera
efectiva en el proceso de ensefianza y aprendizaje.
Un alto nivel de conocimiento sugiere que los
profesores estan bien informados y pueden tomar
decisiones informadas sobre la implementacion de la
robotica en sus clases (Piedade, 2021).

Autoconfianza

Son las creencias que los docentes poseen sobre
sus propias habilidades y competencias para utilizar
la robdtica educativa con éxito en su practica.
Implica la seguridad en su capacidad para disefiar
actividades, gestionar la tecnologia y guiar a los
estudiantes en proyectos relacionados con la
robotica educativa. Una alta autoconfianza indica
que los profesores se sienten capaces y
competentes en este contexto, mientras que una
baja autoconfianza puede llevar a la duda y la
indecision en la implementacion de la robdtica
(Piedade, 2021).




9.

Instrucciones para el juez:

Para evaluar el cuestionario Percepcion de la robdtica educativa en docentes; utilizaremos los indicadores sugeridos
gue se muestran en la siguiente tabla:

El item se comprende

facilmente, es decir, su

sintactica y semantica
son adecuadas

2. Bajo Nivel

Categoria Calificacion Indicador
1. No cumple con el criterio El item no es claro.
CLARIDAD El item requiere bastantes modificaciones o una

modificacibn muy grande en el uso de las
palabras de acuerdo con su significado o por la
ordenacion de las mismas.

3. Moderado nivel

Se requiere una modificacion muy especifica
de algunos de los términos del item.

4. Alto nivel

El item es claro, tiene semantica y sintaxis
adecuada.

COHERENCIA
El item tiene relacion
I6gica con la dimensién o
indicador que esta

1. No cumple con el criterio

El item no tiene relacion légica con la
dimension.

2. Bajo Nivel

El item tiene una relacién tangencialcon la
dimensién.

El item tiene una relacion moderada con la

El item es esencial o
importante, es decir debe
ser incluido.

midiendo. 3. Moderado nivel dimensién que se esta midiendo.
) El item se encuentra completamente
4. Alto nivel relacionado con la dimensién que esta
midiendo.
L El item puede ser eliminado sin que se
1. No cumple con el criterio L ) S
vea afectada la medicion de la dimension.
RELEVANCIA

2. Bajo Nivel

El item tiene alguna relevancia, pero otro item
puede estar incluyendo lo que mide éste.

3. Moderado nivel

El item es relativamente importante.

4. Alto nivel

El item es muy relevante y debe ser incluido.




Ficha de validacion de instrumento

Titulo de la investigacién: Percepcion de la robédtica educativa en docentes de la Red N°16 UGEL N°01- Villa El Salvador 2023.

Instrumento a validar: Cuestionario sobre la Percepcion de la robética educativa.
Instrucciones: El experto evaluador analizara cada item y lo valorara segun su claridad, coherencia y relevancia, asignandole un puntaje entre 1y 4 puntos
para cada criterio. Use el campo “Observaciones” para indicar cémo mejorar los items, en caso corresponda.
1 2 3 4
No cumple con el criterio Bajo nivel Moderado nivel Alto nivel
Dimension: Interés
Claridad Coherencia Relevancia
Item del cuestionario ¢El item se comprende ¢ Tiene relacion l6gica con la | ¢El item es importante? Observaciones
facilmente? dimension? ¢,Debe ser incluido?
Me interesa conocer sobre ciencia, tecnologia robdtica y 3 3 3
matematica.
Me interesa recibir capacitacién sobre el uso de la 2 3 3
herramienta robdtica educativa.
Me interesaria disefiar mis sesiones utilizando la 3 3 3
herramienta robética educativa.
Me intereso en la robdtica educativa, porque ayuda a 3 2 3

potenciar el trabajo colaborativo entre los estudiantes.

Me interesaria trabajar con la robédtica educativa, porque 2 3
potencia el desarrollo de competencias digitales.

Me interesa utilizar la robdtica educativa con fines 3 3 3
udicos.

Me intereso en la robética educativa, porque considero 4 3 3

despierta vocaciones cientifico tecnolégicos.




Dimensién: Conocimiento aplicativo

Claridad Coherencia Relevancia
item del cuestionario ¢El item se ¢Tiene relacion logica con ¢El item es Observaciones
comprende la dimensién? importante? ¢Debe ser
facilmente? incluido?
Tengo suficiente conocimiento sobre robdtica educativa para 3 3 3

su uso en actividades de ensefianza y aprendizaje acordes al
plan curricular nivel primaria.

Poseo la habilidad para seleccionar el robot o prototipo 4 3
adecuado para la ensefanza segun el nivel de aprendizaje de
cada estudiante.

Poseo conocimiento sobre el disefio y construccién de 3 5 3
prototipos robdticos.

Poseo la capacidad para programar los diversos proyectos 4 4 2
construidos.

Poseo la capacidad para analizar el potencial pedagégico de 3 3 3
diferentes tipos de set de construccion.

He participado en alguna capacitacion relacionada con la 3 3 4

robdtica educativa.

Claridad Coherencia Relevancia
item del cuestionario ¢El item se ¢ Tiene relacién logica con la | ¢ El item es importante? Observaciones

comprende dimension? ¢Debe ser incluido?
facilmente?

Me siento seguro porque poseo las habilidades necesarias 3 3 4

para utilizar y desarrollar la robética educativa en mis

actividades de clases.

Seguro de mis capacidades sobre robdtica educativa para 3 3 3

nstruir y compartir mis experiencias con otros colegas.

Me siento seguro porque puedo involucrar a mis estudiantes 4 3 4

en proyectos disefiando y construyendo soluciones
tecnoldgicas.




Me siento seguro porque poseo habilidades para programar 3
mis proyectos tecnolégicos.
Considero a la robdtica educativa como una buena estrategia 3

para ensefiar programacion a los estudiantes.

COSAR SEDANO, ROBERTA GUADALUPE
Nombres y apellidos del experto

Firma

DNI 09520134

DNI

27 —10 - 2023
Fecha
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ANEXO N°5

COEFICIENTE DE VALIDEZ

<

Escala evaluativa

Miamero de expertos: 3

1= Mo cumple con el criterio;
2= Bajo nivel, 3= Moderado
nivel, 4= Alto nivel

Maximo valor de |a escala

4

Exp. 1| Exp.2 | Exp. 3 Promedio (Xij) Punt. maximo| CVCi= Mx/Vmax| Pei= (1/J})*J | CVC=CVCi-Pei
1 a3 3 3.33 4.00 0.83 0.00 0.83
2 a3 3 3.33 4.00 0.83 0.00 0.83
3 a3 3 3.33 4.00 0.83 0.00 0.83
4 a3 3 3.33 4.00 0.83 0.00 0.83
5 a3 3 3.33 4.00 0.83 0.00 0.83
6 a3 3 3.33 4.00 0.83 0.00 0.83
7 a3 3 3.33 4.00 0.83 0.00 0.83
B a3 3 3.33 4.00 0.83 0.00 0.83
9 a3 3 3.33 4.00 0.83 0.00 0.83
10 a3 3 3.33 4.00 0.83 0.00 0.83
11 a3 3 3.33 4.00 0.83 0.00 0.83
12 a3 3 3.33 4.00 0.83 0.00 0.83
13 a3 3 3.33 4.00 0.83 0.00 0.83
14 a3 3 3.33 4.00 0.83 0.00 0.83
15 a3 3 3.33 4.00 0.83 0.00 0.83
16 a3 4 3.67 4.00 0.92 0.00 0.92
17 a3 3 3.33 4.00 0.83 0.00 0.83
18 a3 3 3.33 4.00 0.83 0.00 0.83

0.84



Estadisticas de fiabilidad

Alfa da
Cronbach M de elementos
819 18
Estadisticas de elemento
Desv.
Media Diesviacian
WVARDODD1 3.85T1 L5835 28
WVARDDDO2 3.6420 GTET 28
WVARDDD03 3.6420 GTET 28
WVARIDO 00 3.5357 L6156 28
_VARDOOOS 3,6429 67847 28
VARG 143 1,03126 28
VARDODOT 3.5357 SG0za3 28
WVARDOD0E 1.9286 1,01575 28
VARDODDE 1.7143 J1270 28
VARDOO10 1.09643 S22 28
VARDO011 1.9286 1,01575 28
VARDOO12 14643 J4447 28
VARDDO13 20714 1325 28
VARDOO14 2,1429 1,17739 28
VARDODO1S 1,7500 1,07583 28
VARDIO16 1.8929 1,28638 28
VARDOOT 1.6429 JA5118 28
VARDMIO1E 3.0000  THSED 28




ANEXO N°7 CONSENTIMIENTO INFORMADO
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Asunto: Solicitud de Autorizacién para la Recoleccién y Uso de Datos en el Marco de una
Investigacion

Sr(a): Hernan Romero Isla
Cargo:
IE: Jorge Basadre 6048

Es un placer saludarle. Mi nombre es Mariela Condorcallo Cruz y soy estudiante del Programa
de Titulacion en la escuela profesional de educacion primaria, de la Universidad Cesar Vallejo,
ubicada en Lima norte. Me pongo en contacto con usted en calidad de estudiante investigador
para solicitar formalmente su autorizacién para llevar a cabo una investigacion en el marco
de mi proceso de titulacién.

El propésito de esta investigacion es “conocer los niveles de percepcion de la robética
educativa en docentes del nivel primaria® de las IlEE del distrito de Villa El Salvador y
consideramos que las opiniones docentes de su prestigiosa institucién, representaran un
recurso invaluable para la obtencion de datos y perspectivas relevantes para el presente
estudio.

En este sentido, nuestra solicitud incluye:

Encuesta a docentes: Solicitamos permiso para recopilar datos relacionados con la
realizacién de una encuesta a los docentes (breve), loscuales seran tratados de
manera confidencial y utilizados tnicamente para desarrollar los objetivos de la
investigacion. Al finalizar solicitaremos un documento “constancia’ que acredité se
realizé la encuesta en su distinguida IE.

Es importante destacar que esta investigacién se realizara con estricto respeto a los
protocolos éticos y legales aplicables. Todos los datos seran tratados de manera
anénima y confidencial, y no se divulgara ninguna informacién que pueda
identificar a individuos o a su organizacién sin su consentimiento expreso.

Ademas, estamos dispuestos a proporcionar toda la informacién que requiera sobre los
objetivos, metodologia y beneficios de nuestra investigacion. Asimismo, nos
comprometemos a seguir cualquier protocolo o procedimiento que su organizacion
considere necesario.

www.ucv.edu.pe \I | | | | ‘ | | |‘||‘|‘|||||||||
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Cesar Vallejo

Agradecemos de anlomano su atencldn y colaboraclén en este proceso. Su contribucién sera
fundamental para el éxito de nuestra Investigacién, Por favor, no dude en ponerse en conlacto

conmigo sl necesita Informaclén adiclonal o para coordinar una reunién para disculir esla
solicitud en delalle.

Esperamos contar con su vallosa autorizacién y colaboraclén en este proyecto de
investigacién. Quedamos a su disposicién para cualquier consulta o aclaraclon que requiera.

Nota: Se adjunta los Instrumentos de Investigacién y el cronograma de recoleccién de
datos.

Atentamente,

Firma del remitefitg:

Nombre del remitente:

Mariela Condorcallo Cruz,

Cédigo estudiante: 7003156731

Numero de contacto: 966 351 792

Correo: marielacondorcallocruz@gmail.com

L wwwuevedupe | | | | i l l I | \ | | | | ||||||||||'|I
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Asunto: Solicitud do Autorizacidn para la Recoleccidn y Uso do Datos en ol Marco de una
Investigacidn

Sr(a): Marla Candolario Hulsa Hulsacayna
Cargo:
IE:  Téenlca 6066 Villa El Salvador

Es un placer saludarle. MI nombro es Mariela Condorcallo Cruz y soy estudianto del Programa
de Titulacidn en la escuela profesional de educaciédn primaria, do la Universidad Cesar Vallejo,
ubicada en Lima norte. Mo pongo en contacto con usted en calidad de estudiante Investigador
para solicitar formalmento su autorizacién para llevar a cabo una investigacién en ol marco
de mi proceso da titulacion,

El propdsito do esla Investigacidn es "conocer los niveles de percepcién do la robdtica
educativa en docentes del nivel primarla® do las |IEE dol distrilo da Villa EI Salvador y
censideramos quo las opiniones docenles de su presligiosa Institucién, reprosentardn un

recurso invaluable para la obtencién do dalos y porspectivas relavantes para el presento
estudio,

En esle sentido, nuestra solicitud incluye:

Encuesta a docentes: Solicitamos permiso para recopilar dates relacionados con la
realizacidn de una encuesta a los docentos (brevo), loscuales serdn lratados de
manera confidencial y utilizados unicamente para desarrollar los objetivos de la
investigacion, Al finalizar solicitaremos un documento “constancla® que acreditd so
realizd la encuesla en su distingulda IE.

Es importante destacar que es!a Investigaciin se roalizara con estncto respeto a los
protocolos éticos y legales aplicables. Todos los dalos serdn tralados de manera
andnima y confidenclal, y no se divulgard ninguna informacién que pueda
Identificar a individuos 0 a su organizacidn sin su consentimiento expreso.

Ademas, estamos dispueslos a proporcionar loda la informacidn que requiera sobre los
objelivos, melodologla y beneficios de nuestra Investigacidn. Asimismo, nos
comprometemos a seguir cualquier prolocolo o procedimiento que su  organizacién
considere necesario.




INSTITUCION EDUCATIVA N* 6048
“JORGE BASADRE” \1

UGELN®° Ol -SJ M. =
Villa £l folvador =
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*Afo de la unidad, la paz y el desarrollo”
“Decenmo de la Igualdad de Oportunidades para mugeres y hombres”

CONSTANCIA

El que suscribe, director de la Institucién Educativa N* 6048 “JORGE
BASADRE", del distrito de Villa El Salvador:

HACE CONSTAR

Que, Ia Instituciéon Educativa N* 6048 “JORGE BASADRE”, otorgé el
permiso correspondiente a la bachiller CONDORCALLO CRUZ, Mariela, con
codigo de estudiante: 7003156731, de la Universidad Cesar Vallejo, para la
aplicacion del instrumento de tesis titulado: “Percepcién de la robética
educativa en docentes del nivel primaria de Instituclones Educativas Red
1 Villa el Salvador periodo 2023”, donde se aplicéd el instrumento de
manera satisfactoria desde el 31 de octubre hasta el 06 de noviembre del
presente,

Se expide |a presente constancia a la interesada, para los fines que

estime conveniente.

Villa El Salvador, 06 de Noviembre de 2023.

Atentamente,
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INSTITUCION EDUCATIVA N°G065 .||=,

“Peﬂ'l lnglate"a” S
DISCIPLINA = ESTUDIO - TRABAJO e

“Aflo de la unidad, paz y el desarrollo”

CONSTANCIA

LA DIRECTORA (E) DE LA LE. N* 6065 “PERU INGLATERRA" -UGEL N* 01-SJM.
QUE SUSCRIBE:

HA NSTAR:

Que la direccidn de la Institucién Educativa N° 6085 *Pery Inglaterra® otorgd el permiso
comespondiente  a la bachiler CORDORCALLO CRUZ, Maricla con DNI N° 40826785 de la
Universidad Cesar Vallejo, para la aplicacion de! instrumento de tes's litu'ado *Percepcion de la robbtica
en docentes del nivel primania de instituciones educativas Red Vi'a el Salvador periodo 2023", dende
se aplcd el instrumento a 25 docentes del nive! primaria de manera satisfactoria desde el 31 de
Octubre hasta el 07 de Noviembre del presente afo.

Se expide la presente a solcitud de la parte interesada para los fines que estme convenientes.

Villa El Salvador, 07 de Noviembre del 2023,
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“Afo de la unidad, 1a pat y el desarrollo®

TDevenan $o b uahiad de O tunatades para mugeces y hanivey”

CONSTANCIA

El que suscnbe, director de la Institucion Educativa N°G066
Colegio Técnico Villa El Salvador.

HACE CONSTAR

Que, la Institucion Educativa N°* 6066 “Colegio Técnico Villa El
Salvador® otorgd el permiso correspondiente a la bachiller
CONDORCALLO CRUZ, Mariela, con DNI N° 40826785, de la
Universidad Cesar Vallejo, para la aplicacion del instrumento de tesis
titulado “Percepcion de la robdtica educativa en docentes del nivel
primaria de Instituciones Educativas Red Villa El Salvador pericdo
2023", donde se aplicd a 42 docentes del nivel primaria, el
instrumento de manera satisfactoria desde el 31 de octubre hasta el
09 de noviembre del presente.

Se expide la presente constancia a la interesada, para los fines que
estime conveniente.

Villa El Salvador, 09 de noviembre del 2023.

Atentamente.
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et e b Lguaktad de Opatuntdades paca mujeies y himbires”

CONSTANCIA

£l quo suscribe, director(a) do la Inslituclon Educativa N*606G3
*Joso Carlos Mariategul® del distrito de Villa El Salvador:

HACE CONSTAR

Quo, la Instituclon Educativa N* 6063 “Josd Carlos
Mariategul®, otorgd ol permiso correspondlonte  a la Srla,
CONDORCALLO CRUZ, Marlola, con DNI N°® 40826786, do In
Universidad Cesar Vallojo, para la aplicaclén do encuosta dol
instrumento de tosls litulado *Percopelon do la robdtica educaliva on
docentoes dol Nive! Primaria do ILEE Red 16 Villa ol Salvador poriodo
2023, la oncuesta so aplicd a los 24 docontos dol nivel Primaria do
la LE a mi cargo , a partir dol 14 al 17 do noviembro del presonto
ano,

Se expido la presento a solicitud do la Interesada, para
los lines que eslime convenlonte.

Villa El Salvador, 20 do noviembre del 2023.






